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U Apex
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Rpm Torque  Mem
( . >
un
Auto 0 0 O Apex over =
MMicontrol 59 () ()

-

Contenu de la mallette

Boitier

Contre angle

Cordon blanc (X2)

Electrode labiale (X2)

Grip lime pour mesure manuelle
Adaptateur de graissage
Chargeur

NO O WN -

Contenido del maletin

Caja

Contra angulo

Corddn blanco (X2)

Electrodo labial (X2)

Grip lima para medida manual
Adaptador de engrase
Cargador

NO O WN -

Contetido da maleta

Caixa

Contra-angulo

Cabo branco (X2)

Eléctrodo labial (X2)

Porta-lima para medi¢cdo manual
Adaptador de lubrificacao
Carregador

~NO OB WN-=-

2 - Ref: 50100305

Contents of the valise

~NOoO O WN =

Control box

Contra angle

White lead (X2)

Labial electrode (X2)

File grip for manual measurement
Lubrication adapter

Charger

Contenuto della valigetta

NOoO O WN =

Corpo

Contrangolo

Cavetto bianco (X2)

Elettrodo labiale (X2)

Grip lima per misurazione manuale
Adattatore di lubrificazione
Alimentatore di ricarica

Zawartos¢ zestawu

NO OB WN -

10

Korpus aparatu

Katnica

Biaty przewod (X2)

Elektroda wargowa (X2)

Uchwyt pilnika do pomiaréw recznych
Adapter do smarowania

tadowarka
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3 - Ref: 51300043

E o— 4 - Ref': 51300046
7 - Ref: 51200147

e&——  5-Ref:51300045 I
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51200148 51200149 51200150 51200151

i

Vaskans innehall Ti repiéxeral oTo BAAITOAKI

1  Hus 1 KiBwrto

2 Motvinkel 2 AvriBetn ywvia

3 Vitsladd (X2) 3 Aeuko koAwdio (X2)

4  Lappelektrod (X2) 4 HAekTpodio emagnig (X2)

5  Filfattning fér manuell matning 5  AaBn pivag yia XeIpWwVaKTIKY péTpnon
6  Smoérjadapter 6 Tlpoocappoyéag Aitravong

7 Laddare 7  ®opToTAG

Inhoud van het koffertje KomnnekTHOCTb

1 Doosje 1 Kopnyc

2 Contrahoek 2 YrnoBow HaKOHEYHWK

3  Witte draad (X2) 3  benbin nposog (X2)

4  Labiale elektrode (X2) 4 3arybHbin anekTpog (X2)

5  Vijlgreep voor handmatige meting 5 [epxatenb hannos Ans py4HOro nsmepeHunst
6 Smeeradapter 6  ApanTep Aons cmasku

7  Oplader 7  3apsgHoe yCTpoWCTBO

11



Pakkauksen sisalto

Nogk~whN -~

Laite

Kulmakappale

Valkoinen johto (X2)

Huulielektrodi (X2)

Viilaliitin manuaaliseen mittaukseen
Voiteluadapteri

Laturi

Kutu icerigi

1
2
3
4
5
6
7

Kontrol kutusu

Aclili baslk

Beyaz kablo (X2)

Dudak elektrodu (X2)
Manuel dlgiim igin ege tutucu
Yaglama adaptori

Sarj cihazi

Sadrzaj kofercica

~NO OB WN =

Upravljacka kutija

Kontra kut

Bijela vodilja (X2)

Labijalna elektroda (X2)

Dr8ka struga€a za ruéno mjerenje
Prilagodnik za podmazivanje
Punjag

@ \
5 |- 1 ’
—500 -4 -4
|-400 |-25 -6
I—300 I-15 -8
1-200 -1 - 10
Apex
I-100 |—-05 - 12
@ Rpm Torque  Mem He
Run i
Auto 0 0 O Apex over =
MM .control
‘

2 - Ref: 50100305

Lieferumfang

Motoreinheit

Winkelstlck

Weilles Kabel (x 2)
Lippenelektrode (x 2)

Feilenclip fur manuelle Messung
Schmieradapter

Ladegerat

~NOoO O WN =

Obsah kufriku

Ovladaci skfin

Uhlovy nastavec

Bily kabel (X2)

Labialni elektroda (X2)

Rukojet pilniku pro ruéni méfeni
Lubrikacni adaptér

Nabijecka

NOoO O WN -

Continutul valizei

1 Panou de comanda

2 Piesa contraunghi

3 Conductor alb (X2)

4 Electrod labial (X2)

5 Dispozitiv de prindere a acului pentru masurare
manuala

6 Adaptor de lubrifiere

7 Incarcator

12
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QJ
Obsah balenia A3
1 Riadiaca jednotka s 15
2 Kontra uhol ! i%‘l*a
3 Biele vedenie (X2) 2EFH
4 Labidlna elektréda (X2) 3 AT (X2)
5 Drziak pilnika pre manualne meranie 4 JEMHR (X2)
6  Lubrikaény adaptér S T T 006 0 A A
7 Nabijacka 6 B
7 FEHLAS
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1 0 E . Run Torque Mem == 4
Auto 0 0 O Apexover @_I 5
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Emplacement des commandes
1 Mémoires 2 Indication du couple sélectionné et de I'effort sur la lime
3 Indication de la vitesse sélectionnée 4 Témoin retour arriere moteur / apex
5 Témoin de charge batterie 6 Témoin batterie
7 Touche de déplacement sélection 8 Touche de sélection du réglage
9 Touche de sélection du mode 10 Indication du mode sélectionné
11 Témoin Bip 12 Témoin erreur de mesure
13 Visualisation de I'arrivée a I'apex 14 Témoin retour arriere moteur / couple
15 Support piéce a main
Location of the controls
1 Memories 2 Indication of the torque selected and the force on the
File.
3 Indication of the speed selected 4 Reverse return indicator, motor / apex
5 Battery charge indicator 6 Battery indicator

7 Movement selection key 8 Adjustment selection key

9 Mode selection key 10 Indication of the mode selected

11 Indicator beep 12 Measurement error indicator

13 Display of the arrival at the apex 14 Reverse return indicator, motor / torque

15 Hand part holder

Emplazamiento de los mandos

1 Memorias 2 Indicacion del par seleccionado y del esfuerzo en la
Lima.

3 Indicacion de la velocidad seleccionada 4 Piloto retorno hacia atras motor/apice

5 Piloto de carga bateria 6 Piloto bateria

7 Tecla de desplazamiento seleccion 8 Tecla de seleccion del ajuste

9 Tecla de seleccion del modo 10 Indicacién del modo seleccionado

11 Piloto Bip 12 Piloto error de medida

13 Visualizacién de la llegada del apice 14 Piloto retorno hacia atras motor/par

15 Soporte pieza de mano

14



Posizione dei comandi

1 Memorie

3 Indicazione della velocita selezionata
5 Spia di carica batteria

7 Tasto di spostamento selezione

9 Tasto di selezione della modalita

11 Spia Bip
13 Visualizzazione dell’arrivo all’apice
15 Supporto manipolo

Localizacao dos comandos
1 Memorias

3 Indicagao da velocidade seleccionada
5 Avisador de carga de bateria

7 Tecla de deslocamento de selecgao
9 Tecla de selecgdo do modo

11 Avisador bip

13 Visualizagédo de chegada ao apex

15 Suporte da peca de méao

Lokahzac;a przyciskow sterujacych
Pamieci

3  Wskaznik wybranej predkosci

5 Kontrolka tadowania akumulatora
7  Przycisk wyboru kierunku pracy
9 Przycisk wyboru trybu pracy

11 Sygnalizator Bip

2 Indicazione della coppia selezionata e dello sforzo
sercitato sulla lima.

4 Spia ritorno indietro motore/apice

6 Spia batteria

8 Tasto di selezione della regolazione

10 Indicazione della modalita selezionata

12 Spia errore di misurazione

14 Spia ritorno indietro motore/coppia

Lima.

Avisador de retrocesso motor / apex
Avisador de bateria

Tecla de seleccao da regulagéo

10 Indicagéo do modo seleccionado

12 Avisador de erro de medigéo

14 Avisador retrocesso motor / binario

0o N

2 Wskaznik wybranego momentu obrotowego oraz sity
nacisku pilnika

4 Kontrolka biegu wstecznego silnika / apex

6 Kontrolka akumulatora

8 Przycisk wyboru regulaciji

10 Wskaznik wybranego trybu

12 Sygnalizator btednego pomiaru

13 Woyswietlanie odlegtosci od szczytu korzenia zeba
14 Sygnalizator biegu wstecznego silnika / momentu obrotowego

15 Stojak

Reglagens placering
Minnen
3 Indikering av vald hastighet
5 Kontrollampa batteriladdning
7 Knapp for att flytta val
9 Knapp for att valja lage
11 Kontrollampa signal
13 Visning av uppnadd apex
15 Stéd for handenhet

Oéon Twv evioAwyv
1 Mvrueg

3 ‘Evdeign Tng emAeyuévng TaxutnTag

EvOeIKTIKR) Auxvia @oépTiong ytratapiag
MAAKTPO peTaTdTTIoONG ETMAOYAG

EvdeIkTIKr) Auxvia Bip

o aao~NO
a w-

Bdaon xeipoAapnig epyaeiou

MAAKTPO €TTIAOYNG TOU TPATTOU AEITOUPYiag

Atreikdvion TnG a@iEng oTo akpopifio

Indikering av valt moment och av verkan pa filen
Kontrollampa atergdng motor/apex
Kontrollampa batteri

Knapp for att valja instéllning

10 Indikering av valt lage

12 Kontrollampa méatfel

14 Kontrollampa atergdng motor/moment

oo N

2 'Evdeign Tng emAgyuévng poTING Kal TNG dUvaung oTn
piva

4 EvOeIKTIKN Auxvia Kivnaong €TTIOTPO®NG Tou KIvnTrpa /
akpopigiou

6 EvdeikTIKr) Auxvia ptratapiag

8 TAAKTpO €MAOYNAG TNG pUBUIoNG

10 'Evdeign Tou emAeypévou TpoTTou AsiToupyiag

12 EvOeIkTIKA Auyvia AdBoug pétpnong

14 EvOeIKTIKA Auxvia Kivnong eTTIOTPOPRAG Tou KivnTrpa /

pOTIG

15

Indicagéo do binario seleccionado e do esforgo sobre a
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2
11 i 3
10 — .. 4
Auto 0 0 O Apexover @—l 5
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Plaats van de bedieningen

Geheugens 2 Aanduiding van het gekozen koppel en de kracht op de vijl
Aanduiding van de gekozen snelheid 4 Lampje achteruit motor / apex
Oplaadlampje batterij 6 Batterijlampje
Verplaatsknop voor keuze 8 Knop voor instelkeuze
Knop voor moduskeuze 10 Aanduiding van de gekozen modus
Geluidssignaal 12 Lampje voor meetfout

Weergave van de aankomst bij de apex 14 Lampje achteruit motor / koppel
Steun voor handstuk

MonoxeHne anemMeHTOB ynpaBsneHus

1
3

5
7
9
11
13

Mamsatu 2 VHamkauus BbIGPaHHOMO KPyTALLEro MOMEHTa 1 yCUnus
Ha dann

MHavkaums BeiGpaHHOM CKOpoCTU 4 WNHamkatop obpaTHOro xoaa MoTopa npu JOCTMKEHUN
anekca

NHankaTop 3apsakv aneMeHToB nutannsa 6 MIHauKaTop SNeMeHToB NUTaHus
Knasuwa nepemelleHus no napametpam 8 Knasuwa 3agaHvs napameTpos

Knaeuwa Bbibopa pexunma 10 MHavkauns BbIGpaHHOIo pexvma
MHavkaTop rpoMKOCTY 3ByKOBOro curHana 12 MHamkaTtop owmnbkn namepenms
Busyanusaumsa gocTwwkeHuns anekca 14 WHpukaums obpaTHOro xoga MoTopa npu 4OCTUXKEHNN

3a4aHHOIo KpyTtAwero MomeHTa

15 [epxaTenb Ans HaKOHEeYHUKa

Saadinten sijainti

1.
3.
5.
7.
9.

11.
13.
15.

Muistit 2. Indikaattori valitulle vaantdmomentille ja vaikutus viilaan
Valitun nopeuden indikaattori 4. Merkkivalo / takaisinpyorinta / moottori/apex
Merkkivalo/patterinlataus 6. Merkkivalo/ patteri

Liikkeen valinta 8. Asetuksen valinta

Tilan (Mode) valinta 10. Valitun tilan indikaattori

Signaalin merkkivalo 12. Mittausvirheen merkkivalo

Apexin merkkivalo 14. Merkkivalo / takaisinpydrintd/moottori/vaantdmomemtti

Teline kasiosalle

16



Bedienelemente
1 Gespeicherte Programme

Pfeiltasten

Auswahltaste Modus

11 Kontrollleuchte Tonsignal

13 Anzeige Erreichen des Apex
15 Handstiickhalterung

Oo~NOw

Kontrollerin konumu
Bellekler

Secilen hiz géstergesi
Batarya sarji gostergesi
Hareket se¢cme digmesi
Mod se¢me digmesi

11 Gosterge sesi

13 Kok ucuna varis gostergesi
15 Elle tutma yeri

O~NOAW-=

Umisténi ovladacich prvk

1 Paméti

3 Indikace zvolenych otacek

5 Indikator nabiti baterii

7 Tlacitko volby pohybu

9 Tladitko volby rezimu

11 Zvukovy signal

13 Zobrazeni dosazeni hrotu kofene
15 Drzak rucni ¢asti

Polozaj naredbi

1 Memorije

3 Prikaz odabrane brzine

5 Indikator punjenja baterije

7 ipka za odabir pokreta

9 Tipka za odabir naina rada

11 Zvuéni signal indikatora
13 Prikaz dolaska na apeks
15 Rucni drzac

Amplasarea comenzilor
Memorii

Indicator pentru turatia selectata
Indicator de incarcare a bateriei
Tasta de selectare a deplasarii
Tasta de selectare mod

11 Indicator sunet

13 Afigarea sosirii la apex

15 Suport piesa de mana

O~NOTW-=

Anzeige der ausgewahlten Geschwindigkeit
Kontrollleuchte Ladezustand des Akkus

2 Anzeige des ausgewahlten Drehmoments und der
Feilenbeanspruchung

4 Kontrollleuchte Motorriicklauf/Apex

6 Kontrollleuchte Akku

8 Auswabhltaste Einstellung

10 Anzeige der ausgewahlten Betriebsart

12 Kontrollleuchte Messfehler

14 Kontrollleuchte Motorriicklauf/Drehmoment

Segilen tork ve ege glicl gostergesi
Geriye donls gostergesi, motor / kok ucu
Batarya gostergesi

Ayar segcme diugmesi

10 Segilen mod gostergesi

12 Olglim hatasi gostergesi

14 Geriye donus gostergesi, motor / tork

0O BN

2 Indikace zvoleného krouticiho momentu a sily na pilniku
4 Indikator zpétného pohybu, motor / hrot

6 Indikator baterii

8 Tlacitko volby nastaveni

10 Indikace zvoleného rezimu

12 Indikator chyby méreni

14 Indikator zpétného pohybu, motor / kroutici rezim

2 Prikaz odabranog okretnog momenta i snage na
strugacu

4 Obrnuti indikator povratka, motor / apeks

6 Indikator baterije

8 Tipka za odabir podeSavanja

10 Prikaz odabranog nacina rada

12 Indikator pogreske pri mjerenju

14 Obrnuti indikator povratka, motor / okretni moment

2 Indicator pentru cuplul selectat si forta acului

4 Indicator de intoarcere si inversare, motor/apex
6 Indicator baterie

8 Tasta de selectare a reglarii

10 Indicator pentru modul selectat

12 Indicator eroare de masurare

14 Indicator de intoarcere si inversare, motor/cuplu
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Oznacenie zvolenej rychlosti
Ukazovatel nabijania batérie
Vyberové tlacidlo pohybu
Vyberové tlagidlo rezimu

11 Zvukové hlasenie ukazovatela
13 Zobrazenie dosiahnutia hrotu

15 Drziak manualnej Casti
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Oznaclenie zvoleného krutiaceho momentu a sily na
pilnik

Ukazovatel spatného navratu, motora /hrotu
Ukazovatel batérie

Vyberové tlacidlo nastavenia

10 Oznacenie zvoleného rezimu

12 Ukazovatel chyby merania

14 Ukazovatel spatného navratu, motora /krutiaceho
momentu
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Utilisation du MM.control en rotation continue

1 - Brancher un cordon blanc dans la fiche blanche a gauche de votre appareil
2 - Connecter une électrode labiale sur I'extrémité du cordon

3 - Appuyer sur une des 4 touches pour allumer votre appareil

Using the MM.control in continuous rotation

1 - Plug a white lead into the white socket on the left of your appliance
2 - Connect a labial electrode to the end of the lead

3 - Press one of the keys to switch your appliance on

Utilizacion del MM.control en rotacion permanente

1 - Conectar un cordén blanco en la ficha blanca a la izquierda de su aparato
2 - Conectar un electrodo labial en el extremo del cordén

3 - Pulsar una de las 4 teclas para encender su aparato

Utilizzazione di MM.control in rotazione continua

1 - Connettere un cavetto bianco nella spina bianca a sinistra dell’apparecchio
2 - Connettere un elettrodo labiale sull'estremita del cavetto

3 - Premere uno dei 4 tasti per accendere I'apparecchio

Utilizagdo do MM.control em rotagao continua

1 - Ligar um cabo branco na ficha branca a esquerda do seu aparelho
2 - Ligar um eléctrodo labial na extremidade do cabo

3 - Carregar numa das 4 teclas para ligar o seu aparelho

Zastosowanie aparatu MM.control w systemie rotacji ciagtych

1 - Podtagczy¢ biaty przewdd do biatej gniazda znajdujgcego sie po lewej stronie aparatu
2 - Podtaczy¢ elektrode wargowg do korcéwki przewodu

3 - Nacisng¢ na jeden z 4 przyciskow celem wigczenia aparatu

Anvanda MM.control med kontinuerlig rotation

1 - Anslut en vit sladd till det vita uttaget till vanster pa apparaten
2 - Anslut en lappelektrod i andra anden av sladden

3 - Tryck pa nagon av de fyra knapparna for att sla pa apparaten

Xprion Tou MM.control og cuvexn TepioTpO®N

1 - ZuvdéoTe éva AeUKO KaAwDdIO GTO Aeukd BUCA OTa APIOTEPA TNG CUCKEUNG 0OG
2 - YuvdéoTe éva NAEKTPOBIO ETTAPAG GTNV AKP Tou KaAwdiou

3 - NatAoTe éva ammd Ta 4 TTAAKTPA YO va AVAWETE TN CUOKEUT 006
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Gebruik van de MM.control bij continue rotatie

1 - Een wit snoer aansluiten op de witte plug aan de linkerkant van uw apparaat
2 - Een labiale elektrode aansluiten op het uiteinde van het snoer

3 - Op een van de 4 knoppen drukken om uw apparaat aan te zetten

Ucnonb3oBaHue MM.control B pexxume NOCTOAHHOroO BpaLieHusA
1 - MopxntounTe Benbii NPoBOA K 6enoMy pa3bémy Ha NeBON CTOpoHe npubopa

2 - MopcoeanHUTe 3arybHbIN 3MEKTPOA K KOHLY nposoga

3 - Haxkmute Ha nobyto 13 4 knasuLl, 4Tobbl NpMbop BKMHOUMNCA

MM Control / pyorivassa liikkeessa

1 - Yhdista valkoinen johto laitteen vasemmalla puolella olevaan valkoiseen liittimeen
2 - Yhdista huulielektrodi johdon toiseen padhan

3 - Paina jotain neljasta nappulasta kaynnistaaksesi laitteen.

Verwendung des MM.control in kontinuierlicher Rotation
1 - Ein weiles Kabel in die weille Steckdose links am Geréat anschlief3en.

2 - Eine Lippenelektrode an das Ende des Kabels anschlielen.

3 - Eine der vier Tasten betatigen, um das Gerat einzuschalten.

MM.control'un siirekli rotasyonda kullaniimasi

1 - Chazinizin sol tarafindaki beyaz yuvaya beyaz bir kabloyu takin
2 - Kablonun ucuna bir dudak elektrodu baglayin

3 - Cihazi agmak igin dugmelerden birine basin

Pouziti zafizeni MM.control pri kontinualni rotaci
1 — Zapojte bily kabel do bilé zasuvky na levé strané zafizeni.

2 — Pfipojte labiélni elektrodu na konec kabelu

3 — Stisknutim jednoho z tladitek zapnéte zafizeni.

Uporaba MM Controla u neprestanom okretanju
1 - Prikljucite bijelu vodilju u bijelu uti€nicu na lijevoj strani uredaja
2 - Spojite labijalnu elektrodu na kraj vodilje

3 - Pritisnite jednu od tipki na uredaju da biste ga ukljucili

Utilizarea MM.control in modul de rotatie continua

1 - Conectati un conductor alb in figsa alba de pe partea stanga a aparatului
2 - Conectati un electrod labial la capatul conductorului

3 - Apasati una din taste pentru a porni aparatul

Pouzivanie MM. control v nepretrzitej prevadzke

1 - Zapojte biele vedenie do bielej zastr¢ky na lavej strane vasho pristroja
2 - Pripojte labialnu elektrodu ku koncu vedenia

3 - Stlacte jedno z tlacidiel, aby ste zapli pristroj

FEESERAEF fEH MM.control

1 A e S 2R3 AL T 25004 I A g e Y
2 — F SN AR e 2 5 R R g

3 — 4% T H A — AN AT T

s Oy MM.control aladiul
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Utilisation du MM.control en rotation continue

4 - Vérifier que la butée d’arrét (05), la vitesse (300 Rpm) voyant fixe, le couple (1.5) vous conviennent

5 - Placer I'électrode labiale sur la Iévre du patient

Votre appareil s’arréte automatiquement apres trois minutes d’inactivité ou en appuyant sur « Mode » pendant deux se-
condes

e MM.control ne peut pas étre utilisé si le chargeur est connecté a I’appareil

Using the MM.control in continuous rotation

4 - Check that the stop buffer (05), the speed (300 rpm) fixed light and torque (1.5) suit you

5 - Place the labial electrode on the patient's lip

Your appliance stops automatically after three minutes of inactivity or by pressing "Mode" for two seconds

e The MM.control cannot be used if the charger is connected to the appliance

Utilizacion del MM.control en rotacion permanente

4 - Comprobar que el tope (05), la velocidad (300 Rpm) piloto fijo, el par (1.5) le convengan

5 - Colocar el electrodo labial en el labio del paciente

El aparato se detiene automaticamente después de tres minutos de inactividad o al pulsar “Modo” durante dos segundos

e EI MM.control no puede utilizarse si el cargador esta conectado al aparato

Utilizzazione di MM.control in rotazione continua

4 - Verificare che la battuta di arresto (0,5), la velocita (300 rpm) a spia fissa e la coppia (1,5) siano adeguate
5 - Collocare I'elettrodo labiale sul labbro del paziente

L’apparecchio si arresta automaticamente dopo tre minuti di inattivita o premendo «Mode» per due secondi

e MM.control non puo essere utilizzato se I’alimentatore di ricarica € connesso all’apparecchio

Utilizagcao do MM.control em rotagao continua

4 - Verificar se a distancia de paragem (05), a velocidade (300 rpm) avisador luminoso fixo, o binario (1.5) lhes séo
convenientes

5 - Colocar o eléctrodo labial no labio do doente

O seu aparelho para automaticamente apds trés minutos de inactividade ou ao se carregar em «Modo» durante dois
segundos

e O aparelho nao pode ser utilizado se o carregador estiver ligado ao aparelho
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Zastosowanie aparatu MM.control w systemie rotacji ciagltych

4 - Upewni¢ sie, czy parametry punktu zatrzymania (0,5), predkosci (300 Rpm) oraz momentu obrotowego (1,5) sg
odpowiednie

5 - Umiesci¢ elektrode wargowa na wardze pacjenta

Aparat wytgcza sie samoczynnie po trzech minutach bezczynnosci lub po przytrzymaniu przez dwie sekundy przycisku
"Mode"

e Aparat MM.control nie moze by¢ uzywany z podiagczong tadowarka

Anvanda MM.control med kontinuerlig rotation

4 - Kontrollera att stopplage (0,5), varvtal (300 v/min), fast kontrollampa och moment (1,5) &r instéllda enligt nskemal
5 - Placera lappelektroden pa patientens lapp

Apparaten stannar automatiskt om den inte anvéants pa tre minuter eller om du trycker pa Lage i tva sekunder

® MM.control kan inte anvandas om laddaren ar ansluten till apparaten

XpnRon Tou MM.control og ocuveX TTEPIOTPOPN

4 - BeBaiwbeite 611 0 avacToAéag oTapatAuatog (05), n taxutnTta (300 Rpm) pe otaBepd ommikd onua, n poty (1.5) oag
eguTTNPETOUV

5 - ToroBeTACTE TO NAEKTPODIO ETTAPKG OTO XEIAOG TOU A0BEVOUG

H ouokeur| oag oTtapatdel autéuarta YeTG atré Tpia AeTrtd adpaveiag f médovtag 1o «Mode» yia U0 deuTtepOAeTITa

® To MM.control dev ptropei va Xpnoi1poTroindei av o QopTIOTAG gival CUVSESEPEVOG PHE TH CUOKEUR

Gebruik van de MM.control bij continue rotatie

4 - Controleren of de stopaanslag (0,5), de snelheid (300 Rpm) vaste controlelampje, het koppel (1,5) geschikt zijn
5 - De labiale elektrode op de lip van de patiént plaatsen

Het apparaat stopt automatisch na drie minuten zonder activiteit of door twee seconden op "Modus" te drukken

e De MM.control kan niet gebruikt worden als de oplader op het apparaat is aangesloten

Ucnonb3oBaHne MM.control B pexxmme NnoCTOAHHOrO BpaleHuUs

4 - Y6epgutecb, yto orpaHununTens (0,5), ckopocTb (300 06/MUH) — NMOCTOSIHHO ropsAWMIA MHAMKaTOpP, MOMeEHT (1,5) Bam
noaxoant

5 - YcTaHoBuTe 3arybHblii aneKkTpoa Ha ryby naumeHTa

Baw npubop BbLIKMIOYATCA aBTOMaTUYECKN Yepes TPpU MUHYTbl 6e3deiicTBusA, WnNWM ANS ero BbIKIIOYEHWUS HYXHO [ABe
CeKyHAbl yaepXXmBaTb HaxaTon knasuwy «Mode»

e [lpu6op MM.control Henb3s UCNOMNbL30BaTh, KOrAa K HeMY NOAKIIOYEHO 3apsAAHOe YCTPOMCTBO
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MM.Control /pyorivassa lilkkeessa.

4 - Tarkista etta stoptila (0,5), kierrosnopeus (300 rpm), kiintead valo ja asetettu vaantémomentti (1,5) ovat sopivat
5 - Aseta huulielektrodi potilaan huuleen

Laite pysahtyy automaattisesti ellei sité kayteta, kolmen minuutin jalkeen tai jos painat" Mode" nappulaa 2 sekuntia.

e MM Controlia ei voida kayttda jos laturi on yhdistetty laitteeseen

Verwendung des MM.control in kontinuierlicher Rotation

4 - Priifen, dass der Endpunkt (05), die Geschwindigkeit (300 U/min; permanent leuchtendes Kontrolllicht) und das
Drehmoment (15) angemessen sind.

5 - Die Lippenelektrode auf der Lippe des Patienten platzieren.

Das Gerat stoppt automatisch, wenn drei Minuten keine Aktivitat festgestellt wird, oder durch eine zwei Sekunden lange
Betatigung der ,Mode“-Taste.

e MM.control kann nicht mit angeschlossenem Ladegerit verwendet werden.

MM.control'un siirekli rotasyonda kullaniimasi

4 - Durma tamponu (05), hiz (300 rpm) sabit 1s1ginin ve torkun (1,5) istediginiz sekilde olup olmadigini kontrol edin
5 - Dudak elektrodunu hastanin dudagina yerlestirin

Cihaziniz kullanilmadan gegen U¢ dakikadan veya "Mod" digmesine iki saniye basildiktan sonra otomatik olarak
duracaktir

o MM.control linitesi sarj cihazinin bagh olmasi durumunda kullanilamaz

Pouziti zafizeni MM.control pfi kontinualni rotaci

4 — Zkontrolujte, zda vam vyhovuje zarazka (05), otacky (300 ot/min) s rozsvicenym indikatorem a kroutici moment (1,5).
5 — Umistéte labialni elektrodu na rty pacienta.

Zafizeni se vypina automaticky po tfech minutach necinnosti nebo pifi stisknuti tlacitka ,Mode" (rezim) na dobu dvou
sekund.

e Zarizeni MM.control nelze pouzivat, je-li pfipojena nabijecka.
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Uporaba MM Controla u neprestanom okretanju

4 - Provjerite dali vam odgovara amortizer za zaustavljanje (05), brzina (300 min) fiksnog svjetla i okretni moment (1,5)

5 - Postavite labijalnu elektrodu na usnu pacijenta

Uredaj se automatski zaustavlja nakon tri minute neaktivnosti ili pritiskom na gumb "Mode" (naéin rada) u trajanju od dvije
sekunde

e MM.control se ne moze koristiti ako je punja¢ spojen na uredaj

Utilizarea MM.control in modul de rotatie continua

4 - Verificati daca amortizorul de oprire (05), turatia (300 rpm), indicatorul luminos fix si cuplul (1,5) sunt corespunzatoare
pentru aplicatia dvs.

5 - Agezati electrodul labial pe buza pacientului

Aparatul se opreste automat dupa trei minute de inactivitatea sau apasand ,Mod” timp de doua secunde

e  MM.control nu poate fi utilizat daca incarcatorul este conectat la aparat

Pouzivanie MM. control v nepretrzitej prevadzke

4 - Skontrolujte, ¢i vdm vyhovuje kolajova zarazka (05), rychlost (300 ot/min) pevného svetla a kratiaci moment (1,5)
5 - Umiestnite labialnu elektrodu na peru pacienta

Pristroj sa automaticky zastavi po troch minutach necinnosti alebo, ak na 2 sekundy stla¢ite "Mode"

e  MM.control sa nesmie pouzivat', ked’ je nabijacka pripojena k pristroju

TEESEEAEF £ MM.control
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N .control

Branchement du contre angle

1 - Tenir le moteur d’'une main et positionner votre contre angle sur le moteur en faisant une légere rotation jusqu’a I'em-
boitement de votre contre angle

2 - Enfoncer le contre angle afin que ce dernier vienne plaguer le moteur

Connecting the contra angle
1 - Hold the motor in one hand and position your contra angle on the motor rotating it slightly until it engages
2 - Press in the contra angle until it is hard against the motor

Conexion del Contra angulo

1 - Sujetar el motor con una mano y colocar el contra angulo en el motor girando ligeramente hasta que el contra angulo
se encaje

2 - Empujar el contra angulo para que éste ultimo fije el motor

Inserimento del contrangolo

1 - Tenere il motore con una mano e posizionare il contrangolo sul motore facendo compiere una leggera rotazione fino
all'incastro del contrangolo

2 - Inserire a fondo il contrangolo fino a che quest'ultimo vada a impegnarsi col motore

Ligagao do contra-angulo

1 - Segurar o motor numa m&o e posicionar o seu contra-angulo sobre o motor, fazendo uma ligeira rotacéo até ao
encaixe ao seu contra-angulo

2 - Pressionar o contra-angulo até que ele se encoste ao motor

Mocowanie katnicy
1 - Trzymajac silnik w jednej rece, nalezy wiozy¢ katnice do silnika obracajac jg lekko, az zostanie zamocowana
2 - Docisna¢ katnice

Ansluta motvinkeln
1 - Hall motorn med en hand och satt motvinkeln pa apparaten med en latt roterande rérelse tills den klickar fast.
2 - Tryck in motvinkeln tills den ligger an mot motorn.

26



2

f\l—w

20vdeon TnG avTiBeTng ywviag

1 - KpatAoTe Tov KIvnNTrApa YE To éva X€pI Kal TOTTOBETATTE TNV avTiBETN ywvia gag oTov KIVvTAPA TTPAYUATOTTOIWVTAG HIa
eAA@PIA TTEPIOTPOPA PEXPI TNV TTPOCAPUOYA TNG AVTIBETNG ywviag oag

2 - YTpwETe TNV avTiBETN ywvia péxpl va eQapuooEl Pe ToV KIVNTAPA

Aansluiting van de contrahoek

1 - Houd de motor met een hand vast en plaats de contrahoek op de motor door hem licht te draaien totdat de contrahoek
vastgrijpt

2 - Duw de contrahoek aan zodat deze tegen de motor gedrukt wordt

I'Io.qcoe.qMHeHMe yrnoBoro HakoOHe4YHukKa

1 - OepxnuTe MOTOpP OAHOWN PYKOW U HafEeHbTE YITIOBON HAKOHEYHUK HA MOTOp, Crerka noBopavuBasi ero, Ytobbl yrnoBom
HAKOHEYHUK Cerl Ha MecTo

2 - HaxmunTe Ha yrrnoBOW HaKOHEYHWK, YTOObI OH BMIOTHYIO NPUGNU3NICS K MOTOPY

Kulmakappaleen yhdistaminen
1 - Pida moottoria kddessa ja aseta kulmakappale moottoriin kiertamalla sité hiukan kunnes se lukittuu paikoilleen.
2 - Paina kulmakappaletta kunnes se on kiinni moottorissa

Anschluss des Winkelstiicks

1 - Den Motor mit einer Hand halten, das Winkelstiick auf den Motor aufsetzen und mit einer leichten Drehung einrasten
lassen.

2 - Das Winkelstlick einschieben, bis es fest auf dem Motor sitzt.
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Acil baghgin baglanmasi
1 - Motoru bir elinizle tutun ve agili bashgr temas saglayana kadar motorun Uizerinde, hafifge gevirerek konumlandirin
2 - Acili baghgi motora iyice yaslanana kadar bastirin

Pripojeni uhlového nastavce
1 — Uchopte motor do jedné ruky a nasadte Uhlovy nastavec na motor pomalym otacenim, tak aby byl zajistén.
2 - Zatlacte na uhlovy nastavec, tak aby byl pevné uchycen k motoru.

Povezivanje kontra kuta
1 - Drzite motor u jednoj ruci i pozicionirajte kontra kut na motor lagano ga okrecuci dok se ne ucvrsti
2 - Pritisnite na kontra kutu dok se dobro ne u€vrsti na motor

Conectarea piesei contraunghi
1 - Tineti motorul cu 0 méana si pozitionati piesa contraunghi pe motor, rotind-o ugsor pana se cupleaza
2 - Apasati piesa contraunghi pana cand se fixeaza pe motor

Pripojenie kontra uhla
1 - Drzte motor v jednej ruke a umiestnite kontra uhol na motor jeho jemnym oto€enim, az kym nezapadne
2 - Zatlacte kontra uhol, az kym nedrzi pevne oproti motoru

EES T
- HUR (e — b, SRS T AU L L, e Hm ek B % el
2 BAEFHL, EFILEHTE

Lpsal) 4y g1 31 Auah Jpuaa s
el A5 0 A &5 O ) AdR 3 5300 AS e g adll e dpall ) 3 A s & Dl sl - 4
Aaall 8 Sak S0 8 in el Al 3l Al J301 - 2
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Installer et enlever la lime
1 - Engager la lime sur la téte de votre contre angle Vérifier sa tenue en tirant Iégérement sur la lime
2 - Pour sortir la lime, appuyer sur le bouton poussoir et tirer sur la lime

e Tenir la lime avant d’appuyer sur le bouton poussoir — Risque de faire tomber la lime

e Attention lors de la manipulation de la lime — Risque de se blesser

Fitting and removing the file
1 - Fit the file into the head of your contra angle Check that it is holding firmly by pulling the file gently
2 - To take the file out, press the button and push and pull the file

e Hold the file before pressing the push button — Risk of dropping the file
e Take care when handling the file — Risk of injury

Instalar y retirar la lima

1 - Introducir la lima en la cabeza del contra angulo Verificar que quede bien sujeta tirando ligeramente de la lima
2 - Para sacar la lima, presionar el pulsador y tirar de la lima

e Sujetar la lima antes de presionar el pulsador — Riesgo de hacer caer la lima
e Atencion durante la manipulacion de la lima — Riesgo de herirse

Installare e togliere la lima
1 - Impegnare la lima sulla testa del contrangolo Controllarne la tenuta tirando leggermente la lima
2 - Per tirare fuori la lima, premere il pulsante e tirare la lima stessa

e Tenere la lima prima di premere il pulsante — Rischio di fare cadere la lima
e Prestare attenzione durante la manipolazione della lima — Rischio di ferirsi

Instalar e retirar a lima
1 - Fixar a lima na cabega do seu contra-angulo Verificar a fixagao puxando ligeiramente pela lima
2 - Para retirar a lima, carregar no botdo e puxar a lima

e Segurar na lima antes de carregar no botdo — Risco de deixar cair a lima
e Atencgao durante a manipulagao da lima — Risco de ferimento
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Zaktadanie i zdejmowanie pilnika
1 - Wiozy¢ pilnik do gtowki katnicy Sprawdzi¢ zamocowanie, pociggajac lekko za pilnik
2 - Celem wyjecia pilnika nacisngé na przycisk zwalniania i pociggna¢ za pilnik

® Przed nacisnieciem guzika zwalniania nalezy trzymac¢ pilnik — Ryzyko wypadniecia pilnika
e Zwraca¢ uwage w przypadku manipulowania pilnikiem — Ryzyko skaleczenia

Installera och ta av filen

1 - Satt pa filen pa motvinkelns huvud Kontrollera att filen sitter pa ordentligt genom att dra 1att i den
2 - Ta av filen genom att trycka pa knappen och dra i filen

e Halli filen ndr du trycker pa knappen — Filen kan annars falla av
e Var forsiktig vid hantering av filen — Det finns en risk att skada sig

Eykatdotaon Kal a@aipeon ThG pivag
1 - ZTEPEWOTE TN piva oTnNV KEQAAR TNG avTiBeTng ywviag oag EAEyETe TN 0TaBePSTNTE TNG TPABWVTAG EAPPA TN piva.
2 - [a va BydAeTe T piva, TTECTE TO KOUPTTT avoiypaTog Kal TpafngTe Tn piva.

e KparAoTe TN piva TPIV va TNECETE TO KOUNTTi avoiyparog — Kiviuvog va Téoel n piva.
e [lpoooxn KaTd To XEIPICHO TNG pivag — Kivduvog TpaupaTtiopou.

De vijl monteren en verwijderen

1 - Plaats de vijl op de kop van de contrahoek. Controleer of hij goed vast zit door licht aan de vijl te trekken.
2 - Om de vijl te verwijderen, op de drukknop duwen en aan de vijl trekken.

e Houd de vijl vast voor u op de drukknop duwt — Risico op het vallen van de vijl.
e Let op bij het hanteren van de vijl — Risico op verwondingen.

YcTaHoOBKa U cHATUe dhanna

1 - HageHbTe chain Ha ronoBKy YrnoBoro aepxatens. Y6eantech, YTO OH AEPXUTCS, crierka noTsiHyB 3a dann.
2 - Ytobbl CHATL (haiin, HaXXMUTE Ha KHOMKY U NOTSHWUTeE 3a chaiin.

e BosbmuTech 3a dainn, npexane Yem HaXxumaTtb Ha KHonky — Puck napeHus canna.
e Ob6pawantechb ¢ panniom oCTOPOXKHO — PUCK TpaBMblI.
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Viilan asettaminen ja poisottaminen

1 - Aseta viila kulmakappaleen paahan.

Tarkista, etta viila on paikoillaan kunnolla vetamalla siitd kevyesti.
2 - Ota viila pois painamalla nappia ja vetamalla viila ulos

e Pida kiinni viilasta kun painat nappia, ettei se putoa.

e Ole varovainen kasitellessasi viilaa, ettei se vahingoitu.

Einsetzen und Entnehmen der Feile
1 - Die Feile in den Kopf des Winkelstlicks einsetzen. Den festen Sitz der Feile durch leichtes Ziehen Uberprifen.
2 - Zum Entnehmen der Feile auf den Druckknopf driicken und die Feile herausziehen.

e Die Feile vor Betatigung des Druckknopfes festhalten — Risiko, die Feile fallen zu lassen
e Vorsicht bei der Handhabung der Feile — Verletzungsgefahr

Egenin takilmasi ve ¢ikarilmasi
1 - Edeyi acil bashga takin. EGeyi hafifce cekerek, yerinde iyice tutulup tutulmadigini kontrol edin.
2 - Egeyi ¢cikarmak igin digmeye basin ve egeyi itip ¢ekin.

e Dugmeye basmadan 6nce egeyi tutun — Egdeyi disiirme riski
e Egeyi elinize aldiginizda dikkatli olun — Yaralanma riski

Upevnéni a sejmuti pilniku
1 - Vlozte pilnik do hlavy uhlového nastavce. Slabym zatazenim za pilnik zkontrolujte, zda je spravné uchycen.
2 — Pro uvolnéni pilniku stisknéte tla¢itko, zatlacte na pilnik a vytahnéte jej ven.

e Pred stisknutim tlacitka pilnik podrzte — Hrozi nebezpeci jeho vypadnuti.
® Pfi manipulaci s pilnikem dbejte opatrnosti — Nebezpeci poranéni

Postavljanje i uklanjanje strugaca
1 - Postavite strugac u glavu kontra kuta. Provjerite jeli dobro u€vr§éen njeznim povlacenjem strugaca
2 - Da biste izvadili struga¢, pritisnite gumb i gurnite i povucite strugac

® Prije nego stisnete gumb uhvatite struga¢ — Postoji opasnost da vam struga¢ padne
® Prilikom rukovanja sa strugacem budite pazljivi— Opasnost od povrede
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Montarea si demontarea acului
1 - Montati acul in capatul piesei contraunghi. Verificati ca acul este fixat bine tragand usor de acesta
2 - Pentru a scoate acul, apasati butonul, apoi impingeti si trageti de ac

e Tineti acul pe pozitie inainte de a apasa butonul — Risc de cadere a acului
e Fiti atenti cand manipulati acul — Risc de vatamare

Umiestnenie a odstranenie pilnika
1 - Vlozte pilnik do hlavy kontra uhla. Jemnym zatiahnutim skontrolujte, ¢i drzi pevne
2 - Ak chcete pilnik vytiahnut, stlacte tlacidlo a vytiahnite pilnik

® Pred stlacenim tlacidla pridrzte pilnik — Riziko, ze pilnik spadne
e Pocas manipulacie s pilnikom davajte pozor — Riziko zranenia
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Installer et enlever le contre angle de son support

1 - Tenir le contre angle et le soulever légérement. 2 - Tirer doucement vers vous et Iégérement vers la droite.
3 - Engager le contre angle comme indiqué sur le dessin. 4 - L’accompagner dans son logement.

Fitting and removing the contra angle from its support

1 - Hold the contra angle and lift it slightly. 2 - Pull gently towards you and slightly to the right.
3 - Engage the contra angle as shown on the drawing. 4 - Hold it until it is in its housing.

Instalar y retirar el contra angulo de su soporte.

1 - Sujetar el contra angulo y levantarlo ligeramente. 2 - Tire despacio hacia usted y ligeramente hacia la derecha.
3 - Introducir el contra angulo como se indica en el dibujo. 4 - Acompafiarlo hasta su alojamiento.

Installare/togliere il contrangolo sul/dal suo suppporto

1 - Tenere il contrangolo e sollevarlo leggermente. 2 - Tirare dolcemente verso di sé e leggermente verso destra.
3 - Impegnare il contrangolo come indicato sul disegno. 4 - Accompagnarlo nel suo alloggiamento.

Instalar e retirar o contra-angulo do seu suporte

1 - Segurar no contra-angulo e eleva-lo ligeiramente. 2 - Puxar suavemente para si e ligeiramente para a direita.
3 - Segurar no contra-angulo como indicado no desenho. 4 - Acompanha-lo no seu compartimento.
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Zakladanie i zdejmowanie katnicy z podstawki
1 - Uchwycic i lekko podnies¢ katnice. 2 - Pociggna¢ w swojg strone i lekko w prawo.
3 - Wprowadzi¢ katownice, jak pokazano na rysunku. 4 - Odtozy¢ na podstawke.

Installera och ta av motvinkeln fran sitt faste
1 - Hall i motvinkeln och lyft upp den nagot. 2 - Dra forsiktigt mot dig och nagot at hoger.
3 - Satt i motvinkeln enligt illustrationen. 4 - Folj med den tills den sitter i sin infattning.

EykardoTaon Kai a@aipeon Tng avrtifeTng ywviag amré tn don tng
1 — KpatrioTe TNV avTiBeTn ywvia Kal avacnkwoTe TV EAaPPd.

2 - TpaBRgTe ayd TTpog 10 PEPOG Oag Kal EAAPPE TTPOG Ta JECIA.

3 - ToroBeTAOTE TNV QVTIOETN Ywvia OTTWG QaAivETAl GTO OXAMA.

4 - ToTroBeTAOTE TN OTNV UTTOBOX TNG.

De contrahoek monteren op en verwijderen van de steun
1 - Houd de contrahoek vast en til hem enigszins op. 2 - Trek zachtjes naar u toe en enigszins naar rechts.
3 - Plaats de contrahoek zoals aangegeven in de tekening. 4 - Begeleid hem in de uitsparing.

YcTaHoBKa u cHATUE yrnoBoro HakoHe4HuKa Cc gepxarens
1 - BosbmuTeCh 3a YrroBOW HAKOHEYHWK U Crerka npunogHnUMmTeE ero.

2 - OCTOpPOXHO NOTSIHUTE Ha cebsi 1 HEMHOro Hamnpaso.

3 - YnoxuTe yrrnoBow HakOHEYHWK Ha AepxaTeslb, Kak NoKa3aHo Ha PUCYHKE.
4 - Cnerka HaXmute, 4YTOObl OH Cen Ha MecTo.
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Kulmakappaleen asettaminen ja poisottaminen telineesta
1 - Pida kiinni kulmakappaleesta ja nosta sita kevyesti 2 - Veda varovasti itseasi kohti ja hiukan oikealle
3 - Aseta kulmakappale paikoilleen kuvan mukaisesti 4 - Pida kiinni kunnes se on paikoillaan telineessa
Einsetzen und Entnehmen des Winkelstiicks aus seiner Halterung
1 - Das Winkelstlick halten und leicht anheben. 2 - Es dann leicht in Richtung des Benutzers und nach rechts ziehen.

3 - Das Winkelstiick wie in der Abbildung einsetzen. 4 - Es festhalten, bis es sicher in der Halterung sitzt.

Acili baghgin yuvasina takilmasi ve ¢ikariimasi
1 - Acili bashgr tutun ve hafifge yukar kaldirin. 2 - Kendinize dogru hafifce saga nazikge ¢ekin.
3 - Acili bashgr sekilde gosterildigi gibi yerlestirin. 4 - Basligi yuvasina oturana kadar tutun.

Upevnéni a sejmuti Ghlového nastavce z drzaku
1 — Podrzte uhlovy nastavec a lehce jej zvednéte. 2 — Zatahnéte lehce smérem k sobé& a mirné doprava.
3 — Zajistéte uhlovy nastavec, jak je vyobrazeno na nakresu. 4 — Podrzte jej, dokud nebude v pouzdru.

Postavljanje i uklanjanje kontra kuta s njegove potpore
1 - Drzite kontra kut i lagano ga podignite. 2 - Njezno povucite prema sebi i lagano udesno.
3 - Postavite kontra kut kao $to je prikazano na nacrtu. 4 - Drzite ga sve dok ne sjedne u kuciste.
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Montarea si demontarea piesei contraunghi in suportul sau
1 - Tineti piesa contraunghi si ridicati-o putin. 2 - Trageti-o usor spre dvs. si la dreapta.
3 - Cuplati piesa contraunghi conform ilustratiei din figura. 4 - Tineti-o pana cand se fixeaza in suportul sau.

Nasadenie a odstranenie kontra uhla z jeho podstavca
1 - Chytte kontra uhol a zlahka ho zodvihnite. 2 - Zatiahnite jemne smerom k vam a zlahka doprava.
3 - Zapojte kontra uhol podla nakresu. 4 - Drzte ho, az kym nie je vo svojom stojane.
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Sélection des modes

La touche Mode permet de sélectionner trois modes de fonctionnement. Chaque mode étant visualisé sur la face avant
par un témoin de couleur (Auto «vert» — Run «jaune» — Apex over «orange»).

Chaque appui sur la touche Mode permet de passer au mode suivant. Mémorisation automatique du dernier mode
sélectionné lors de I'extinction de votre appareil.

Mode selection

The Mode key enables selection of three operating modes. Each mode is indicated on the front panel by a coloured light
(Auto «green» — Run «yellow» — Apex over «orange»).

Every time you press the Mode key you switch to the following mode. The last mode selected is memorised when you
switch off your appliance.

Seleccion de los modos

La tecla Modo permite seleccionar tres modos de funcionamiento. Cada modo se visualiza en la cara frontal mediante
un piloto de color (Auto «verde» — Run «amarillo» — Apice over «naranja»).

Cada vez que se pulsa la tecla Modo se puede pasar al modo siguiente. Memorizaciéon automatica del Gltimo modo
seleccionado cuando apague el aparato.

Selezione delle modalita

Il tasto Mode permette di selezionare tre modalita di funzionamento. Ogni modalita viene visualizzata sulla faccia
anteriore da una spia luminosa colorata (Auto «verde» — Run «giallo» — Apex over «arancioney).

Ogni pressione del tasto Mode permette di passare alla modalita successiva. Allo spegnimento dell’apparecchio, I'ultima
modalita selezionata viene memorizzata automaticamente.

Selecgdo dos modos

A tecla Modo permite seleccionar trés modos de funcionamento. Cada modo € visualizado na face dianteira através de
um avisador colorido (Auto «verde» - Run «amarelo» - Apex over «laranja»).

Cada presséo sobre a tecla Modo permite passar para o modo seguinte. Memorizagdo automatica do ultimo modo
seleccionado durante o desligamento do seu aparelho.

Wybér trybu pracy

Przycisk Mode umozliwia wybor jednego z trzech trybdw pracy. Kazdy tryb jest sygnalizowany na panelu aparatu za
pomoca kolorowej kontrolki (tryb Auto zielona kontrolka - tryb Run zéita kontrolka - tryb Apex over pomaranczowa
kontrolka).

Kazdorazowe naci$niecie klawisza Mode pozwala przej$¢ w kolejny tryb pracy. W przypadku wytgczenia aparat
zapamietuje ostatni wybrany tryb pracy.

Vilja lage

Med knappen Mode kan du vélja mellan tre olika funktionssatt. Vilket lage som valts visas pa framsidan med
kontrollampor av olika farger (Auto = gron, Run = gul, Apex over = orange).

Genom att trycka pa knappen Mode igen géar du till nasta lage. Nar du stanger av apparaten sparas automatiskt senast
valda lage.
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EmiAoyn Twv TpéTTWV AgiToupyiag

To mAAkTpo Mode emiTpérel TNV €TMIAOYR TPIWV TPOTTWV AgiToupyiag. KdBe T1pdTmog Aeitoupyiag atreikovifetal otnv
EUTTPOOBIO OWn HE €VOEIKTIKA AuXVia OUYKEKPINEVOU XpwuaTtog (Auto «mrpdoivo» — Run «kitpivo» — Apex over
KTTOPTOKOAI»).

Kd&Be matnua oto mAAKTpo Mode oag emTpémel va petafeite oTov emOpevo TPOTTO Aeimoupyiag.  Autéparn
QATTOPVNUOVEUGT TOU TEAEUTaiOU ETTIAEYPEVOU TPOTTOU AEITOUPYIOG KOTA TO OBACIMO TNG CUOKEUNG OOG.

Modusselectie

Met de knop Modus kunnen drie verschillende werkingsmodi geselecteerd worden. Elke modus wordt weergegeven op
de voorkant met een gekleurd lampje (Auto "groen” - Run "geel" - Apex over "oranje").

Met elke druk op de knop Modus schakelt u naar de volgende modus. Automatisch opslaan van de laatst gekozen mo-
dus bij het uitschakelen van het apparaat.

Bbi6op pexuma

C nomotpto knasuwy Mode MoxHO BbibpaTe Tpu pabounx pexuma. Kaxabli pexum oTobpaxaetcs Ha nepegHen
CTOpoHe npubopa UBeTHbIM nHAMKaTopoM («Auto» — 3enéHbil, «Run» — xénTtbii, «Apex over» — opaHxeBbiin). Mpn
KaXgoM HaxaTum Ha knasuwy Mode nponcxoauT nepeknioveHne Ha ovepeaHon pexumM. ABToMaTuyeckoe 3anoMnHaHve
nocnegHero BbI6paHHOro pexumMa npu BbIKMoYeHUn npudopa.

Tilan (Mode) valinta

Mode napilla voit valita kolmesta eri tilasta. Valittu tila (mode) nakyy etupaneelissa erivarisilla merkkivaloilla.
(auto = vihrea, run = keltainen, Apex over =oranssi).

Painamalla Mode nappia uudelleen, paaset seuraavaan tilaan.

Kun suljet laitteen, sailyy viimeksi valittu tila automaattisesti.

Auswahl der Betriebsarten

Mithilfe der ,Mode“-Taste kdnnen drei Betriebsarten ausgewahlt werden. Jede Betriebsart wird auf der Vorderseite des
Gerats durch eine Kontrollleuchte angezeigt (,Auto®: Griin — ,Run“: Gelb — ,Apex over“: Orange).

Mit jeder Betatigung der ,Mode“-Taste wird die folgende Betriebsart aufgerufen. Automatische Speicherung der zuletzt
ausgewahlten Betriebsart beim Ausschalten des Gerats.
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Mod se¢imi

Mod digmesi l¢ ¢alisma modundan birini segmenize olanak saglar. Her mod 6n panelde farkl renkte bir 1gikla gosterilir
(Otomatik «yesil» — Calisma «sari» — Kok ucu 6tesi «turuncu»).

Mod diigmesine her bastiginizda bir sonraki moda gegis yaparsiniz. Cihazinizi kapattiginizda segilmis bulunan son mod
bellege kaydedilir.

Volba rezimu

Tlacitko Mode (rezim) umoznuje volbu tfi provoznich reziml. Kazdy rezim je ozna¢en na pfednim panelu barevnym
indikatorem (automaticky rezim ,zelend“ — rezim spusténi ,zlutd“ — rezim prekroceni hrotu ,oranzova").

Kazdym stisknutim tlacitka Mode dochazi k pfepnuti na nasledujici rezim. Posledni zvoleny rezim je pfi vypnuti zafizeni
uloZen do paméti.

Odabir nacina rada

Tipka Mode (nacin rada) omoguéuje odabir tri nacina rada. Svaki nacin rada oznacen je na prednjoj plo¢i svjetlom u boji
(Auto (Automatski) "zeleno" - Run (Pokretanje) "Zuto" - Apex over (Preko apeksa) "narancasto").

Svaki puta kada pritisnete gumb Mode (nacin rada) prebacujete na slijedeci nacin rada. Kada iskljucite uredaj u memoriji
ostaje zabiljeZzen posljednji nacin rada.

Selectarea modului

Tasta Mod va permite sa selectati trei moduri de functionare. Fiecare mod este indicat pe panoul frontal cu un indicator
luminos colorat (Automat ,verde” — Functionare ,galben” — Peste apex ,portocaliu”).

De fiecare data cand apasati tasta Mod, comutati la modul urmator. Ultimul mod selectat este memorat cand opriti
aparatul.

Vyber rezimu

Tlacidlo Mode umozriuje vyber troch prevadzkovych rezimov. Kazdy rezim je oznaceny na prednom paneli farebnych

svetlom (Auto ,zelené” — Run ,ZIté“ — Apex over ,oranzove®).

Vzdy ked stlacite tlaCidlo Mode, prepnete do nasledujuceho rezimu. Pri vypnuti stroja sa zaznamena posledny vybrany
rezim.
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Mode «Auto» : Rotation automatique, Autoreverse Apex (butée), Autoreverse Couple.
Pénétrer dans la chambre pulpaire, le micro-moteur démarre automatiquement. Progresser lentement dans le canal sans
forcer sur linstrument; si ce dernier s’arréte dans le canal et fait demi-tour (contréle Couple), ressortir du canal.
Recommencer la séquence ou passer a la séquence suivante (changement de la lime). La progression de votre lime vers
I'apex est visualisée par la barre lumineuse représentant un canal. Arrivé a la butée, arrét automatique de la lime; si
I'extrémité de la lime se trouve a la butée ou au dela pendant une seconde et demie, mise en rotation inverse a vitesse
lente.

"Auto" mode : Automatic rotation, Apex auto-reverse (buffer), Torque auto-reverse.

Enter the pulp cavity, the micro-motor starts automatically. Progress slowly in the canal without forcing on the instrument;
if the instrument stops in a canal and turns round (Torque control), exit from the canal. Start the sequence again or go to
the next sequence (file change). The progression of your file towards the apex is shown by the luminous bar representing
a canal. Arrival at the buffer, the file stops automatically; if the end of the file is at the buffer or beyond for one and a
half seconds, the rotation switches to slow reverse.

Modo « Auto » Rotacion automatica, Autoreverse Apice (tope), Autoreverse Par.

Penetrar en la camara del diente, el micromotor se pone en marcha automaticamente. Avanzar lentamente por el canal
sin forzar en el instrumento; si este Ultimo se detiene en el canal y da media vuelta (control Par), salir del canal. Comen-
zar de nuevo la secuencia o pasar a la siguiente secuencia (cambio de lima). La progresién de su lima hacia el apice se
visualiza mediante la barra luminosa que representa un canal. Una vez que llegue al tope, La lima se para automatica-
mente; si el extremo de la lima se encuentra al tope o mas alla durante un segundo y medio, puesta en rotacion inversa
a velocidad lenta.

Modalita «Auto»: Rotazione automatica, Autoreverse Apice (battuta), Autoreverse Coppia.
Penetrare nella camera pulpare: il micromotore si avvia automaticamente. Progredire lentamente nel canale senza far
forza sullo strumento; se quest’ ultimo si arresta nel canale e compie mezzo giro (controllo Coppia), uscire dal canale.
Ricominciare la sequenza o passare al,asequenza successiva (cambio della lima). La progressione della lima verso
|” apice ¢ visualizzata dalla barra luminosa che rappresenta un canale. Alla battuta si ha I’arresto automatico della
lima; se |’ estremita della lima si trova alla battuta o oltre per un secondo e mezzo, messa in rotazione inversa a bassa
velocita.

Modo «Auto» Rotagdo automatica, Reversdo Automatica Apex (distancia), Reversao
automatica Binario.

Penetrar na cémara pulpar, o micromotor arranca automaticamente. Progredir lentamente no canal sem forgar o
instrumento, se este parar no canal fizer meia-volta (controlo Binario), sair do canal. Recomegar a sequéncia ou passar
a sequéncia seguinte (mudanga da lima) A progressdo da sua lima em direcgdo ao apex € visualizada pela barra
luminosa que representa um canal. Chegada a distancia definida, paragem automatica da lima; se a extremidade da
lima se encontrar nessa distancia ou além dela durante um segundo e meio, entrada em rotagao inversa a velocidade
lenta.
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Tryb "Auto": Rotacja automatyczna, autorewers Apex (wierzcholek), autorewers moment

obrotowy.

Uruchomienie mikro silnika nastepuje po wprowadzeniu pilnika do komory miazgowej zgba. W czasie pracy w kanale
zebowym postepowac stopniowo bez naciskania na narzedzie. Po zatrzymaniu w kanale pilnik wraca (kontrola momentu
obrotowego). Nalezy wyjac pilnik z kanatu. Ponownie rozpocza¢ prace lub przej$¢ do etapu kolejnego (wymiana pilnika).
Postep pracy w kanale jest sygnalizowany za pomocg sSwiecacej linii przedstawiajgcej kanat zebowy. W momencie
dotarcia do szczytu korzenia pilnik zatrzymuje si¢ samoczynnie. Jesli w ciggu pottorej sekundy pilnik bedzie
znajdowat sie w samym szczycie lub juz poza nim, uruchomi sie rotacja wsteczna na wolnych obrotach.

Laget Auto: Automatisk rotation, Autoreverse apex (stopp), Autoreverse moment.

Trang in i pulpah&lan s& startar mikromotorn automatiskt. Arbeta langsamt i kanalen utan att trycka pa instrumentet. G& ut
ur kanalen om instrumentet stannar i kanalen och vander tillbaka) momentstyrning) .Starta om sekvensen eller ga vidare
till nasta sekvens (byta fil). P& ljuslisten som fsrestzller en kanal visas hur langt filen har kommit p& vag mot apex. Filen
stannar automatiskt nar den nar stoppet .Om filens yttersta spets befinner sig vid stoppet eller fsrbi det i en och en halv
sekund barjar den rotera at andra hallet med 1ag hastighet.

Tpotmrog Acitoupyiag «Auto»: Autoparn ePIoTPO@R, Asitoupyia Autoreverse akpopidiou

(avaoToAéa), Aeitoupyia Autoreverse poTrig.

EioxwpnoTe oTnv TTOAQIKA KOIAGTNTA, O PIKPOKIVNTAPOG Eekiva autdpaTa. MNMpoxwpnaoTe apyd oTo pIdiké wARva Xwpig va
mECETE TO epyaAeio. Av auTd oTapaTioel 6To PICIKG CwARvVa Kal KAvel avaoTpo®r (EAeyxog poTtrig), Byeite amod 1o pICIK
owAAva. ZavapyioTe Tnv akohouBia ) TrepdaTe oTnv £mopevn akohouBia (aAayr Tng pivag). H mpdodog Tng pivag oag
TTPOG TO OKPOPII0 aTTEIKOVICETal PETW TNG QWTEIVAG PARdOU TToU avaTtrapioTd éva pIfiké cwAnva. Katd v agign atov
avaooToAéd, autéuaTo aTapdTnua TNG pivag. Av To GKPO TNG pivag oag PpioKeTal oTov avaoToAéa A TTépa At autdv yia
EVANIOI OEUTEPOAETTTO, AVTIOETN TTEPIOTPOPN OE ApyR TaXUTNTA.

Modus "Auto": Automatische rotatie, Autoreverse Apex (aanslag), Autoreverse Koppel.

In de pulpakamer penetreren, de micromotor start automatisch. Langzaam in het kanaal voortgaan zonder het instrument
te forceren; het instrument stopt in het kanaal en draait om (controle Koppel), weer uit het kanaal gaan. De handeling
opnieuw beginnen of overgaan naar de volgende reeks (wisseling van de vijl). De voortgang van uw vijl richting de apex
wordt weegegeven door de oplichtende balk die het kanaal verbeeld. Aankomst bij de aanslag, automatische stop van
de vijl; als het uiteinde van de vijl zich anderhalve seconde bij de aanslag of verder bevindt, overgang naar omgekeerde
rotatie met lage snelheid.

Pexum «Auto»: ABTOMaTuuyeckoe BpalleHWe, aBTOpeBepC Npu A[OCTMXKEHUM anekca
(ynopa), aBTopeBepc npu AOCTUXKEHUWN 3a4aHHOIO KPYTALLEero MOMeHTa.

BBegute MHCTPYMEHT B MONOCTb Nynbrbl 3y6a, MUKPOMOTOP BKIOYMTCA aBToMatudeckn. MeaneHHo nepemelLantecb no
KaHany, He HaXwumasi Ha WHCTPYMEHT; €CnM WMHCTPYMEHT OCTaHOBUTCSH B KaHane M HavyHET BpallaTbCs B obpaTHOM
HanpaBneHun (KOHTPOMb KPYTSILLEro MOMEHTa), M3BMEeKkuTe ero u3 kaHana. [MoBTopuTe onepauuio unu nepewgute K
crnepytowen onepauun (3ameHa davina). MNMpoasukeHne chavina k anekcy otobpaxaeTcss B BUAE CBETALIENCH NUHUW,
obosHavatoLen kaHan. Mpu gocTmkeHun ynopa gann aBToMaTuyYeckn OCTaHaBNUMBAETCS; €CNn KoHeL, dhanna HaxoauTces
Ha yrnope wnu 3a ynopom B TeYeHue MonyTopa CekyHA, BKMYaeTcs BpalleHue B 0OpaTHOM HampaBreHuu ¢ Marnown
CKOPOCTbIO.
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Auto-tila: Automaattinen pyoérintd, Apex auto-reverse (stop), Vaantémomentti auto-reverse.
Kun tunkeudut pulpakaviteettiin, mikromoottori kaynnistyy automaattisesti.

Ty6skentele hitaasti kanavassa pakottamatta instrumenttia

Jos instrumentti pysahtyy kanavassa ja pyorii takaisinpain (momenttiohjaus), poistu kanavasta. Aloita sekvenssi uudelleen
tai siirry seuraavaan sekvenssiin (vaihda viilaa). Kanavaa esittava valopylvas etupaneelissa nayttaa kuinka pitkalle viila on
edennyt apeksia kohti. Viila pysahtyy automaattisesti kun se on stop kohdassa.

Jos viilan kéarki on stop-kohdassa tai sen ohi, 1,5 sekunnissa, alkaa viila pydria takaisinpain hitaasti.

»Auto“-Modus: automatische Rotation, Autoreverse Apex (apikaler Endpunkt), Au-
toreverse Drehmoment

Sobald das Instrument sich in der Pulpakammer befindet, startet der Motor automatisch.

Langsam und ohne Druckausiibung auf das Instrument in den Kanal vordringen. Wenn das Instrument im Wurzelkanal
stoppt und zurtickdreht (Drehmomentkontrolle), muss es aus dem Kanal gezogen werden. Die Sequenz wiederholen
oder zur nachsten Sequenz Ubergehen (Feilenwechsel). Das Vordringen der Feile in Richtung Apex wird anhand des
Leuchtbalkens angezeigt, der einen Wurzelkanal darstellt. Die Feile stoppt automatisch, wenn sie den apikalen End-
punkt erreicht hat. Befindet sich die Feilenspitze fiir 1,5 Sekunden am Endpunkt oder darliber hinaus, startet der lang-
same Riicklauf.

"Otomatik" mod: Otomatik rotasyon, K6k ucu otomatik geri doniis (tampon), Tork otomatik
geri donus

Pulpa kavitesine girdiginizde mikro motor otomatik olarak ¢calismaya baslar. Aleti zorlamadan, kanalda yavasga ilerleyin;
Aletin kanalda durmasi ve geriye dénmesi (Tork kontrolii) durumunda kanaldan ¢ikin. Sekansi tekrar baslatin veya son-
raki sekansa (ege degistirme) gecin. Egenizin kék ucuna dogru ilerlemesi kanali temsil eden parlak gubukla gdsterilmek-
tedir. Tampona gelindiginde ege otomatik olarak durur; edenin ucu bir buguk saniye boyunca tamponda veya tam-
ponun Gtesinde ise , rotasyon yavas-geri galismaya geger.

Automaticky rezim: Automaticka rotace, automaticka zména sméru pfi dosazeni hrotu

(zarazka), automaticka zména sméru pri dosazeni krouticiho momentu.

Zasunte nastroj do kavity dfené, mikromotor se automaticky spusti. Postupujte pomalu do kanalku, aniz byste tlagili na
nastroj; pokud se nastroj v kanalku zastavi a zméni smér otaceni (fizeni krouticim momentem), vytahnéte jej z kanalku.
Zahajte sekvenci znovu nebo prejdéte na dal$i sekvenci (vyména pilniku). Postup pilniku smérem k hrotu kofene je
zobrazen pomoci svételné ¢ary znazorfiujici kanalek. PFi dosazeni zarazky se pilnik automaticky zastavi; je-li konec
pilniku na zaréZce nebo za zarazkou po dobu jedné a pll sekundy, spusti se pomala rotace opaénym smérem.

"Auto" (Automatski) nacin Automatsko okretanje, Apex automatsko-obrnuto (amortizer),

Okretni moment automatsko-obrnuto.

Unesite uredaj u Supljinu pulpe, mikro-motor se automatski pokrene. Instrument lagano gurajte u kanal bez prisile;

ako se uredaj u kanalu zaustavi i okrene (Upravljanje okretnim momentom), izvadite ga iz kanala. Ponovno pokrenite
slijed ili idite na sljedeci slijed (promjena strugaca). Napredovanje strugaca prema apeksu prikazano je svjetleéom trakom
koja predstavlja kanal. Dolazak do amortizera, strugac¢ se automatski zaustavi. Ako je zavrSetak strugaca kod
amortizera ili jednu i pol sekundu dalje, okretanje se prebacuje u lagani obrnuti smjer.
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Modul ,,Automat”: Rotire automata, Inversare automata peste apex (amortizor), Inversare

automata cuplu. i

Intrati in cavitatea pulparé micro-motorul porneste automat. Inaintati incet in canal fara a forta instrumentul; daca
instrumentul se opreste in canal si se intoarce (Control cuplu), iesiti din canal. Incepeti din nou procedura sau treceti la
procedura urmétoare (modificarea acului). Inaintarea acului citre apex este indicata de bara luminoasé care reprezinta
canalul. Sosirea la amortizor, acul se opreste automat; in cazul in care capatul acului ajunge la amortizor sau mai
departe timp de 1,5 secunde, migcarea de rotatia comuta la inversare lenta.

Rezim "Auto": Automaticka rotacia, Apex auto-reverz (zarazka), Krutiaci moment auto-

reverz.

Po vstupe do drefovej dutiny sa automaticky zapne mikro-motor. Postupujte pomaly do kanalika bez toho, aby ste tlacili
na pristroj;

ak sa pristroj zastavi v kanaliku a oto¢€i (riadenie kratiaceho momentu), vytiahnite ho z kanalika. Znovu vykonajte postup
alebo prejdite na dalSi krok (vymena pilnika). Postup pilnika smerom k hrotu je naznageny svetelnou listou, ktora
predstavuje kanalik. Po dotyku so zarazkou sa pilnik automaticky zastavi; ak je koniec pilnika na zarazke dlhsie ako

1 a pol sekundy, rotacia sa prepne na pomaly spatny chod.

"Auto" MX: BINEHE, WREZKRE (&), MEEZIKH.
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Mode «Run» : Rotation forcée, Autoreverse Apex (butée), Autoreverse Couple.

La lime tourne en dehors de la chambre pulpaire. Pénétrer dans la chambre et progresser lentement dans le canal sans
forcer sur l'instrument; si ce dernier s’arréte dans le canal et fait demi-tour (contréle Couple), ressortir du canal. Pour
changer votre lime et passer a la séquence suivante, appuyer sur la touche <<\/ >> pour arréter le moteur (le voyant
vitesse clignote). Pour redémarrer votre moteur, appuyer sur la touche << /\ >> pendant 1 seconde (le voyant vitesse
redevient fixe). La progression de votre lime vers I'apex est visualisée par la barre lumineuse représentant un canal. A la
butée, arrét automatique de la lime; si I'extrémité de la lime se trouve a la butée ou au dela pendant une seconde et
demie, mise en rotation inverse a vitesse lente.

"Run" mode : Forced rotation, Apex auto-reverse (buffer), Torque auto-reverse.

The file rotates outside the pulp cavity. Penetrate slowly in the canal without forcing on the instrument; if the instrument
stops in the canal and turns round (Torque control), exit from the canal. To change your file and go to the next sequence,
press the ««\/ >> key to stop the motor (the speed light will flash). To start your motor again, press the << /\ >>
key for 1 second (the speed light will become fixed again). The progression of your file towards the apex is shown by the
luminous bar representing a canal. At the buffer, the file stops automatically; if the end of the file is at the buffer or
beyond for one and a half seconds, the rotation switches to slow reverse.

Modo « Run » Rotacién forzada, Autoreverse Apice (tope), Autoreverse Par.

La lima gira fuera de la camara pulpar. Penetrar en la camara y progresar lentamente por el canal sin forzar en el instru-
mento; si este Ultimo se detiene en el canal y da media vuelta (control Par), salir del canal. Para cambiar la lima y pasar
a la siguiente secuencia, pulsar la tecla <<\/ >> para detener el motor (el piloto velocidad parpadea). Para volver a
poner en marcha el motor, pulsar la tecla << /\ >> durante 1 segundo (el piloto velocidad pasa de nuevo en fijo). La
progresion de la lima hacia el apice se visualiza mediante la barra luminosa que representa un canal. En el tope, parada
automatica de la lima; si el extremo de la lima se encuentra al tope o mas alla durante un segundo y medio, puesta en
rotacion inversa a velocidad lenta.

Modalita «Run»: Rotazione forzata, Autoreverse Apice (battuta), Autoreverse Coppia.

La lima ruota al di fuori della camera pulpare. Penetrare nella camera e progredire lentamente nel canale senza far forza
sullo strumento; se quest'ultimo si arresta nel canale e compie mezzo giro (controllo Coppia), uscire dal canale. Per
cambiare la lima e passare alla sequenza successiva, premere il tasto << \/ >> per arrestare i motore (la spia della
velocita lampeggia). Per riavviare il motore, premere il tasto << /\.>> per 1 secondo (la spia velocita ridiviene fissa). La
progressione della lima verso I'apice & visualizzata dalla barra luminosa che rappresenta un canale. Alla battuta, arresto
automatico della lima; se I'estremita della lima si trova alla battuta o oltre per un secondo e mezzo, messa in rotazione
inversa a bassa velocita.

Modo «Run»: Rotagdo forgcada, Reversio Automatica Apex (distincia), Reversao

automatica Binario.

A lima roda fora da camara pulpar. Penetrar na camara e progredir lentamente no canal sem forgar o instrumento; se este
ultimo parar no canal e fizer meia-volta (controlo Binario), sair do canal. Para substituir a sua lima e passar a sequéncia
seguinte, carregar na tecla <<\/ >> para parar o motor (o avisador de velocidade fica intermitente). Para voltar a
arrancar o seu motor, carregar na tecla <</\.>> durante 1 segundo (0 avisador de velocidade volta a ficar fixo). A
progressao da sua lima em direcgdo ao apex € visualizada pela barra luminosa que representa um canal. Na distancia
definida, paragem automatica da lima; se a extremidade da lima se encontrar nessa distancia ou além dela durante um
segundo e meio, entrada em rotagao inversa a velocidade lenta.
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Tryb "Run": Rotacja wymuszona, Autorewers Apex (wierzchotek), Autorewers moment

obrotowy

Pilnik obraca sie¢ poza komora miazgowg zgba. Wprowadzi¢ pilnik do komory i postepowac stopniowo bez naciskania na
narzedzie. Po zatrzymaniu w kanale pilnik wraca (kontrola momentu obrotowego).Nalezy wyjac pilnik z kanatu. Celem
wymiany pilnika i przejscia do kolejnego etapu nacisngé klawisz "\/". Silnik zatrzyma sie (zielona kontrolka zacznie
migac). Celem ponownego uruchomienia silnika wcisngé na 1 sekunde klawisz "/\." (kontrolka predkosci bedzie Swiecic
w sposob ciggty). Postep pracy w kanale jest sygnalizowany za pomoca $wiecgcej linii przedstawiajgcej kanat zebowy. W
momencie dotarcia do szczytu korzenia pilnik zatrzymuje sie samoczynnie. Jesli w ciggu péttorej sekundy pilnik bedzie
znajdowat sie w samym szczycie lub juz poza nim, uruchomi sie rotacja wsteczna na wolnych obrotach.

Laget Run: Forcerad rotation, Autoreverse apex (stopp), Autoreverse moment.

Filen roterar utanfor pulpahalan. Trang in i halan och arbeta langsamt i kanalen utan att trycka pa instrumentet. Ga ut ur
kanalen om instrumentet stannar i kanalen och vander tillbaka (momentstyrning). Tryck pa knappen \/ for att stoppa
motorn) kontrollampan for hastighet blinkar) for att byta fil och ga vidare till nasta sekvens. Starta om motorn genom att
trycka pa knappen '\ i en sekund (kontrollampan for hastighet lyser ater med fast sken). Pa ljuslisten som forestéller en
kanal visas hur langt filen har kommit pa vag mot apex. Filen stannar automatiskt nar den nar stoppet. Om filens yttersta
spets befinner sig vid stoppet eller forbi det i en och en halv sekund borjar den rotera at andra hallet med lag hastig-
het.

Tpotrog Asitoupyiag «Run»: AvaykaoTIKR TTEpICTpO@R, AciToupyia Autoreverse akpopigiou

(avaoToAéa), Aeitoupyia Autoreverse poTrig.

H piva mepioTpépetal £€Ew atrd TNV TTOAQIKA KOIAGTNTA. EloXWPRoTE OTNV KOIAGTNTA KAl TTPOXWPACTE apyd OTO PICIKO
owAAva Xwpig va miédeTe To epyaheio. Av autd atapatioel aTo PIGIKG GwARva Kal KAvel avaoTpodr| (EAeyXog POTTAig),
Byeite a1 10 PIfIKO owWAAVA. MNa va aAAGeTe TN piva gag Kal va TTEPACETE OTNV €TTOUEVN akoAouBia, TTIECTE TO TTARKTPO
<<\/ >> yla VO OTOMATAOETE TOV KIVATAPA (TO OTITIKO Ofua Tng TaxuTtnTag avaBoaofrver). MNa va eTTAVEKKIVATETE TOV
KIVNTAPQ 004G, TMECTE TO TTARKTPO << /\ >> yia 1 SeuTePOAETTTO (TO OTITIKG OAPa TNG TaXUTNTAG Savayiverar oTabepd). H
TP60d0G TNG pivag aag TTPOG TO AKPOPICIO ATTEIKOVICETAI HEOW TNG GWTEIVAG PARSOU TTOU avaTTapPIoTd £va PICIKO CWARVA.
210V avaoToAéd, AUTOUATO OTAUATNMA TNG Pivag. Av To GKPO TNG pivag 0ag BPIOKETAlI OTOV AvaoToAéa r) TTEpa atrd autév
yIa eVAUIOl BEUTEPOAETTTO, AVTIBETN TTEPICTPOPN O€ apyn TaxUTnTa.

Modus "Run": Geforceerde rotatie, Autoreverse Apex (aanslag), Autoreverse Koppel.

De vijl draait buiten de pulpakamer. In de kamer penetreren en langzaam in het kanaal voortgaan zonder het instrument te
forceren; het instrument stopt in het kanaal en draait om (controle Koppel), weer uit het kanaal gaan. Om van vijl te wisse-
len en door te gaan met de volgende reeks, op de knop "*\/ """ drukken om de motor te stoppen (het snelheidslampje
knippert). Om de motor opnieuw te starten, gedurende 1 seconde op de knop "*/\"" drukken (het snelheidslampje
knippert niet meer). De voortgang van uw vijl richting de apex wordt weegegeven door de oplichtende balk die het kanaal
verbeeld. Bij de aanslag, automatische stop van de vijl; als het uiteinde van de vijl zich anderhalve seconde bij de aanslag
of verder begint, overgang naar omgekeerde rotatie met lage snelheid.

Pexum «Run»: MpuHyauTenbHoe BpaleHue, aBTOPEeBEpC MNpU OOCTUMKEHUU anekca
(ynopa), aBTopeBepc npu AOCTUXKEHUUN 3a4aHHOIO KPYTALLEro MOMeHTa.

®ann BpallaeTcs, HaxoAAaCb BHe MOMOCTU Mynbhbl 3y6a. BBeaute WHCTPYMEHT B MOMOCTb NyfbMfbl M MEANEHHO
nepemMeLlanTech Mo KaHasny, He HaXXUMasi Ha MHCTPYMEHT; €CN MHCTPYMEHT OCTaHOBMUTCA B KaHarne U Ha4yHéT BpallaTbes
B 0OpaTHOM HanpaBneHun (KOHTPOSb KPYTSLLEro MOMeHTa), U3BMNeKUTe ero u3 kaHana. [ing sameHsl havina n nepexoga K
crnegylolle onepauun HaxXmutTe Ha knaBuwy «\/», 4YTOObl BbIKNOYUTbL MOTOP (MHOMKATOP CKOPOCTW HauYHET
muratb). [N NOBTOPHOrO BKIOYEHWA MOTOpa YAEepXMBanTe KnaBuwy «/\» HaxaTton B TeuyeHue 1 ceKkyHAbl
(MHAMKaTOpP CKOPOCTU HAYHET CBETUTBLCS MOCTOSHHO). [MpoaBKeHne danna k anekcy oTobpaxaeTcs B BUAe CBETALLENCs
nuHuM, obosHavatowwen kaHan. Mpu gocTwkeHun ynopa dann aBToMaTMHeckn OcTaHaBNMBAETCH; ecnu KoHel danna
HaxoAMTCS Ha ynope 1nu 3a yrnopoMm B TeYeHne NonyTopa CekyHs, BKMIoYaeTcs BpalleHMe B 06paTHOM HanpaBneHuu ¢
Marion CKOpPOCThIO.
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Run-tila: pakotettu pyorinta, Apex auto-reverse (stop).Vaantomomentti auto-reverse.

Viila pyérii pulpakaviteetin ulkopuolella. Tunkeudu kanavaan ja tydskentele hitaasti pakottamatta instrumenttia.

Jos instrumentti pysahtyy kanavassa ja kaantyy takaisin (momenttiohjaus), poistu kanavasta.

Paina nappia << \/ >> pysayttadksesi moottorin, ( nopeuden merkkivalo vilkkuu), vaihda viila ja etene seuraavaan
sekvenssiin.

Kaynnistd moottori uudelleen, paina << /\.>> nappia 1 sekunnin ajan (nopeuden merkkivalo palaa taas yhtajaksoisesti).
Kanavaa esittdva valopylvas nayttaa viilan etenemisen kohti apexia. Viila pysahtyy automaattisesti kun viila on stop-
kohdassa.

Jos viilan kéarki on stopkohdassa tai yli 1,5 sekunnissa alkaa se pyoria toiseen suuntaan hitaasti.

»Run“-Modus: erzwungene Rotation, Autoreverse Apex (apikaler Endpunkt), Autoreverse

Drehmoment.

Die Feile dreht sich auRerhalb der Pulpakammer. In die Pulpakammer einfiihren und langsam ohne Druckausiibung in
den Wurzelkanal vordringen. Wenn das Instrument im Wurzelkanal stoppt und zurlickdreht (Drehmomentkontrolle), muss
es aus dem Kanal gezogen werden. Zum Feilenwechsel und Ubergang zur nachsten Sequenz die Taste ,,\/*“ betiti-
gen, um den Motor anzuhalten (die Geschwindigkeitskontrollleuchte blinkt). Zum erneuten Start des Motors die Taste
»/\" eine Sekunde lang betéatigen (die Geschwindigkeitskontrollleuchte leuchtet wieder permanent auf). Das Vordringen
der Feile in Richtung Apex wird anhand des Leuchtbalkens angezeigt, der einen Wurzelkanal darstellt. Die Feile stoppt
automatisch, wenn sie den apikalen Endpunkt erreicht hat. Befindet sich die Feilenspitze fir 1,5 Sekunden am Endpunkt
oder dariiber hinaus, startet der langsame Riicklauf.

"Cahsma" modu: Mecburi rotasyon, Kok ucu otomatik geri doniis (tampon), Tork otomatik
geri donus

Ege pulpa kavitesinin disinda déner. Aleti zorlamadan, kanala yavasga girin; aletin kanalda durmasi ve geriye donmesi
(Tork kontroli) durumunda kanaldan ¢ikin. Egenizi degistirmek ve sonraki sekansa gegmek icin motoru durdurmak igin
«V» diigmesine basin (hiz 1511 yanip sbnmeye baslayacaktir). Motoru tekrar galistirmak igin «A» diigmesine 1 saniye
basin (hiz 15131 tekrar sabitlenecektir). Egenizin kok ucuna dogru ilerlemesi kanali temsil eden parlak gubukla goste-
rilmektedir. Tampona gelindiginde ege otomatik olarak durur; edenin ucu bir buguk saniye boyunca tamponda veya
tamponun 6tesinde ise, rotasyon yavas-geri galismaya geger.

Rezim ,,Run“ (spusténi): Nucena rotace, automaticka zména sméru pii dosazeni hrotu
(zarazka), automaticka zména sméru pri dosazeni krouticiho momentu.

Pilnik rotuje mimo kavitu dfené. Pomalu proniknéte do kanalku, aniz byste tlacili na nastroj; pokud se nastroj zastavi

v kanalku a zacne rotovat opacnym smérem (Fizeni krouticim momentem), vytahnéte jej z kanalku. Pro vyménu pilniku
a prechod na dal$i sekvenci stisknéte tlacitko ,,V* , které zastavi motor (bude blikat indikator otacek). Pro opétné
spusténi motoru stisknéte tlacitko ,A“ na dobu 1 sekundy (indikator otacek bude znovu svitit). Postup pilniku smérem
k hrotu kofene je zobrazen pomoci svételné ¢ary znazorfiujici kanalek. Pfi dosazeni zarazky se pilnik automaticky
zastavi; je-li konec pilniku na zarazce nebo za zarazkou po dobu jedné a pul sekundy, spusti se pomala rotace
opaénym smérem.

Nacin rada "Run” (Pokretanje) Prisilno okretanje, Apex automatsko-obrnuto (amortizer),

Okretni moment automatsko-obrnuto.

Strugac se okrece izvan Supljine pulpe. Lagano udite u kanal bez prisile instrumenta. Ako se instrument zaustavi u kanalu
i okrene (upravljanje okretnim momentom), izvadite ga iz kanala. Da biste promijenili struga¢ i presli na slijededi slijed,
pritisnite tipku "V" da biste zaustavili motor (svijetleci indikator brzine treperi). Za ponovno pokretanje motora, pritisnite
tipku "A" i zadrzite 1 sekundu (svjetlosni indikator ponovno svijetli bez treperenja). Napredovanje struga¢a prema apeksu
prikazano je svjetle¢com trakom koja predstavlja kanal. Dolazak do amortizera, struga¢ se automatski zaustavi. Ako
struga€ zavrSava kod amortizera ili dalje oko jednu i pol sekundu, okretanje se prebacuje u lagani obrnuti smjer.
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Modul ,,Functionare”: Rotire fortata, Inversare automata peste apex (amortizor), Inversare
automata cuplu.

Acul se roteste in afara cavitatii pulpare. Patrundeti incet in canal fara a forta instrumentul; daca instrumentul se opreste
n canal si se intoarce (Control cuplu), iesiti din canal. Pentru a schimba acul si a trece la procedura urmatoare, apasati
tasta «V» pentru a opri motorul (indicatorul luminos pentru turatie va lumina intermitent). Pentru a porni din nou motorul,
apasatj tasta «A» timp de 1 secunda (indicatorul luminos pentru turatie va ramane aprinsa fix din nou). Inaintarea acului
catre apex este indicata de bara luminoasa care reprezinta canalul. La amortizor, acul se opreste automat; in cazul in
care capatul acului ajunge la amortizor sau mai departe timp de 1,5 secunde, migcarea de rotatia comuta la inversare
lenta.

Rezim "Run": Silena rotacia, Apex auto-reverz (zarazka), Krutiaci moment auto-reverz.

Pilnik rotuje smerom von z drefovej dutiny. Pomaly vstupte do kanalika bez tlaku na pilnik. Ak sa pristroj zastavi v
kanaliku a otoci (riadenie krutiaceho momentu), vyjdite z kanalika von. Ak chcete zmenit pilnik a prejst k nasledujicemu
kroku, stlacte tlacidlo «V» na zastavenie motora (svetlo rychlosti bude blikat). Ak chcete znovu zapnit motor, stlacte na
1 sekundu tlacidlo «/\» (svetlo rychlosti prestane blikat). Postup pilnika smerom k hrotu je naznaceny svetelnou listou,
ktora predstavuje kanalik. Po dotyku so zarazkou sa pilnik automaticky zastavi; ak je koniec pilnika na zarazke dihSie
ako 1 a pol sekundy, rotacia sa prepne na pomaly spatny chod.
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Mode «Apex over» : Rotation automatique, pas d’arrét a I’Apex (butée), Autoreverse
Couple.

Pénétrer dans la chambre pulpaire, le micromoteur démarre automatiquement. Progresser lentement dans le canal sans
forcer sur l'instrument ; si ce dernier s’arréte dans le canal et fait demi-tour (contréle couple), ressortir du canal. Recom-
mencer la séquence ou bien passer a la séquence suivante (changement de la lime). La progression de votre lime vers
I'apex est visualisée par la barre lumineuse représentant un canal.

Ce mode n’arréte pas la rotation a I'apex (le voyant de la butée est éteint). Ce mode doit étre utilisé avec précaution et
dans le cas ou la mesure est perturbée par une dent délabrée, un amalgame, etc.....

"Apex over" mode : Automatic rotation, no stopping at the Apex (buffer), Torque Auto-

reverse.

Enter the pulp cavity, the micro-motor starts automatically. Progress slowly in the canal without forcing on the instrument;
if the instrument stops in a canal and turns round (Torque control), exit from the canal. Start the sequence again or go to
the next sequence (file change). The progression of your file towards the apex is shown by the luminous bar representing
a canal.

This mode does not stop the rotation at the apex (the buffer light is off). This mode should be used with caution and in
cases where the measurement is upset by a damaged tooth, amalgam, etc.

Modo « Apice over » Rotaciéon automatica, sin parada en el Apice, Autoreverse Par.

Penetrar en la camara pulpar, el micromotor se pone en marcha automaticamente. Avanzar lentamente por el canal sin
forzar en el instrumento; si este Ultimo se detiene en el canal y da media vuelta (control Par), salir del canal. Comenzar de
nuevo la secuencia o pasar a la siguiente secuencia (cambio de lima). La progresion de la lima hacia el apice se visualiza
mediante la barra luminosa que representa un canal.

Este modo no interrumpe la rotacion del apice (el piloto del tope esta apagado). Este modo debe utilizarse con precaucion
y en caso de que la medida esté perturbada por un diente estropeado, una amalgama, etc ...

Modalita «Apex over»: Rotazione automatica, nessun arresto all’Apice (battuta),

Autoreverse Coppia.

Penetrare nella camera pulpare; il micromotore si avvia automaticamente. Progredire lentamente nel canale senza far
forza sullo strumento; se quest’ultimo si arresta nel canale e compie mezzo giro (controllo coppia), uscire dal canale.
Ricominciare la sequenza o passare alla sequenza successiva (cambio della lima). La progressione della lima verso
I'apice € visualizzata dalla barra luminosa che rappresenta un canale.

Questa modalita non arresta la rotazione all’apice (la spia della battuta & spenta). Questa modalita deve essere usata con
precauzione e nel caso in cui la misurazione sia disturbata da un dente malandato, un amalgama, etc...

Modo «Apex over»: Rotagdo automatica, sem paragem no Apex (distancia), Reversao
automatica Binario.

Penetrar na camara pulpar, o micromotor arranca automaticamente. Progredir lentamente no canal sem forgar o
instrumento, se este parar no canal fizer meia-volta (controlo binario), sair do canal. Recomegar a sequéncia ou passar
entdo para a sequéncia seguinte (mudanga da lima) A progressao da sua lima em direcgdo ao apex € visualizada pela
barra luminosa que representa um canal.

Este modo n&o para a rotagcdo no apex (o avisador da distancia esta apagado). Este modo deve ser utilizado com
precaucéo e no caso da leitura ser perturbada por um dente danificado, uma amalgama, etc.
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Tryb "Apex over": Rotacja automatyczna, brak zatrzymania w przypadku dotarcia do
szczytu korzenia (wierzchotek), autorewers moment obrotowy

Uruchomienie mikro silnika nastepuje po wprowadzeniu pilnika do komory miazgowej zgba. W czasie pracy w kanale
zebowym postepowaé stopniowo bez naciskania na narzedzie. Po zatrzymaniu w kanale pilnik wraca (kontrola momentu
obrotowego). Nalezy wyjac pilnik z kanatu. Ponownie rozpoczaé¢ prace lub przej$¢ do etapu kolejnego (wymiana pilnika).
Postep pracy w kanale jest sygnalizowany za pomoca $wiecacej linii przedstawiajgcej kanat zebowy.

W trybie tym praca pilnika nie zostaje wstrzymana w chwili dotarcia do szczytu korzenia (kontrolka jest wytgczona). Praca
w tym trybie wymaga szczegodlnej ostroznosci i nalezy go stosowaé w przypadku trudnosci z dokonaniem pomiaru z
powodu ztego stanu zeba, obecnosci amalgamatu, etc.

Laget Apex over: Automatisk rotation, stannar inte vid apex (stopp), Autoreverse moment.
Trang in i pulpahalan sa startar mikromotorn automatiskt. Arbeta langsamt i kanalen utan att trycka pa instrumentet. Ga ut
ur kanalen om instrumentet stannar i kanalen och vander tillbaka (momentstyrning). Starta om sekvensen eller ga vidare
till nasta sekvens (byta fil). Pa ljuslisten som forestaller en kanal visas hur langt filen har kommit pa vadg mot apex .

Med detta lage stoppas inte rotationen vid apex (Kontrollampan for stopp ar slackt). Detta lage ska anvandas med
forsiktighet och i de fall d& matningen stors av en dalig tand, amalgam osv.

Tpo1rog AsiToupyiag «Apex over»: AuTOpATn TTEPIOTPOPN, deV UTTAPXEI OTAUATHHA OTO
akpopifio (avaoToAéag), Aeitoupyia Autoreverse poTrig.

EiloxwpnroTe TNV TTOAQIKA KOIAGTNTA, O WIKPOKIVNTAPAG Eekivd autdpaTa. MpoxwpraTte apyd oTo pIfiké CwAAva Xwpig va
mECETE TO epyaleio. Av auTd OTaATAOEl GTO PIGIKG CwARvVa Kal KAvel avaaTpo®r] (EAeyxog poTTig), ByeiTe atmd 1o PIdikO
owAAva. =avapyioTe TNV akohouBia ) TTepdaTe oTnv £mopevn akoAouBia (aAayr) Tng pivag). H mpdodog Tng pivag cag
TTPOG TO AKPOPICIO ATTEIKOVICETAI HETW TNG QWTEIVAG PARSOU TTou avatraploTd éva pIgIKd GwARva.

Autég 0 TpOTTOG AsiToupyiag dev OTAUATA TNV TTEPICTPOP OTO AKPOPICIO (TO OTITIKO Orjua Tou avaoToAéa eival oBnoTo).
AuTdG 0 TPOTTOG AgIToupyiag TTPETTEI VO XPNOIUOTTOIEITAl TIPOTEKTIKG KOI O€ TTEPITITWAN TTou N PHETPNoN dlaTapdooETal ATTO
KATESTPAUUEVO BOVTI, ApdAyaua KTA.

Modus "Apex over" Automatische rotatie, geen stop bij de apex (aanslag), autoreverse
Koppel.

In de pulpakamer penetreren, de micromotor start automatisch. Langzaam in het kanaal voortgaan zonder het instrument
te forceren; het instrument stopt in het kanaal en draait om (controle koppel), weer uit het kanaal gaan. De handeling op-
nieuw beginnen ofwel overgaan naar de volgende reeks (wisseling van de vijl). De voortgang van uw vijl richting de apex
wordt weegegeven door de oplichtende balk die het kanaal verbeeld.

Deze modus stopt de rotatie niet bij de apex (het aanslaglampje is uit). Deze modus moet voorzichtig gebruikt worden
indien de meting wordt verstoord door een bedorven tand, een amalgaam, enz.

Pexxum «Apex over»: ABTOMaTU4YecKoe BpalleHue, NMpPU AOCTUXKEHMM anekca (ynopa)
BpaweHue He npeKpawaeTcsa, aBTopeBepC MNpu AOO0OCTUXeHUU 3agaHHOro KpyTtduwero
MOMEHTa.

MepaneHHo nepemellanTechb Mo KaHany, He HaXMMas Ha UHCTPYMEHT; eCrn MHCTPYMEHT OCTaHOBUTCS B KaHamne u HauHET
BpalaTbcs B 06paTHOM HamnpasneHnn (KOHTPOMb KPYTALLEro MOMeHTa), 3BfnekuTe ero u3 kaHana. lNostopute onepauuio
N nepenauTe K criegylowlen onepaumn (3ameHa danna). MNpoaswxeHne darina Kk anekcy otobpaxaeTcs B BuAe
CBeTALWeNCs NuHUKM, obo3Havalowet kaHan. B atom pexvme BpalleHve npu OOCTWXEHUWM anekca He npekpaliaeTtcs
(vHavkaTop ynopa noraiieH). OTOT pexum HeobxoAMMO WUCMOoMb3oBaTb C OCTOPOXHOCTLIO M TOMbKO B Criyvae, ecnu
n3MepeHus 3aTpyaHeHbl pa3pyLleHHbIM 3y6om, nnombon n T. a.
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Apex yli mode: Automaattinen pyorinta, ei pysahdy Apexissa (stop). Vadntomomentti Auto
-reverse.

Etene pulpakanavaaan, mikromoottori kdynnistyy automaattisesti. Etene hitaasti kanavassa pakottamatta instrumenttia.
Jos instrumentti pysahtyy kanavassa ja kdantyy takaisin (momenttiohjaus), poistu kanavasta.

Aloita sekvenssi uudelleen tai siirry seuraavaan sekvenssiin (vaihda viila).

Kanavaa esittava valopylvas nayttaa viilan etenemisen kanavassa apexia kohti.

Tassa tilassa pyoriminen ei lakkaa apexissa. (stop-kohdan merkkivalo ei pala)

Tata tilaa tulee kayttaa varoen ja tapauksissa, joissa mittausta hairitsee huono hammas, amalgaami jne.

»Apex over“-Modus: automatische Rotation, kein Anhalten am Apex (apikaler Endpunkt),

Autoreverse Drehmoment

Die Feile in die Pulpakammer einfiihren, der Mikromotor startet automatisch. Langsam und ohne Druckausiibung muss es
aus dem Kanal gezogen werden. Wenn das Instrument im Wurzelkanal stoppt und zuriickdreht (Drehmomentkontrolle),
muss es aus dem Kanal gezogen werden. Die Sequenz wiederholen oder zur nachsten Sequenz tbergehen
(Feilenwechsel). Das Vordringen der Feile in Richtung Apex wird anhand des Leuchtbalkens angezeigt, der einen Wurzel-
kanal darstellt.

In dieser Betriebsart stoppt die Rotation nicht am Apex (die Kontrollleuchte des apikalen Endpunkts leuchtet nicht auf).
Dieser Modus muss mit Vorsicht verwendet werden und in Fallen, in denen die Messung durch einen beschadigten Zahn
oder eine Amalgamfillung usw. beeintrachtigt wird.

"Kok ucu otesi" modu Otomatik rotasyon, kék ucunda (tampon) durmak yok, Tork Otoma-
tik-geri doniiste.

Pulpa kavitesine girdiginizde mikro motor otomatik olarak ¢calismaya baslar. Aleti zorlamadan, kanalda yavasca ilerleyin;
aletin kanalda durmasi ve geriye donmesi (Tork kontroli) durumunda kanaldan gikin. Sekansi tekrar baslatin veya sonraki
sekansa (ede degistirme) gecin. Egenizin kok ucuna dogru ilerlemesi kanali temsil eden parlak gubukla gosterilmektedir.
Bu mod rotasyonu kék ucunda durdurmaz (tampon 15131 agik). Bu mod dikkatle, dlgimun hasarli bir dis veya amalgam vb.
nedeniyle bozuldugu durumlarda kullaniimalidir.

Rezim ,,Apex over“ (prekroc¢eni hrotu): Automaticka rotace, bez zastaveni u hrotu korene
(zarazka), automaticka zména sméru pii dosazeni krouticiho momentu.

Zasunte nastroj do kavity dfen&, mikromotor se automaticky spusti. Pomalu postupujte do kanalku, aniz byste tlacili na
nastroj; pokud se nastroj zastavi v kanalku a za¢ne rotovat opaénym smérem (fizeni krouticim momentem), vytahnéte jej
z kanalku. Zahajte sekvenci znovu nebo prejdéte na dal$i sekvenci (vyména pilniku). Postup pilniku smérem k hrotu
kofene je zobrazen pomoci svételné ¢ary znazorfiujici kanalek.

Tento rezim nezastavuje rotaci u hrotu kofene (indikator zarazky nesviti). Tento rezim by mél byt pouzivan opatrné

a v pfipadech, kdy je méfeni naruSeno poskozenim zubu, amalgamem atd.

Nacin "Apex over" (Preko apeksa) Automatsko okretanje, bez zaustavljanja kod apeksa

(amortizer), Okretni moment automatsko-obrnuto.

Unesite uredaj u Supljinu pulpe, mikro-motor se automatski pokrene. Lagano udite u kanal bez prisile instrumenta. Ako se
instrument zaustavi u kanalu i okrene (upravljanje okretnim momentom), izvadite ga iz kanala. Ponovno pokrenite slijed ili
idite na sljede¢i slijed (promjena strugaca). Napredovanje struga¢a prema apeksu prikazano je svjetle¢om trakom koja
predstavlja kanal.

Ovaj nacin rada ne zaustavlja okretanje kod apeksa (svjetlosni indikator amortizera je iskljuc¢en). Ovaj nacin treba koristiti
s oprezom i u slu¢ajevima kada postoje smetnje kod mjerenja radi oSte¢enog zuba, amalgama, itd.
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Modul ,,Peste apex”: Rotire automata, fara oprire la apex (amortizor), cuplu inversare

automata. A

Intrati in cavitatea pulpara; micro-motorul pornegte automat. Inaintati incet in canal fara a forta instrumentul; daca
instrumentul se opreste in canal si se intoarce (Control cuplu), iesiti din canal. Incepeti din nou procedura sau treceti la
procedura urmatoare (modificarea acului). Inaintarea acului catre apex este indicata de bara luminoasa care reprezinta

canalul.
Acest mod nu opreste migcarea de rotatie la apex (indicatorul luminos al amortizorului este stinsa). Acest mod trebuie
utilizat cu atentie si in cazurile in care masurarea este ingreunata de un dinte deteriorat, un amalgam etc.

Rezim "Apex over": Automaticka rotacia, bez zastavenia na hrote (zarazke), krutiaci

moment auto-reverz.

Po vstupe do drefiovej dutiny sa automaticky zapne mikro-motor. Pomaly vstupte do kanalika bez tlaku na pilnik. Ak sa
pristroj zastavi v kanaliku a otoci (riadenie kratiaceho momentu), vyjdite z kanalika von. Znovu vykonajte postup alebo
prejdite na dalSi krok (vymena pilnika). Postup pilnika smerom k hrotu je naznaceny svetelnou liStou, ktora predstavuje

kanalik.
Tento rezim nezastavuje rotaciu pri hrote (svetlo zarazky je vypnuté). Tento rezim by sa mal pouzivat opatrne a v pripade,
Ze meranie je skomplikované kvoli poSkodenému zubu, amalgamu, atd.
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0 Mem. n° Rpm Torque
12 |
. \ 1 300 2,5
. > 2 300 L5
3 300 1
—8
4 300 0,5
—10
5 400 3
- 12
Mem 6 350 1,5
ili 7 350 1
(=P =
8 350 0,75
9 500 2
10 500 1,5
MVicontrol sw (v~
11 500 1
12 500 0,5
Tl

Sélection et utilisation des mémoires

MM.control posséde 12 mémoires. A chague mémoire correspond un couple et une vitesse prédéfinis (Cf. T. 1). La
butée d’arrét apicale est par défaut a « 0.5 ». Les touches « \/ ou /\ » permettent de changer de mémoire.

Vous pouvez modifier le couple, la vitesse et la butée d’arrét apicale de chaque mémoire (voir le chapitre réglage du
couple, vitesse, butée apicale). Les valeurs de vitesse et de couple du tableau sont données a titre indicatif et suscep-
tibles de modification.

e Lire les consignes du fabricant de lime.

Selection and use of the memories

The MM.control has 12 memories. Each memory corresponds to a predefined torque and speed (Cf. T. 1). The apical
stop buffer default setting is 0.5. The « \/ or /\. » keys are used to change the memory.

You can change the torque, the speed and the apical stop buffer of each memory (see the chapter entitled: torque, speed
and apical stop buffer adjustment). The speed and torque values in the table are given for information only and may be
changed.

o Read the file manufacturer's instructions.

Seleccion y utilizacién de las memorias

El MM.control posee 12 memorias. A cada memoria corresponde un par y una velocidad predeterminadas (Cf. T. 1). El
tope apical esta por defecto en « 0.5 ». Las teclas « \/ 0 /\ » permiten cambiar de memoria.

Puede modificar el par, la velocidad y el tope apical de cada memoria (ver el capitulo ajuste del par, velocidad, tope api-
cal). Los valores de velocidad y de par del cuadro se dan a titulo indicativo y son susceptibles de ser modificados.

e Leer las consignas del fabricante de lima.

Selezione e utilizzazione delle memorie

MM.control possiede 12 memorie. A ciascuna memoria corrispondono una coppia e una velocita predefinite (Cf. T. 1).
La battuta d’arresto apicale & di default a «0.5». I tasti «\/" 0 /\» permettono di cambiare memoria.

E possibile modificare la coppia, la velocita e la battuta di arresto apicale di ciascuna memoria (si veda il capitolo su
regolazione della coppia, della velocita, della battuta apicale). | valori di velocita e di coppia della tabella sono forniti a
titolo indicativo e sono suscettibili di modifiche.

e Leggere le raccomandazioni del fabbricante della lima.
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Selecgao e utilizagao das memorias

O MM.control possui 12 memérias. A cada meméria corresponde um binario e uma velocidade predefinidas (Cf. T. 1).
A distancia apical de paragem esta, por defeito, em «0.5». As teclas «\/ ou /\» permitem mudar de meméoria.

Pode modificar o binario, a velocidade e a distancia apical de cada memodria (ver o capitulo de regulagdo do binario,
velocidade, distancia apical). Os valores de velocidade e de binario do quadro sdo dados a titulo indicativo e susceptivel
de modificagao.

e Ler as recomendagoes do fabricante da lima.

Wybér i zastosowanie pamieci

Aparat MM.control posiada 12 pamieci. Kazdej pamieci odpowiada okreslony moment obrotowy oraz predkos¢ (patrz T.
1). Fabrycznie ustawiona odlegto$¢ punku zatrzymania od wierzchotka wynosi 0,5. Przyciski "\/ lub /\" umozliwiajg
zZmiang pamieci.

W przypadku kazdej z pamigci istnieje mozliwos¢é modyfikacji wartosci momentu obrotowego, predkosci oraz odlegtosci
punktu zatrzymania od szczytu korzenia zeba (patrz rozdziat Regulacja momentu obrotowego, predkosci oraz odlegtosci
punktu zatrzymania). Podane w tabeli wartosci predkosci oraz momentu obrotowego majg charakter poglgdowy i mozna
je zatem zmodyfikowac.

e Nalezy zapozna¢ sie z zaleceniami producenta pilnika.

Vilja och anvianda minne

MM.control har 12 minnen. Varje minne motsvarar ett visst moment och en viss hastighet (se T. 1). Standardvarde for
apikalstoppet ar 0,5. Byt minne med knapparna \/ och /\ .

Moment, hastighet och lage for apikalstopp kan andras for alla minnen (se kapitlet om instélining av moment, hastighet
och apikalstopp). Vardena for hastighet och moment i tabellen ar indikativa och kan andras.

e Las filtillverkarens anvisningar.

EmiAoyn Kal XpARon TwWV Nvhuwyv

To MM.control d1a8érel 12 pvApeg. e KGBe pvrun avTioToixel pia TpokaBopiopévn potrh kai TaxutnTa (mB. T. 1). O
QavOOTOAEQG OTAPATAPATOG KOPUQPAG €ival Trpokabopiopévog o1o «0.5». Ta TAAKTpa « N/ R /\ » €mMTPETTOUV TNV
aMayn pvipng.

MTTopeiTe va TPOTTOTTOINCETE TN POTIN, TNV TaXUTNTA KAl TOV OVACGTOA(Q OTAUATHAPOTOG KOPUQPAG KABe pvAung (BA. To
KEPAAQIO pUBUIGN TNG POTIAG, TaXUTNTAG, avaoToAéa KopuPng). Or TIuég TaXUTNTOG KAl POTTAG TOU TTVOKA €ival EVOEIKTIKEG
KOl UTTOKEIVTOI G€ TPOTTOTTOINTEIG.

o AloBdoTe TIG 0dNYiEG TOU KATAOKEUAOTH TNG Pivag.

Keuze en gebruik van de geheugens

De MM.control heeft 12 geheugens. Bij elk geheugen horen een vooraf vastgelegde koppel en snelheid (zie T. 1). De
apicale stopaanslag is standaard "0,5". Met de knoppen « \/ of /\ » kan van geheugen gewisseld worden.

U kunt het koppel, de snelheid en de apicale stopaanslag van elk geheugen aanpassen (zie het hoofdstuk instellen van
koppel, snelheid, apicale aanslag). De snelheids- en koppelwaarden van de tabel worden ter indicatie aangegeven en
kunnen gewijzigd worden.

e Lees de aanwijzingen van de fabrikant van de vijl.

I'IepeKmoquMe M ucnonb3oBaHue NamsiTen

Mpnbop MM.control umeet 12 namaten. Kaxgon namsaT COOTBETCTBYIOT onpeAenéHHble 3agaHHbIe KPYTALMA MOMEHT
1 CKOPOCTb BpaLleHus (cMm. Tabnuuy 1). B kayecTBe anvkanbHoro yrnopa no ymonyaxuto 3agaHo «0,5». MNepexoa oT ogHon
nNamsaTh K ApYrov MPOU3BOAUTCS C MOMOLLIbIO KNaBuULW «\/» U «/\».

Bbl MOXeTe M3MEeHWUTb KPYTALMIA MOMEHT, CKOPOCTb BPaLLEeHVUS W anuKamnbHbI YNop B KaXOgow namsTu (CM. rnasbl,
NOCBSILLEHHbIE PErynMpoBKE MOMEHTA, CKOPOCTU, anukanbHOro ynopa). 3Ha4yeHns CKOpoCTU U MOMEHTa, NpUBEAEHHbIE B
Tabnuue, AaHbl ANA MHOPMALMN U MOTYT UBMEHATLCS.

¢ Cm. MHCTPYKUMIO nsrotoButens canna
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Muistien valinta ja kaytto

MM Controlissa on 12 muistia. Jokainen muisti vastaa tiettya vaantémomenttia ja nopeutta (katso T1)

Standardiarvo apikaaliselle stopille on 0,5. Vaihda muistia kayttamalla nappeja « \/ tai /\. »

Vaantémomentti, nopeus ja apikaalisen stopin tila voidaan muuttaa kaikkiin muisteihin (katso kappale; vaantémomentin
=torgue, nopeuden ja apikaalisen stopin asetukset). Taulukon nopeus- ja vaantéarvot ovat vain informatiivisia ja niita
voidaan muuttaa.

e Lue viilavalmistajan ohjeet

Auswahl und Benutzung der gespeicherten Programme

MM.control bietet 12 gespeicherte Programme. In jedem Programm wird ein voreingestelltes Drehmoment und eine
voreingestellte Geschwindigkeit (siehe T. 1) gespeichert. Der apikale Endpunkt liegt standardmagig bei ,0,5%. Mit den
Tasten ,«\/ “und ,/\" kann das Programm gewechselt werden.

Das Drehmoment, die Geschwindigkeit und der apikale Endpunkt jedes Programms sind veranderbar (siehe Kapitel
,Einstellung des Drehmoments, der Geschwindigkeit, des apikalen Endpunkts®). Die Werte fur Geschwindigkeit und Dreh-
moment in der Tabelle dienen als Anhaltspunkte und kénnen verandert werden.

e Bitte die Anweisungen des Feilenherstellers lesen.

Belleklerin se¢ilmesi ve kullaniimasi

MM.control 12 bellege sahiptir. Her bellek 6nceden tanimlanmis bir torka ve hiza (6r. T.1) denk gelmektedir. Apikal stop
tamponu varsayilan ayari 0.5'ir. Bellegi degistirmek igin « V veya A » dugmeleri kullanilir.

Her bellegin torkunu, hizini ve apikal stop tamponunu degistirebilirsiniz (bkz. torkun, hizin ve apikal stopun ayarlanmasi ile
ilgili bolimler). Tablodaki hiz ve tork degerleri sadece bilgi amaglidir ve degisebilir.

o Ureticinin talimatlarini okuyun.

Volba a pouziti paméti

Zarizeni MM.control ma k dispozici 12 paméti. Kazda pamét odpovida pfedem definovanému krouticimu momentu

a otackam (konf. T. 1). Vychozi nastaveni apikalni zarazky je 0,5. TlaCitka ,V a A“ se pouzivaji ke zméné paméti.
MuzZete ménit kroutici moment, otacky a apikalni zarazku v jednotlivych pamétech (viz kapitola o nastaveni krouticiho
momentu, otacek a apikalni zarazky). Hodnoty otacek a krouticiho momentu v tabulce jsou uvedeny pouze pro informaci
a mohou se ménit.

e Prectéte si pokyny vyrobce pilniku.
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Odabir i uporaba memorije

MM.control ima 12 memorija. Svaka memorije odgovara predefiniranom okretnom momentu i brzini (Cf. T. 1). Zadana
postavka amortizera apeksnog zaustavljanja je 0,5. Za mijenjanje memorije Koriste se tipka "V" ili "A".

Mozete promijeniti moment, brzinu i amortizer apikalnog zaustavljanja svake memorije (pogledajte poglavlje: PodeSavanje
okretnog momenta, brzine i apikalnog zaustavljanja). Vrijednosti brzine i momenta u tabeli su dane samo informativno i
mogu se mijenjati.

e Procitajte upute proizvodaca.

Selectarea si utilizarea memoriilor

MM.control prezinta 12 memorii. Fiecare memorie corespunde unui nivel predefinit de cuplu si turatie (Cf. T. 1). Setarea
implicita pentru amortizorul de oprire apical este 0,5. Tastele « V sau A » sunt utilizate pentru a schimba memoria.

Puteti modifica cuplul, turatia si amortizorul de oprire la apex din fiecare memorie (a se vedea capitolul intitulat: Reglarea
cuplului, a turatiei si a amortizorului de oprire apical). Valorile de turatie si cuplu din tabel sunt oferite exclusiv cu titlu
informativ si pot fi modificate.

e Cititi instructiunile oferite de producatorul acului.

Vyber a pouzivanie pamati

MM.control obsahuje 12 pamati. Kazda pamat zodpoveda preddefinovanému krdtiacemu momentu a rychlosti (pozri
T.1). Vychodiskové nastavenie apikalnej kolajovej zarazky je 0,5. Tlacidla « V alebo A » sa pouzivaju pre zmenu pamate.
Pre kazdu paméat mézete zmenit’ kratiaci moment, rychlost a apikalnu kofajovu zarazku (pozri kapitolu nazvanu: Krutiaci
momentu, rychlost' a nastavenie apikalnej kolajovej zarazky). Hodnoty rychlosti a kritiaceho momentu uvedené v tabulke
su iba informa¢né a m6zu sa zmenit.

e Precitajte si navod vyrobcu pilnikov.
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Réglage du couple du micro moteur

Pour changer le couple, appuyer sur la touche « Select » une fois ( Le voyant Torque clignote Fig. 1), les autres para-
métres telles que la vitesse, la butée etc. s’éteignent, puis appuyer sur la touche « \/ ou /\ » pour diminuer ou aug-
menter le couple. La programmation s’arréte d’elle méme au bout de trois secondes (le voyant Torque redevient fixe et
les autres paramétres telles que la vitesse, la butée etc. s’allument de nouveau). Attention cette opération modifie la va-
leur de torque de la mémoire sélectionnée.

Adjusting the micro motor torque

To changer the torque, press the « Select » key once (the Torque light will flash Fig. 1), the other parameters such as
the speed, the buffer, etc. go out, then press the « \/ or /\ » key to increase or reduce the torque. Programming
stops automatically after three seconds (the Torque light becomes fixed again and the other parameters such as the
speed, the buffer, etc, light up again). Warning: this operation changes the torque value of the memory selected.

Ajuste del par del micromotor

Para cambiar el par, pulsar la tecla « Select » una vez ( El piloto Torque parpadea Fig. 1), los demas parametros, tales
como la velocidad, el tope, etc.. se apagan, luego pulsar la tecla « \/ o /\ » para disminuir o aumentar el par. La
programacion se detiene por si misma al cabo de tres segundos (el piloto Torque pasa de nuevo en fijo y los demas para-
metros, como por ejemplo la velocidad, el tope etc. se encienden de nuevo Atencion, esta operacion modifica el valor de
torque de la memoria seleccionada.

Regolazione della coppia del micromotore

Per cambiare la coppia, premere il tasto «Select» una volta (La spia Torque lampeggia, Fig. 1); gli altri parametri come
la velocita, la battuta etc. si spengono, poi premere il tasto «\/ o /\» per diminuire o incrementare la coppia. La
programmazione si arresta da sola in capo a tre secondi (la spia Torque ridiventa fissa e gli altri parametri come la
velocita, la battuta etc. si illuminano nuovamente). Attenzione: questa operazione modifica il valore di coppia della
memoria selezionata.
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Regulagao do binario do micromotor

Para alterar o binario, carregar na tecla «Select» uma vez (O avisador Torque fica intermitente, fig. 1), os outros
parametros tal como a velocidade, distancia, etc. apagam-se, carregar depois na tecla «\/ ou /\» para diminuir ou
aumentar o binario. A programagao para por si prépria ao fim de trés segundos (o avisador Torque volta a ficar fixo e os
outros parametros, tal como a velocidade, distancia, etc. acendem-se de novo). Atengéo, esta operagao modifica o valor
do binario da meméria seleccionada.

Regulacja momentu obrotowego mikro pilnika

Celem zmiany momentu obrotowego nalezy nacisngé jednokrotnie przycisk "Select" (kontrolka zacznie miga¢, rys. 1).
Wytaczg sie pozostate parametry jak predkos¢, odlegtos¢ punktu zatrzymania, itp. Nastepnie za pomoca przycisku "\/
lub /\" nalezy zmniejszy¢ lub zwigekszy¢ moment obrotowy. Programowanie konczy sie¢ samoczynnie po uptywie
trzech sekund (kontrolka $wieci $wiatlem cigglym a pozostate parametry ponownie sa wiaczajg). Uwaga - operacja ta
zmienia warto$¢ obwodu wybranej pamigci.

Justera mikromotorns moment

Byt moment genom att trycka pa knappen Select en gang) kontrollampan fér moment blinkar. Se Fig. 1). Andra
parametrar som hastighet, stopp m.m. slocknar. Tryck sedan pa knappen \/ eller /\ for att 6ka eller minska momentet.
Programmeringen avbryts av sig sjalv efter tre sekunder (kontrollampan f6r moment atergar till fast sken och de andra
parametrarna som hastighet, stopp osv. tands ater). Observera att denna operation &ndrar vardet for momentet for det
valda minnet.

PUBuIoN TNG POTTAG TOU MIKPOKIVNTHPA

MNa va aAA&geTe TN potrh, TéoTe TO TTARKTPO «Selecty» pia popd (To ommikd orjpa Torque avaBoofrivel Xx. 1), ol AoiTTég
TTAPGUETPOI OTTWG N TaxUTNTa, 0 avaoToAéag KTA. afrjvouv, OTn CuvéXela TTATACTE TO TTANKTPO « N/ R /\ » Vi va
eAaTTWOETE /| va augnaete T pot. O TTPOYPOAPMATIONAG OTAPATAElI HOVOG TOU PETA TO TTEPAG TPIWV OEUTEPOAETITWYV (TO
oTrTIKG orjua Torque gavayiveTal oTaBePO Kal O AOITTEG TTAPAUETPOI, OTTWG N TaxUTNTA, O avaOTOAEaG KTA. avapouv Kai
TIaAI). Mpoooxn auTr| n AeIToupyia TPOTTOTTOIET TNV TIUA TNG POTING OTNV ETTIAEYUEVN UVAUN.

Instellen van het koppel van de micromotor

Om het koppel te wijzigen, een keer op de knop « Select » drukken (Het lampje Torque knippert, fig. 1), de andere pa-
rameters zoals de snelheid, de aanslag, enz. gaan uit. Vervolgens op de knop "\/ of /\" drukken om het koppel te
verhogen of te verlagen. De programmeerstand stopt automatisch na drie seconden (het lampje Torque knippert niet
meer en de andere parameters zoals de snelheid, de aanslag, enz, gaan weer branden). Let op: deze handeling wijzigt de
koppelwaarde van het gekozen geheugen.

PerynupoBka KpyTsilLlero MOMeHTa MUKpomMoTopa

AnA n3ameHeHUs KpyTALLEro MOMeHTa HaxxmuTe Ha knasuwwy «Select» oguH pa3s (puc. 1: nHgnkaTop «Torque» HayHET
MWUraTb), U ocTarnbHble NapaMeTpbl, TO CTb CKOPOCTb, YNOP U T. A., MOracHyT, 3aTeM HaXWManTe Ha Knasuwn « \/» n
«/\ » OnA YMEHbLUeHVS W yBenu4eHus MomeHTa. [porpammupoBaHve npekpaljaeTcs aBTOMaTU4eckn yepes Tpu
cekyHabl (MHamkaTop «Torque» Ha4YHET CBETUTHLCHA MOCTOSHHO, @ OCTarbHbIe NapameTpbl, TO €CTb CKOPOCTb, yrop 1 T. 4.,
CHOBa BbICBETATCA). BHUMaHMe: npu BLINOMHEHWW 3TON Onepauun W3MEHSeTCA 3HayeHVe MOMEHTa, 3anvcaHHoe B
BblGpaHHON NamaTw.
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Mikromoottorin vaantémomentin asetukset

Vaihda vaantdmomenttia painamalla "Select"nappia kerran (vaantdémomentin valo torgue vilkkuu.1), toiset parametrit,
kuten nopeus, stop, jne, sammuvat, paina « \/ tai /\ » nappia vaannon lisdadmiseksi tai alentamiseksi.

Ohjelmointi pysahtyy automaattisesti kolmen sekunnin jalkeen ( vaantémomentin (torgue) valo palaa yhtajaksoisesti ja
toiset parametrit kuten nopeus, stop jne. palavat taas)

Varoitus: Tama toimenpide muuttaa valitun muistin vaantdmomenttiarvoja.

Einstellung des Drehmoments des Mikromotors

Um das Drehmoment zu verdndern, die Taste ,,Select” einmal betatigen (die Drehmomentkontrollleuchte blinkt, Abb.
1); die Kontrollleuchten der anderen Parameter wie Geschwindigkeit, apikaler Endpunkt usw. erléschen. Dann auf die
Taste ,\/ “ oder ,/\" driicken, um das Drehmoment zu reduzieren oder zu erhohen. Die Programmierung endet autom-
atisch nach drei Sekunden (die Drehmomentkontrollleuchte leuchtet permanent auf, und die Kontrollleuchten der anderen
Parameter wie Geschwindigkeit, apikaler Endpunkt usw. leuchten wieder auf).

Achtung: Dieser Vorgang verandert den Drehmomentwert des ausgewahlten Programms.

Mikro motor torkunun ayarlanmasi

Torku degistirmek igin, « Select/Se¢ » diigmesine bir kez basin (tork i1s1§1 yanip sénecektir Sek. 1); hiz, tampon gibi
diger parametreleri gegince, torku artirmak veya azaltmak igin « V veya A » digmelerine basin. Programlama ug¢ saniye
sonra otomatik olarak durur (Tork 1s131 tekrar sabitlesir ve hiz, tampon vb. gibi diger parametreler tekrar yanar). Uyari: Bu
islem secilmis bellegin tork degerini degistirmektedir.

Nastaveni krouticiho momentu mikromotoru

Pro zménu krouticiho momentu stisknéte jednou tlacitko ,,Select” (volba) (indikator krouticiho momentu bude blikat
Obr. 1); zhasnou dal$i parametry, napfiklad otacky, zarazka atd.; poté stisknéte tlacitko ,,V nebo A “ pro zvySeni nebo
snizeni krouticiho momentu. Programovani se ukon¢i automaticky po tfech sekundach (indikator krouticiho momentu opét
trvale sviti a dalSi parametry, napfiklad otacky, zarazka atd. znovu sviti). Varovani: tato operace méni hodnotu krouticiho
momentu zvolené paméti.
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Podesavanje okrethog momenta mikro motora

Za promjenu okretnog momenta, jednom pritisnite tipku "Select" (Odabir) (svijetlo momenta pocne treperiti, sl. 1), za
ostale parametre kao $to je brzina, amortizer, itd. izadite iz izbornika, a zatim pritisnite tipke "V ili A" da biste povecali ili
smanjili moment. Programiranje se zaustavlja automatski nakon tri sekunde (svjetlo momenta ponovno stalno svijetli i
ponovno svijetle ostali parametri kao $to je brzina, amortizer, itd). Upozorenje: Ova radnja mijenja vrijednost momenta
odabrane memorije.

Reglarea cuplului micro-motorului

Pentru a schimba cuplul, apasati tasta « Selectare » o data (indicatorul luminos pentru cuplu va lumina intermitent Fig.
1), indicatoarele luminoase pentru ceilalti parametri, cum ar fi turatia, amortizorul etc. se sting; apoi apasati tasta « V sau
A\ » pentru a mari sau micsora cuplul. Programarea se opreste automat dupa trei secunde (indicatorul luminos pentru
cuplu ramane aprins fix din nou, iar indicatoarele luminoase pentru ceilalti parametri, cum ar fi turatia, amortizorul etc. se
aprind din nou). Avertisment: aceasta operare modifica valoarea cuplului in memoria selectata.

Nastavenie kratiaceho momentu mikro-motora

Pre nabitie krautiaceho momentu stlacte jedenkrat tlacidlo « Select » (svetlo krutiaceho momentu bude blikat, obr. 1),
ostatné parametre, ako napr. rychlost, zarazka, atd. zmiznu. Potom stlacte tlacidlo « V alebo A » pre zvySenie alebo
znizenie krutiaceho momentu. Programovanie sa automaticky zastavi po troch sekundach (svetlo krautiaceho momentu sa
znovu ustali a ostatné parametre, ako napr. rychlost, zarazka, atd., sa znovu rozsvietia). Upozornenie: tento postup zmeni
hodnotu krdtiaceho momentu vybranej pamate.
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Visualisation de I'effort de votre lime

1 - Exemple : Votre couple sélectionné est de « 2 ».

2 - Dés que votre lime tourne, le voyant lumineux « 2 » du couple sélectionné s’éteint.

3 - La barre lumineuse « Torque » indique en temps réel I'effort de votre lime. Exemple 50% du couple sélectionné.

4 - La barre lumineuse « Torque » indique en temps réel I'effort de votre lime. Exemple 100% du couple sélectionné.
5 - Si le couple max est dépassé, le voyant lumineux « 2 » du couple sélectionné s’allume, le voyant bleu clignote indi-
quant un autoreverse couple.

Display of the force of your file

1 - Example: Your selected torque is « 2 ».

2 - As soon as your file starts turning the indicator light « 2 » for the torque selected goes out.

3 - The « Torque » light bar shows the force of your file in real time. Example 50% of the torque selected.

4 - The « Torque » light bar shows the force of your file in real time. Example 100% of the torque selected.

5 - If the maximum torque is exceeded, the indicator light of the torque selected « 2 » lights, and the blue light flashes
indicating a torque auto-reverse.

Visualizacion del esfuerzo de la lima

1 - Ejemplo: Su par seleccionado es de « 2 ».

2 - En cuanto la lima gira, el piloto luminoso « 2 » del par seleccionado se apaga.

3 - La barra luminosa « Torque » indica en tiempo real el esfuerzo de la lima. Ejemplo 50% del par seleccionado.

4 - La barra luminosa « Torque » indica en tiempo real el esfuerzo de la lima. Ejemplo 100% del par seleccionado

5 - Si el par max. se ha superado, el piloto luminoso « 2 » del par seleccionado se enciende, el piloto azul parpadea indi-
cando un autoreverse par.

Visualizzazione dello sforzo della lima

1 - Esempio: la coppia selezionata & «2».

2 - Dal momento in cui la lima inizia a ruotare, la spia luminosa «2» della coppia selezionata si spegne.

3 - La barra luminosa «Torque» indica in tempo reale lo sforzo della lima. Esempio: 50% della coppia selezionata.
4 - La barra luminosa «Torque» indica in tempo reale lo sforzo della lima. Esempio: 100% della coppia selezionata.
5 - Se la coppia max viene superata, la spia luminosa «2» della coppia selezionata si ilumina, la spia blu lampeggia
indicando un autoreverse coppia.

Visualizagéo do esforgo da sua lima

1 - Exemplo: O seu binario seleccionado é «2».

2 - Logo que a sua lima rode, o avisador luminoso «2» do binario seleccionado apaga-se.

3 - A barra luminosa «Torque» indica em tempo real o esfor¢o da sua lima. Exemplo 50% do binario seleccionado.

4 - A barra luminosa «Torque» indica em tempo real o esforgo da sua lima. Exemplo 100% do binario seleccionado.

5 - Se o binario max. for ultrapassado, o avisador luminoso «2» do binario seleccionado acende-se, o avisador azul fica
intermitente, indicando uma reversao automatica do binario.
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Wyswietlanie sity nacisku pilnika

1 - Przyktad: Wybrany moment obrotowy - "2".

2 - Kiedy pilnik obraca sig kontrolka "2" wybranego momentu obrotowego gasnie.

3 - Swiecgca linia wskazuje w czasie rzeczywistym site nacisku pilnika. Przyktad 50% wybranego momentu obrotowego
4 - Swiecaca linia wskazuje w czasie rzeczywistym site nacisku pilnika. Przyktad 100% wybranego momentu obrotowego
5 - Po przekroczeniu maksymalnego momentu obrotowego zapala sie kontrolka wybranego momentu obrotowego "2" .
Miga niebieska kontrolka wskazujgca autorewers momentu obrotowego miga.

Visning av filens verkan

1 — Exempel: Valt varde for moment ar 2.

2 — Sa snart filen borjar rotera slocknar kontrollampan 2 for valt moment.

3 — Ljuslisten for moment visar i realtid vilken verkan filen har. T.ex. % 50 av valt moment.

4 — Ljuslisten fér moment visar i realtid vilken verkan filen har. T.ex. % 100 av valt moment.

5 — Om maxmoment dverskrids tands kontrollampan 2 fér valt moment och den bla kontrollampan blinkar for att indikera
autoreverse moment.

Atreikévion Tng duvaung Tng pivag cag

1 - Mapadelypa: H emAeypévn poTrr oag gival «2».

2 - A6 Tn oTIyun TTou N piva oag apxidel va yupidel, TO QWTEIVO OTITIKO OAPA «2» TNG ETTIAEYPEVNG POTTAG ORMVEL.

3 - H pwrteivr) papdog «Torquex» deixvel o€ TTpaypaTiko xpdvo Tn duvapn Tng pivag oag. MNa apaderypa 50% tng
€TMAEYUEVNG POTING.

4 - H pwrteivA) paRdog «Torquex» deixvel o€ TTpaydaTikd Xpovo Tn duvapn Tng pivag oag. MNa mapadeypa 100% tng
€TMIAEYPEVNG POTTAG.

5 - Av TTpayyaTtoTroinBei utrépBaon Tng PEYIOTNG POTTAG, TO GWTEIVO OTITIKO CHUa «2» TG ETTIAEYNEVNG POTTAG avafel, n
UTTAE QurTelvh évdeign avaBoofrivel deixvovtag Asitoupyia autoreverse Tng PoTING.

Weergave van de kracht van uw vijl

1 - Voorbeeld: Het gekozen koppel is "2".

2 - Zodra de vijl draait, gaat het lampje "2" van het gekozen koppel uit.

3 - De verlichte balk "Torque" geeft in werkelijke tijd de kracht van uw vijl aan. Bijvoorbeeld 50% van het gekozen koppel.
4 - De verlichte balk "Torque" geeft in werkelijke tijd de kracht van uw vijl aan. Bijvoorbeeld 100% van het gekozen kop-
pel.

5 - Als het maximale koppel wordt overschreden, gaat het lampje "2" van het gekozen koppel aan, het blauwe lampje
knippert om een autoreverse koppel aan te geven.

Busyanusauusa ycunus canna
1 - MNpumep: Bbl BoIGpanu KpyTALWMIA MOMEHT «2».
2 - Kak TonbKo hann HadMHaeT BpallaTbCs, CBETALLMNCA MHONKATOP «2» racHeT.
3 - CeeTAwascsa nonoca «Torque» NokasbIBaeT B peanibHOM BPEMEHN KPYTALLMIA MOMEHT Baluero danna. Hanpumep,
50% oT BbIBpaHHOro MOMeHTa.
4 - CeTslwasics nonoca Torquey» NokasbiBaeT B peanibHOM BPEMEHU KPYTSLLMIA MOMEHT Ballero daina. Hanpumep,
100% BbIOGpAHHOrO MOMEHTa.
5 - Ecnv 3agaHHbIi MakcMarbHbIi MOMEHT MPEBbILLAETCS, CBETALLUMINCS MHOAUKATOP BbIGPAaHHOrO MOMEHTa «2»
BbICBEUYMBAETCS, M HAYMHAET MUraTb CUHWUIA MHOWKATOP, O3HaYaloLLMA BKIOYEHE aBTopeBepca Npu AOCTKEHUN
3aaHHOro MOMeHTa.
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Viilan toiminnan naytto

1 - Esimerkki: Valittu vaantdmomentti on 2.

2 - Kun viila alkaa pyoria, vaantdbmomentin indikaattorivalo (2) sammuu.

3 - Vaantdomomentin valopylvas nayttaa reaaliajassa milla vaantdmomentilla viila toimii. Esimerkiksi 50 % valitusta
vaantémomentista.

4 - Vaantdbmomentin valopylvas nayttaa reaaliajassa, milla vaantdmomentilla viila toimii. Esimerkiksi 100 % valitusta
vaantémomentista.

5 - Jos maksimivaantdmomentti on ylitetty, syttyy valitun vadantémomentin (2) indikaattorivalo ja sininen kontrollivalo valk-
kyy merkkina autoreverse toiminnasta.

Anzeige der Beanspruchung der Feile

1 - Beispiel: Das ausgewahlte Drehmoment ist ,,2“.

2 - Sobald die Feile sich dreht, erlischt die Kontrollleuchte ,2“ des ausgewahlten Drehmoments.

3 - Der Leuchtbalken ,Drehmoment* zeigt in Echtzeit die Beanspruchung der Feile an. Zum Beispiel: 50 % des aus-
gewahlten Drehmoments.

4 - Der Leuchtbalken ,Drehmoment” zeigt in Echtzeit die Beanspruchung der Feile an. Zum Beispiel: 100 % des aus-
gewahlten Drehmoments.

5 - Wenn das maximale Drehmoment Uberschritten wird, leuchtet die Kontrollleuchte ,2" des ausgewahlten Drehmoments
auf, die blaue Kontrollleuchte blinkt und zeigt ein Autoreverse Drehmoment an.

Egenizin gliciiniin goriintiilenmesi

1 - Ornek: Segtiginiz tork « 2 » olsun.

2 - Egeniz donmeye bagladidi anda torka ait gosterge is1g1 « 2 » soner. .

3 - « Torque/Tork » 1g1k gubugu edenizin gliclinu gergek zamanli olarak gésterir. Ornegin segilen torkun %50'si.

4 - « Torque/Tork » 11k gubugu egenizin glicinu gergek zamanli olarak gdsterir. Ornegin segilen torkun %100'G.

5 - Azami tork aslilirsa, segilen torku gdsteren « 2 » 15131 yanar ve tork otomatik geri donlisiinu belirten mavi 1sik yanip
soner.

Zobrazeni sily pilniku

1 - Pfiklad: Zvoleny kroutici moment je ,,2%.

2 — Jakmile se pilnik za¢ne otacet, indikator ,,2“ pro zvoleny kroutici moment zhasne.

3 — Svételna ¢ara ,Torque* (kroutici moment) zobrazuje silu pilniku v realném Case. Pfiklad 50% krouticiho momentu.
4 — Svételna ¢ara ,Torque® (kroutici moment) zobrazuje silu pilniku v redlném Case. Pfiklad 100% krouticiho momentu.
5 — Je-li pfekro€ena maximalni hodnota krouticiho momentu, rozsviti se indikator zvoleného krouticiho momentu ,,2“

a blika modré svétlo indikujici automatickou zménu sméru pfi dosazeni krouticiho momentu.

Prikaz snage vase datoteke

1 - Primjer: Va$ odabrani moment je "2".

2 - Cim se strugac pocne okretati svijetlo indikatora "2" za odabrani moment se iskljuci.

3 - Svjetlosna traka "Moment" prikazuje snagu struga¢a u stvarnom vremenu. Primjer 50% odabranog momenta.

4 - Svjetlosna traka "Moment" prikazuje snagu struga¢a u stvarnom vremenu. Primjer 100% odabranog momenta.
5 - Ako se premasi okretni moment, svjetlosni indikator odabranog momenta "2" svijetli, a plavo svijetlo svjetlo ¢ime
oznacava automatski obrnuti smjer momenta.
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Afigarea fortei acului

1 - Exemplu: Cuplul selectat este « 2 ».

2 - De indata ce acul incepe sa se roteasca, indicatorul luminos « 2 » pentru cuplul selectat se stinge.

3 - Bara luminoasa pentru « Cuplu» indica forta acului in timp real. Exemplu 50% din cuplul selectat.

4 - Bara luminoasa pentru « Cuplu» indica forta acului in timp real. Exemplu 100% din cuplul selectat.

5 - Daca se depaseste cuplul maxim, indicatorul luminos pentru cuplul selectat « 2 » se aprinde, iar indicatorul luminos
albastru lumineaza intermitent, indicand o inversare automata a cuplului.

Zobrazenie sily pilnika

1 - Priklad: Vybrali ste kratiaci moment « 2 ».

2 - Hned ako sa zacne pilnik toCit, zhasne svetlo ukazovatela « 2 » pre zvoleny krutiaci moment.

3 - Svetelna lista « kratiaceho momentu » udava silu pilnika v skutoénom ¢ase. Priklad: vybrali ste 50 % kruatiaci moment.
4 - Svetelna lista « kratiaceho momentu » udéva silu pilnika v skutoénom ¢ase. Priklad: vybrali ste 100% krutiaci moment.
5 - Ak sa prekro¢i maximalny krutiaci moment, svetlo ukazovatela vybraného krdtiaceho momentu « 2 » zasvieti a zacne

blikat modré svetlo, ktoré udava auto-reverzny kratiaci moment.
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Réglage de la vitesse du micro moteur

Appuyer sur la touche « Select » deux fois de suite afin de sélectionner le réglage de la vitesse (Fig. 1 clignotement du
voyant de vitesse), les autres parametres tels que le couple, la butée etc. s’éteignent puis appuyer sur la touche « \/ ou
/\ » pour diminuer ou augmenter la vitesse. La programmation s’arréte d’elle méme au bout de trois secondes (le
voyant vitesse redevient fixe et les autres paramétres tels que le couple, la butée etc. s’allument). Attention cette opéra-
tion modifie la valeur de vitesse de la mémoire sélectionnée.

Adjusting the micro motor speed

Press the « Select » key twice in succession to select speed adjustment (Fig. 1 flashing of the speed light), the other
parameters such as the torque, the buffer, etc. go off, then press the « \/ or /\ » key to increase or reduce the speed.
Programming stops automatically after three seconds (the Speed light becomes fixed again and the other parameters
such as the torque, the buffer, etc, light up again). Warning: this operation changes the speed value of the memory select-
ed.

Ajuste de la velocidad del micromotor

Pulsar la tecla « Select » dos veces seguidas para seleccionar el ajuste de la velocidad (Fig. 1 parpadeo del piloto de
velocidad), los demas parametros, tales como el par, el tope, etc.. se apagan, luego pulsar la tecla « \/ o /\ » para
disminuir o aumentar la velocidad. La programacion se detiene por si misma al cabo de tres segundos (el piloto velocidad
pasa de nuevo en fijo y los demas parametros, como por ejemplo el par, el tope etc. se encienden). Atencioén, esta opera-
cién modifica el valor de velocidad de la memoria seleccionada.

Regolazione della velocita del micromotore

Premere il tasto «Select» due volte di seguito per selezionare la regolazione della velocita (Fig. 1 lampeggiamento a
intermittenza della spia di velocita); gli altri parametri come la coppia, la battuta etc. si spengono e poi premere il tasto
«\/ o /N\» per diminuire 0 aumentare la velocita. La programmazione si arresta da sé in capo a tre secondi (la spia
ridiventa fissa e gli altri parametri come la coppia, la velocita ecc. si illuminano). Attenzione: questa operazione modifica il
valore di velocita della memoria selezionata.
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Regulacgao da velocidade do micromotor

Carregar na tecla «Select» duas vezes de seguida para seleccionar a regulagao de velocidade (fig. 1, intermiténcia do
avisador de velocidade), os outros pardmetros como a velocidade, distancia, etc. apagam-se, carregar depois na tecla
«\/ ou /\» para diminuir ou aumentar a velocidade. A programag&o para por si propria ao fim de trés segundos (o
avisador Velocidade volta a ficar fixo e os outros parametros, tal como o binario, distancia, etc. acendem-se). Atencgéo,
esta operagao modifica o valor de velocidade da meméria seleccionada.

Regulacja predkosci mikro silnika
Nacisng¢ dwukrotnie na przycisk "Select" celem dokonania regulacji predkosci (rys. 1 miganie kontrolki predkosci).
Wytaczg sie pozostate parametry jak moment obrotowy, odlegto$¢ punktu zatrzymania, itp. Nastepnie za pomocg
przycisku "\/ lub /\" nalezy zmniejszy¢ lub zwigkszy¢ predkos¢. Programowanie koriczy sie samoczynnie po uptywie
trzech sekund (kontrolka $wieci $wiatlem cigglym a pozostate parametry ponownie sa wiaczajg). Uwaga - operacja ta
zmienia warto$¢ predkosci wybranej pamiegci.

Stélla in motorns hastighet

Tryck tva ganger efter varandra pa knappen Select for att valja hastighetsinstalining (Fig. 1; kontrollampan for hastighet
blinkar). Andra parametrar som moment, stopp m.m. slocknar. Tryck sedan pa knappen /\ eller \/ for att cka eller
minska hastigheten. Programmeringen avbryts av sig sjalv efter tre sekunder (kontrollampan for hastighet atergar till fast
sken och de andra parametrarna som moment, stopp osv. ténds ater). Observera att denna operation andrar vardet for
hastigheten for det valda minnet.

PUBuIon TG TaXUTNTAG TOU MIKPOKIVNTHPA

[Matfote o TAkTpo «Select» dU0 ouvexOUEVEG POPEG yia va eTTIAEEETE TN pUBUIGN TNG TaxUTnTag (XX. 1 avaBoofraiuo Tou
OTITIKOU OAPOTOG TAXUTNTAG), Ol AOITTEG TTAPAUETPOI OTTWG N POTIH, O AvaoTOAédG KTA. OBAVOUVY, OTN CUVEXEIQ TTATAOTE TO
TAAKTPO « N/ R /\ » yIa VO PEIWOETE i} va au§noete Tnv TaxutnTa. O TTPOYPAPNATIONOG OTAUATAEl HOVOG TOU PETA TO
TEPAG TPIWV SEUTEPOAETTTWY (TO OTITIKG GrHa TNG TaXUTNTag Eavayivetal oTaBepod Kal ol AoITTEG TTaPAUETPOI, OTTWG N POTTH,
0 avaoToAéag KTA. avdpouv kai TTaAI). MNpoocoxr auTth n AsiIToupyia TPOTTOTIOIEI TNV TIMN TNG TaxUTNTAG OTNV ETTIAEYMEVN
pvnun.

Instellen van de snelheid van de micromotor

Druk twee keer op de knop "Select"” om het instellen van de snelheid te kiezen (fig. 1 knipperen van het snelheidslamp-
je), de andere parameters zoals het koppel, de aanslag, enz. gaan uit. Druk vervolgens op de knop "\/ of /\" om de
snelheid te verhogen of te verlagen. De programmeerstand stopt automatisch na drie seconden (het snelheidslampje
knippert niet meer en de andere parameters zoals de snelheid, de aanslag, enz. gaan weer branden). Let op: deze han-
deling wijzigt de snelheidswaarde van het gekozen geheugen.

PerynupoBka CKOpPOCTM BpalLeHUsi MMKpOMOTopa

[ns BKNOYEHMS PerynMpoBKM CKOPOCTU HaxmuTe Ha knasuwy «Select» gBa pa3sa noapsg (puc. 1: nHoukaTop CKOpocTn
HaYyHET MuraTb), U OCTanbHble MapameTpbl, TO €CTb KPYTALMA MOMEHT, yNop W T. 4., NOracHyT, 3aTeM HaXumawTe Ha
knaBuwm « N/» U «/\ » [OnNA YMEHblUEHUA W yBenu4eHus ckopocTu. [lporpaMmmupoBaHue npekpaiiaeTcs
aBTOMaTW4eCKu Yepes TpW CekyHAbl (MHAMKATOP CKOPOCTU HaYHET CBETMTLCHA MOCTOSIHHO, @ OCTanbHble napameTpsbl, TO
€CTb KPYTHALUMN MOMEHT, ynop U T. A., CHOBA BbICBETATCH). BHUMaHWe: npu BbIMOMHEHUM 3TOW onepauumn u3MeHsieTcs
3HayeHne CKOpOCTH, 3anncaHHoe B BbIGpaHHOM NamaTy.
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Moottorin nopeuden saitoé

Paina kaksi kertaa "valitse" nappaintd nopeuden valitsemiseksi. (Kuva 1. nopeuden kontrollivalo valkkyy) Muut para-
metrit, kuten vaantdmomentti, pysadytys muun muassa, sammuvat. Paina sitten nappia « \/ tai /\ » lisataksesi tai
vahentaaksesi nopeutta.

Ohjelmointi lakkaa automaattisesti kolmen sekunnin kuluttua (nopeuden kontrollivalo palaa yhtéjaksoisesti ja muut para-
metrit, kuten vaantdmomentti, pysaytys jne syttyvat uudelleen)

Varoitus: Tama toimenpide muuttaa valitun muistipaikan nopeusarvoja.

Einstellung der Geschwindigkeit des Mikromotors

Die Taste ,,Select zweimal nacheinander betatigen, um die Einstellung der Geschwindigkeit auszuwahlen (Abb. 1: Die
Geschwindigkeitskontrollleuchte blinkt); die Kontrollleuchten der anderen Parameter wie Drehmoment, apikaler Endpunkt
usw. erléschen. Dann auf die Taste ,\/ “ oder ,/\ “ drilicken, um die Geschwindigkeit zu reduzieren oder zu erhéhen.
Die Programmierung endet automatisch nach drei Sekunden (die Geschwindigkeitskontrollleuchte leuchtet permanent auf,
und die Kontrollleuchten der anderen Parameter wie Drehmoment, apikaler Endpunkt usw. leuchten wieder auf). Ach-
tung: Dieser Vorgang verdandert den Geschwindigkeitswert des ausgewdahlten Programms.

Mikro motor hizinin ayarlanmasi

Hiz ayarini segmek icin « Select/Se¢ » diigmesine iki kez arka arkaya basin (Sek. 1 hiz 15131 yanip soner); tork, tampon
vb. gibi diger parametreler séner; daha sonra hizi ayarlamak igin « V veya A » digmesine basin.

Programlama U¢ saniye sonra otomatik olarak durur (hiz 151§1 tekrar sabitlesir ve tork, tampon vb. gibi diger parametreler
tekrar yanar). Uyari: Bu islem secilmis bellegin hiz degerini degistirmektedir.

Nastaveni otaéek mikromotoru

Stisknéte dvakrat po sobé tlacitko ,,Select” (volba) pro volbu nastaveni otacek (obr. 1 blika indikator otacek); zhasnou
dalSi parametry, napfiklad kroutici moment, zarazka atd.; poté stisknéte tlacitko ,,V nebo A “ pro zvySeni nebo snizeni
otacek.

Programovani se ukonéi automaticky po tfech sekundach (indikator ota€ek opét trvale sviti a dalsi parametry, napfiklad
kroutici moment, zarazka atd. znovu sviti). Varovani: tato operace méni hodnotu otacek zvolené paméti.
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Podesavanje brzine mikro motora

Dvaput uzastopno pritisnite tipku "Select" da biste odabrali podeSavanje brzine (sl. 1 treperenje svjetla brzine), ostali
parametri kao Sto su moment, amortizer, itd. se iskljuce. Zatim pritisnite tipku "V ili A" da biste povecali ili smanijili brzinu.
Programiranje se zaustavlja automatski nakon tri sekunde (svjetlo brzine ponovno stalno svijetli i ponovno svijetle ostali
parametri kao $to je moment, brzina, amortizer, itd). Upozorenje: Ova radnja mijenja vrijednost brzine odabrane memaorije.

Reglarea turatiei micro-motorului

Apasati tasta « Selectare » de doua ori succesiv pentru a selecta reglarea turatiei (Fig. 1 aprinderea intermitenta a
indicatorului luminos de turatie); indicatoarele luminoase pentru ceilalti parametri, cum ar fi cuplul, amortizorul etc. se
sting; apoi apasati tasta « V sau /A » pentru a mari sau micsora turatia.

Programarea se opreste automat dupa trei secunde (indicatorul luminos pentru turatie ramane aprins fix din nou, iar
indicatoarele luminoase pentru ceilalti parametri, cum ar fi cuplul, amortizorul etc. se aprind din nou). Avertisment: aceasta
operare modifica valoarea turatiei in memoria selectata.

Nastavenie rychlosti mikro-motora

Stlacte dvakrat za sebou tlacidlo « Select » a vyberte nastavenie rychlosti (obr. 1, svetlo rychlosti blika). Ostatné
parametre, ako napr. kritiaci moment, zarazka, atd., sa vypnu. Potom stlacte tla€idlo « V alebo A » na zvySenie alebo
znizenie rychlosti.

Programovanie sa automaticky zastavi po troch sekundach (svetlo rychlosti sa znovu ustali a ostatné parametre, ako
napr. rychlost, zarazka, atd., sa znovu rozsvietia). Upozornenie: tento postup zmeni hodnotu rychlosti vybranej pamate.
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Réglage de la butée apicale

Appuyer sur la touche « Select » trois fois de suite afin de sélectionner la butée (clignotement d’'un voyant dans le canal
de votre appareil), les autres parametres tels que le couple, la vitesse etc. s’éteignent puis appuyer sur la touche « \/ ou
"\ » pour diminuer ou augmenter la butée. La programmation s’arréte d’elle méme au bout de trois secondes (le voyant
redevient fixe et les autres paramétres tels que le couple, la vitesse, etc. s’allument). Réglage butée conseillée a 0,5.

La butée permet d’'arréter la rotation de I'instrument a une distance programmée en deca de 'apex. La distance est pro-
grammable de '« Apex » a 2.0 en dega. La valeur par défaut a la livraison de votre appareil est fixée a 0.5 en dega de
I'apex. Attention cette opération modifie la valeur de butée apicale de la mémoire sélectionnée.

Adjusting the apical buffer

Press the « Select » key three times in succession to select buffer adjustment (flashing of a light in the canal of your
appliance), the other parameters such as the torque, the speed, etc. go off, then press the « \/ or /\ » keys to reduce
or increase the buffer. Programming stops automatically after three seconds (the buffer light becomes fixed again and the
other parameters such as the torque, the speed, etc, light up again). Recommended buffer setting 0.5

The buffer serves to stop the rotation of the instrument at a programmed distance before the apex. The distance can be
programmed at 2.0 before the « Apex ». The default value on delivery of your appliance is 0.5 before the apex. Warning:
this operation changes the buffer value of the memory selected.

Ajuste del tope apical

Pulsar la tecla « Select » tres veces seguidas para seleccionar el tope (parpadeo de un piloto en el canal del aparato),
los demas parametros, tales como el par, la velocidad, etc.. se apagan, luego pulsar la tecla « \/ o /\ » para disminuir
o aumentar el tope.. La programacion se detiene por si misma al cabo de tres segundos (el piloto velocidad pasa de nue-
vo en fijo y los demas parametros, como por ejemplo el par, la velocidad, etc.se encienden). Ajuste tope aconsejado a 0,5
El tope permite parar la rotacion del instrumento a una distancia programada por debajo del apice. La distancia puede
programarse desde el « Apice » a 2.0 por debajo. El valor por defecto en el momento de la entrega del aparato se ha
fijado a 0.5 por debajo del apice. Atencion, esta operacion modifica el valor de tope apical de la memoria seleccionada.

Regolazione della battuta apicale

Premere il tasto «Select» per tre volte di seguito in modo da selezionare la battuta (lampeggiamento intermittente di una
spia nel canale dell'apparecchio), gli altri parametri come la coppia, la velocita etc. si spengono; poi premere il tasto «\/
o MN\» per diminuire o0 aumentare la battuta. La programmazione si arresta da sé in capo a tre secondi (la spia ridiventa
fissa e gli altri parametri come la coppia, la velocita ecc. si illuminano). Regolazione battuta consigliata a 0,5.

La battuta permette di arrestare la rotazione dello strumento a una certa distanza programmata al di qua dell’apice. La
distanza & programmabile dall’«Apex» a 2,0 in qua. Il valore di default alla consegna dell’apparecchio é fissato a 0,5 al di
qua dell’apice. Attenzione: questa operazione modifica il valore di battuta apicale della memoria selezionata.

Regulagao da distancia apical
Carregar na tecla « Select » trés vezes de seguida para seleccionar a distancia (intermiténcia de um avisador no canal
do seu aparelho), os outros parametros tal como o binario, a velocidade, etc. apagam-se, carregando depois na tecla «
\/ ou /\ » para diminuir ou aumentar a distancia. A programagéo para por si propria ao fim de trés segundos (o
avisador volta a ficar fixo e os outros parametros, tal como o binario, velocidade, etc. acendem-se). Regulacdo de
distancia aconselhada 0,5.
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A distancia permite parar a rotagao do instrumento a uma distancia programada antes do apex. A distancia é programavel
do «Apex» até 2.0 antes. O valor por defeito na entrega do seu aparelho esta fixado em 0,5 antes do apex. Atengéo, esta
operagao modifica o valor da distancia apical da memoria seleccionada.

Regulacja odlegtosci punktu zatrzymania od szczytu korzenia zeba

Nacisng¢ trzykrotnie na przycisk "Select” (zacznie miga¢ kontrolka). Pozostate parametry jak moment obrotowy,
predkos¢, etc wylgczg sie. Nastepnie za pomocg przycisku "\/ lub /\" nalezy zmniejszy¢ lub zwigkszy¢ odlegtosc
punktu zatrzymania. Programowanie konczy sie samoczynnie po uptywie trzech sekund (kontrolka $wieci $wiattem
ciggtym a pozostate parametry ponownie sg wigczajg). Zalecana odlegto$¢ punktu zatrzymania to 0,5.

Parametr ten umozliwia zatrzymanie urzadzenia w zaprogramowanej wczesniej odlegtosci od szczytu korzenia zeba.
Zakres parametru to 2,0 powyzej wierzchotka. Fabrycznie ustawiona wartos¢ parametru to 0,5 powyzej wierzchotka.
Uwaga - operacja ta zmienia warto$¢ odlegtosci punktu zatrzymania pamieci.

Stélla in apikalt stopplage

Tryck pa knappen Select tre ganger efter varandra for att valja stopp (kontrollampan for i kanalen pa apparaten blinkar).
Andra parametrar som moment, hastighet m.m. slocknar. Tryck sedan pa knappen /\ eller \/ for att 6ka eller minska
stoppet. Programmeringen avbryts av sig sjalv efter tre sekunder (kontrollampan atergar till fast sken och de andra para-
metrarna som moment, hastighet osv. tdnds). Rekommenderad instéllning for stoppet &r 0,5.

Med hjalp av stoppet kan instrumentets rotation stoppas pa ett inprogrammerat avstand fore apex. Avstandet kan
programmeras till hdgst 2,0 fore Apex. Standardvardet fran fabrik ar 0,5 fore apex. Observera att denna operation andrar
vardet for apikalstoppet for det valda minnet.

PUBuION TOU AvaOoTOAéO KOPUPRG

MMotAote 10 mhktpo «Select» TPeIG ouvexOueveG GopEG yia va eTTIAéEETeE Tov avaoToAéa (avaBoofroipo eveg oTrTikoU
oAuaTog OTo PIfIKO CWAAVA TNG OUOKEUNG 00G), Ol AOITTEG TTaPAUETPOl OTTWG N POTIA, N TaxUTnTa KTA. ofrfjvouv, oTn
OuVvEXEIa TTOTAOTE TO TTAAKTPO « N/ | /\ » yIO va PEIWOETE A va au¢AoeTe Tov avaoToAéa. O TTPOYPANUATIONOG
OTAPOTAEl HOVOG TOU PETA TO TTEPAG TPIWV OEUTEPOAETTTWYV (TO OTITIKG Crjpa avayiveTal oTaBepod Kal o1 AOITTEG TTAPAMETPOI,
OTTwg n poTrr, n TaxuTnTa KTA. avafouv). Juviotwuevn pubuion avacroAéa aro 0,5.

O avaooToAéaG ETITPETTEI TO OTAUATNUA TNG TIEPIOTPOPIG TOU OPYAVOU O€ MIa TTPOYPONHOTIOUEVN aTTéoTacn TIPIV ATTo TO
akpopigio. H améoTaon gival TpoypappaTi{épevn atmd 1o «Apex» og 2.0 Tpiv ammé 1o akpopifio. H mrpokaBopiopévn Tiun
KaTd TNV TTapAadoon TG OUOKEUNG 0ag £XEl oploTei oTo 0.5 TTpIv a11d To akpopidio. Mpoooxr auTth n AsiIToupyia TPOTTOTTOIE
TNV TIUA TOU QVOOTOAED OTNV ETTIAEYMEVN PVAMN.

Instellen van de apicale aanslag

Druk die keer op de knop "Select" om de aanslag te selecteren (knipperen van een lampje in het kanaal van uw appa-
raat), de andere parameters zoals het koppel, de snelheid, enz. gaan uit. Vervolgens op de knop "\/ of /\" om de
aanslag te vergroten of te verkleinen. De programmeerstand stopt automatisch na drie seconden (het snelheidslampje
knippert niet meer en de andere parameters zoals het koppel. de snelheid, enz. gaan weer branden). Aangeraden instel-
ling van de aanslag op 0,5.

Met de aanslag kan de rotatie van het instrument gestopt worden op een geprogrammeerde afstand aan deze zijde van
de apex. De afstand is te programmeren van de "Apex" tot 2,0 een deze zijde. De standaard waarde bij levering van het
apparaat is vastgelegd op 0,5 aan deze zijde van de apex. Let op: deze handeling wijzigt de aanslagwaarde van het geko-
zen geheugen.

PerynupoBka anukanbHoOro ynopa

[ns Bbibopa ynopa HaxmuTe Ha knasuwy «Select» Tpu pasa nogpsa (MHOUKaTop KaHana Ha Bawem npubope HavyHET
Muratb), U ocTanbHble NapameTpbl, TO €CTb KPYTSLWUA MOMEHT, CKOPOCTb W T. A., MOracHyT, 3aTeM HaXuMauTe Ha
KnaBuwn « N/ » n «/\ » Ans ymeHblLeHVs 1 yBenuieHns ynopa. [porpaMmumpoBaHue npekpallaeTca aBToMaTu4ecku
yepes TpWU CeKyHAbl (MIHOUKATOp HAaYHET CBETUTbCH MOCTOSIHHO, a OcTaslbHble NapameTpbl, TO €CTb KPYTALWMUA MOMEHT,
CKOpOCTb U T. A., CHOBa BbICBETSTCS). PekomeHA08aHHbIU yriop: 0,5.

Ynop no3BonsieT OCTaHOBUTb BpaLleHWe MHCTPYMEHTa Ha onpeaenéHHOM 3a4aHHOM PacCTOsiHUM, He A0X0As OO0 anekca.
MakcumarnbHoe paccTosiHe A0 anekca, KoTopoe MOXeT ObiTb 3agaHo nporpammHo, coctasnset 2,0. MNpu noctaeke
npubopa no ymonyaHuio 3agaHo pacctosiHue 0,5 fo anekca. BHuMaHuWe: npu BbINOMHEHUM 3TON Onepaumnm U3MeHsieTcs
3HaYeHve anukanbHoro yrnopa, 3anMcaHHoe B BbIOpaHHOW NamsiTu.
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Apikaalisen pysaytyksen valinta

Paina kolme kertaa "Valitse" nappia valitaksesi pysaytyksen ( kanavan kontrollivalo laitteessa vilkkuu).

Muut parametrit kuten vaantdmomentti, nopeus jne. sammuvat. Paina sitten nappia « \/ tai /\ » lisataksesi tai
vahentaaksesi pysaytyskohtaa.

Ohjelmointi pysahtyy automaattisesti kolmen sekunnin jalkeen (kontrollivalo palaa pysyvasti ja toiset parametrit, kuten
vaantémomentti, nopeus jne syttyvat).

Suositeltu pysaytys on 0.5. Pysaytyksen avulla voidaan instrumentin pyorintd pysayttdad ohjelmoidun etaisyyden paassa
ennen apeksia. Etdisyys voidaan ohjelmoida 2.0 ennen apeksia.Tehtaan standariarvo on 0,5 ennen apeksia. Varoitus:
Tama toimenpide muuttaa valitun muistipaikan apikaalistopin arvoja.

Einstellung des apikalen Endpunkts

Die Taste ,Select dreimal nacheinander betatigen, um den apikalen Endpunkt auszuwéhlen (eine Kontrollleuchte blinkt
im Kanal auf dem Display); die Kontrollleuchten der anderen Parameter wie Drehmoment, Geschwindigkeit usw. erl6-
schen. Dann auf die Taste ,\/ “oder ,/\ “driicken, um den Wert des apikalen Endpunkts zu reduzieren oder zu erh6-
hen. Die Programmierung endet automatisch nach drei Sekunden (die Kontrollleuchte leuchtet permanent auf, und die
Kontrollleuchten der anderen Parameter wie Drehmoment, Geschwindigkeit usw. leuchten wieder auf). Empfohlener Wert
flir den apikalen Endpunkt: 0,5.

Der apikale Endpunkt ermdglicht ein Anhalten der Rotation des Instruments, sobald es eine bestimmte, vorprogrammierte
Entfernung bis zum Apex erreicht hat. Die Entfernung kann vom ,Apex“ bis 2,0 vor dem Apex programmiert werden. Der
werkseitig voreingestellte Wert des Gerats ist 0,5 vor dem Apex.

Achtung: Dieser Vorgang verandert den Wert des apikalen Endpunkts des ausgewahlten gespeicherten Pro-
gramms.

Apikal stopun ayarlanmasi

Tampon ayarini se¢mek igin « Select/Se¢ » digmesine Ug¢ kez arka arkaya basin (aletinizin kanalinda i1sik yanip soner);
tork, hiz vb. gibi diger parametreler séner; daha sonra tamponu ayarlamak igin « V veya A » diigmesine basin. Progra-
mlama Ug saniye sonra otomatik olarak durur (tampon is1g1 tekrar sabitlesir ve tork, hiz vb. gibi diger parametreler tekrar
yanar). Tavsiye edilen tampon ayari 0.5

Tampon aletin kék ucundan énce, programlanmis bir mesafede donugtni durdurma gérevi gorur. Mesafe « Apex/Kok ucu
»ndan once 2.0 olarak programlanabilir. Aleti teslim aldiginizdaki varsayilan deder kok ucundan 6nce 2.0 seklindedir.
Uyari: Bu iglem segilmis bellegin tampon degerini degistirmektedir.

Nastaveni apikalni zarazky

Stisknéte trikrat po sobé tlacitko ,,Select” pro volbu zarazky (blika indikator kanalku na zafizeni); zhasnou dalSi
parametry, napfiklad kroutici moment, otacky atd.; poté stisknéte tlacitka ,,V nebo A “ pro snizeni nebo zvySeni zarazky.
Programovani se ukon¢i automaticky po tfech sekundach (indikator zarazky opét trvale sviti a dal$i parametry, napriklad
kroutici moment, otacky atd. znovu sviti). Doporuéené nastaveni zarazky je 0,5.

Zarazka slouzi k zastaveni rotace nastroje v naprogramované vzdalenosti pfed hrotem kofene. Vzdalenost mize byt
naprogramovana 2,0 pred hrotem kofene. Vychozi hodnota pfi dodani zafizeni je 0,5 pfed hrotem kofene. Varovani: tato
operace méni hodnotu zarazky zvolené paméti.
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Podesavanje apikalnog amortizera

Triput uzastopno pritisnite tipku "Select” da biste odabrali podeSavanje amortizera (treperenje svjetla u kanalu
uredaja), ostali parametri kao §to su moment, brzina, itd. se isklju¢e. Zatim pritisnite tipku "V ili A" da biste povecali ili
smanjili razinu amortizera. Programiranje se zaustavlja automatski nakon tri sekunde (svjetlo amortizera ponovno stalno
svijetli i ponovno svijetle ostali parametri kao Sto je moment, brzina, itd). Preporu¢ena postavka amortizera je 0,5.
Amortizer sluzi za zaustavljanje okretanja instrumenta na programiranom razmaku od apeksa. Razmak se moze
programirati 2,0 od "apeksa". Zadana vrijednost prilikom isporuke je 0,5 prije apeksa. Upozorenje: ova radnja mijenja
vrijednost amortizera odabrane memorije.

Reglarea amortizorului apical

Apasati tasta « Selectare » de trei ori succesiv pentru a selecta reglarea amortizorului (aprinderea intermitenta a unui
indicator luminos al aparatului in canal); indicatoarele luminoase pentru ceilalti parametri, cum ar fi cuplul, turatia etc. se
sting; apoi apasati tasta « V sau A » pentru a micsora sau mari amortizorul. Programarea se opreste automat dupa trei
secunde (indicatorul luminos pentru amortizor ramane aprins fix din nou, iar indicatoarele luminoase pentru ceilalfi
parametri, cum ar fi cuplul, turatia etc. se aprind din nou). Setare recomandata amortizor 0,5.

Amortizorul are rolul de a opri rotirea instrumentului la o distanta programata inainte de apex. Distanta poate fi programata
la 2,0 inainte de « Apex ». Valoarea implicita la livrarea aparatului este 0,5 Tnainte de apex. Avertisment: aceasta operare
modifica valoarea amortizorului in memoria selectata .

Nastavenie apikalnej zarazky

Stlacte trikrat za sebou tlaidlo « Select » a vyberte nastavenie zarazky (obr. 1, blikajuce svetlo v tele pristroja). Ostatné
parametre, ako napr. krutiaci moment, rychlost, atd’, sa vypnu. Potom stlacte tlacidlo « V alebo A » na zniZenie alebo
zvy$enie zarazky. Programovanie sa automaticky zastavi po troch sekundach (svetlo zarazky sa znovu ustali a ostatné
parametre, ako napr. kratiaci moment, rychlost, atd., sa znovu rozsvietia). Odporucané nastavenie zarazky 0,5.

Zarazka sluzi na zastavenie rotacie pristroja v naprogramovanej vzdialenosti pred hrotom. Vzdialenost je mozné
naprogramovat na hodnotu 2,0 pred « hrotom ». Vychodiskova hodnota pri dodani pristroja je 0,5 pred hrotom.
Upozornenie: tento postup zmeni hodnotu zarazky zvolenej pamate.
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Réglage du signal sonore

Pour changer le réglage du signal sonore, appuyer sur la touche « Select » quatre fois de suite afin de sélectionner le bip
(clignotement d’un voyant du bip), les autres paramétres tels que le couple, la vitesse etc. s’éteignent, puis appuyer sur la
touche « \/ ou "\ » pour diminuer ou augmenter le bip (un son est émit pendant le réglage). La programmation s’arréte
d’elle méme au bout de trois secondes (le voyant redevient fixe et les autres paramétres tels que le couple, la vitesse, etc.
s’allument). Si le Bip est coupé, aucun voyant d’allumé (Fig1). Bip faible (fig.2). Bip fort (fig. 3).

Adjusting the audible signal

To change the adjustment of the audible signal, press the « Select » key four times in succession to select the beep
(flashing of a beep indicator light), the other parameters such as torque, speed, etc. go out, then press the « \/ or /\ »
keys to reduce or increase the beep (a sound is emitted during the adjustment). Programming stops automatically after
three seconds (the buffer light becomes fixed again and the other parameters such as the torque, the speed, etc, light up
again). If the Beep is switched off, no light is alight (Fig1). Weak Beep (fig.2). Loud Beep (fig. 3).

Ajuste de la sefal sonora

Para cambiar el ajuste de la sefial sonora, pulsar la tecla « Select » cuatro veces seguidas para seleccionar el bip
(parpadeo de un piloto del bip), los demas parametros, tales como el par, la velocidad, etc.. se apagan, luego pulsar la
tecla « N o0 /\ » para disminuir o aumentar el tope (se emite un sonido durante el ajuste). La programacion se detiene
por si misma al cabo de tres segundos (el piloto pasa de nuevo en fijo y los demas parametros, como por ejemplo el par,
la velocidad, etc.se encienden). Si el Bip se corta, no estara encendido ningun piloto (Fig 1). Bip suave (fig.2). Bip fuerte

(fig. 3).

Regolazione del segnale sonoro

Per cambiare la regolazione del segnale sonoro, premere il tasto «Select» per quattro volte di seguito al fine di
selezionare il bip (lampeggiamento intermittente di una spia del bip), gli altri parametri come la coppia, la velocita ecc., si
spengono; poi premere il tasto «\/ o /\» per diminuire o aumentare il bip (un suono viene emesso durante la
regolazione). La programmazione si arresta da sé in capo a tre secondi (la spia ridiventa fissa e gli altri parametri come la
coppia, la velocita ecc. si illuminano). Se il bip & ecluso, non si accende alcuna spia (fig.1). Bip debole (fig. 2). Bip forte
(fig. 3).
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Regulagéao do sinal sonoro

Para altera a regulagdo do sinal sonoro, carregar na tecla « Select » quatro vezes de seguida para seleccionar o bip
(intermiténcia de um avisador do bip), os outros parametros tal como o binario, a velocidade, etc. apagam-se, carregando
depois na tecla « \/ ou /\ » para diminuir ou aumentar o bip (¢ emitido um som durante a regulagao). A programagao
para por si prépria ao fim de trés segundos (o avisador volta a ficar fixo e os outros parametros, tal como o binario,
velocidade, etc. acendem-se). Se o Bip for interrompido, nenhum avisador aceso (fig. 1). Bip fraco (fig.2). Bip forte (fig. 3).

Regulacja sygnatu dzwiekowego

Nacisng¢ czterokrotnie na przycisk "Select" (kontrolka sygnalizacji Bip zacznie miga¢). Pozostate parametry jak moment
obrotowy, predko$¢, etc wytaczg sie. Nastepnie za pomocg przycisku "\/ lub /\" nalezy zmniejszy¢ lub zwigkszy¢
natezenie sygnatu bip (w czasie regulacji aparat wydaje sygnat, co umozliwia wtasciwe dobranie natezenia dzwieku).
Programowanie konczy sie samoczynnie po uptywie trzech sekund (kontrolka $wieci $wiattem ciggtym a pozostate
parametry ponownie sg wtgczaja). Jesli sygnat dzwiekowy Bip jest wytgczony, nie pali sie zadna kontrolka (rys. 1). Staby
sygnat (rys. 2) Silny sygnat (rys. 3).

Stélla in ljudsignalen

Tryck pa knappen Select fyra ganger efter varandra for att valja ljudsignal (kontrollampan for signalen pa apparaten

blinkar). Andra parametrar som moment, hastighet m.m. slocknar. Tryck sedan pa knappen /\ eller \/ for att oka eller
minska signalen (ljud som avges under installningen). Programmeringen avbryts av sig sjalv efter tre sekunder
(kontrollampan atergar till fast sken och de andra parametrarna som moment, hastighet osv. tédnds). Bryts signalen tands
ingen kontrollampa (Fig. 1). Svag ljudsignal (Fig. 2). Stark ljudsignal (Fig. 3).

PUBuION TOU NXNTIKOU GAUATOG

TNa vo 0AAGEeTe T pOOon Tov NynTikod onpatog, Tatiote To TAKTpo «Select» TE00EPIG TUVEXOUEVEG POPEG YIa VA ETTIAECETE
10 bip (avaBooBroiyo evog oTTikoU OAPATOG Tou bip), ol AoiTég TTapdueTpol 6TTwg n poTrr, n TaxUTnTa KTA. GRfvouy, oTn
guvéxela TTaTroTe To TTARKTPO « N/ R /\ » yIa va JEIWOETE A va au§AaeTe To bip (Evag AXOG EKTTEPTTETAI KOTA TN SIAPKEIT
™G puUBuiong). O TpoypappaTtiouds oTapaTdel HOVOG TOU HETA TO TTEPAG TPIWV OEUTEPOAETITWY (TO OTITIKG ORPa
Eavayivetal otaBepd kai ol Aoirég TTapdueTpol, OTIWG n PoTrr, n TaxUuTnTa KTA. avdpouv). Av 1o Bip diakoTtrei, dev avafel
Kavéva oTrTIKG onpa (Zx. 1). Aduvapo Bip (oX. 2). Auvaré Bip (ox. 3).

Instellen van het geluidssignaal

Druk 4 keer op de knop "Select" om de instelling van het geluidssignaal te wijzigen, om de piep te selecteren (knipperen
van een geluidslampje). De andere parameters zoals het koppel, de snelheid, enz. gaan uit. Druk vervolgens op de knop
"\/ of /\" om het geluid te verzachten of te versterken (tijdens het instellen wordt een geluid weergegeven). De pro-
grammeerstand stopt automatisch na drie seconden (het geluidslampje knippert niet meer en de andere parameters zoals
het koppel, de snelheid, enz. gaan weer branden). Als het geluidssignaal wordt uitgeschakeld, gaat geen enkel lampje
branden (Fig. 1). Zachte piep (fig. 2). Sterke piep (fig. 3).

PerynMpOBKa FPOMKOCTU 3BYKOBOIo CurHana

[nA n3MeHeHWs HacTPOMKWN 3BYKOBOrO CUrHana HaxmuTe Ha knasuwy «Select» yeTbipe pasa noapsg, 4YTobbl BbIOpaTh
3BYKOBOW CUrHan (MHAMKaToOp 3BYKOBOTO CUrHana HayHET MuraTtb), U OCTanbHble NapameTpbl, TO €CTb KPYTALUMA MOMEHT,
CKOPOCTb U T. ., MOracHyT, 3aTeM HaXMMamnTe Ha KnaBuWn « \/» U «/\ » ANs YMEHbLUEHUS N yBENNYEHNSA TPOMKOCTMN
3BYKOBOIO CUrHana (3Byk pa3gaércs Bo BpeMs perynmposku). lMporpammypoBaHve npekpaliaeTcs aBToMaTuyeckun vyepes
TPW CeKyHAbl (MHANKATOP HAaYHET CBETUTLCA MNOCTOAHHO, @ OCTanbHbIe NapameTpbl, TO €CTb KPYTALLMIA MOMEHT, CKOPOCTb U
T. 4., CHOBa BbICBETATCA). ECnn 3ByK OTKMIOYEH, HUKAKOW MHAMKATOP He BbicBeunBaeTcs (puc. 1). Cnabbin 3ByK (puc. 2).
CunbHbIn 3BYK (puc. 3).
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Aanimerkin asettaminen

Paina nelja kertaa perakkain " Select" nappia valitaksesi danimerkin (danen kontrollivalo vilkuu laitteessa). Muut para-
metrit, kuten vaantémomentti, nopeus jne. sammuvat.

Paina sitten nappia « \/ tai /\ » lisatéksesi tai vahentadksesi 4anta (aani on saadetty asetuksissa)

Ohjelmointi lakkaa automaattisesti kolmen sekunnin jalkeen ( kontrollivalo palaa jatkuvasti ja muut parametrit, kuten
vaantdmomentti, nopeus jne syttyvat uudelleen). Jos piippausaani on pois paalta, kontrollivalo ei syty (kuva1)

Heikko piippausaani (kuva 2)

Voimakas piippausaani (kuva 3)

Einstellung des Tonsignals

Um die Einstellung des Tonsignals zu verandern, die Taste ,Select‘ viermal nacheinander betatigen und so das Tonsignal
auswahlen (die Kontrollleuchte des Tonsignals blinkt); die Kontrollleuchten der anderen Parameter wie Drehmoment, Ge-
schwindigkeit usw. erléschen. Dann auf die Taste ,\/ “ oder ,./\ “dricken, um die Lautstarke des Tonsignals zu redu-
zieren oder zu erhohen (bei der Einstellung ertdnt ein Signal). Die Programmierung endet automatisch nach drei Sekun-
den (die Kontrollleuchte leuchtet permanent, und die Kontrollleuchten der anderen Parameter wie Drehmoment, Ge-
schwindigkeit usw. leuchten wieder auf). Wenn das Tonsignal ausgeschaltet ist, leuchtet keine Kontrollleuchte (Abb. 1).
Schwaches Tonsignal (Abb. 2). Starkes Tonsignal (Abb. 3).

Ses sinyalinin ayarlanmasi

Ses sinyalinin ayarini degistirmek (bip sesini segmek) icin « Select/Se¢ » digmesine dort kez ust Uste basin (bip gdsterge
15191 yanip soner), tork, hiz vb. gibi diger parametreler séner; daha sonra bip sesini artirmak veya azaltmak igin « V veya
A » digmesine basin. Programlama g saniye sonra otomatik olarak durur (tampon 1s1d1 tekrar sabitlesir ve tork, hiz vb.
gibi diger parametreler tekrar yanar). Bip sesi kapaliysa, higbir 15tk yanmaz (Sek. 1). Zayif Bip (Sek. 2). Yuksek Bip (Sek.
3).

Nastaveni zvukového signalu

Pro zménu nastaveni zvukového signalu stisknéte ¢tyfikrat po sobé tlacitko ,,Select®, kterym zvolite zvukovy signal (blika
indikator zvukového signalu); zhasnou dal$i parametry, napfiklad kroutici moment, otacky atd.; poté stisknéte tlacitko ,,V
nebo A\ “ pro snizeni nebo zvySeni nastaveni zvukového signalu (béhem nastavovani se ozyva zvuk). Programovani se
ukon¢i automaticky po tfech sekundach (indikator zarazky opét trvale sviti a dal$i parametry, napfiklad kroutici moment,
otacky atd. znovu sviti). Je-li zvukovy signal vypnuty, nesviti zadny indikator (obr. 1). Tichy signal (obr. 2). Hlasity signal
(obr. 3).
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Podesavanje zvuénog signala

Za izmjenu postavke zvuénog signala, €etiri puta uzastopno pritisnite tipku "Select" da biste odabrali tonski signal
(svjetlosni indikator tonskog signala treperi). Ostali parametri poput momenta, brzine, itd. se iskljuce. Zatim pritisnite tipku
"V ili A" da biste povecali ili smanijili razinu tonskog signala (tijekom podeSavanja oglaSava se zvuéni signal).
Programiranje se zaustavlja automatski nakon tri sekunde (svjetlo amortizera ponovno stalno svijetli i ponovno svijetle
ostali parametri kao $to je moment, brzina, itd). Ako se tonski signal iskljuci, nijedno svjetlo ne svijetli (sl.1). Tonski signal
za budenje (sl.2). Glasni tonski signal (sl. 3).

Reglarea semnalului acustic

Pentru a modifica reglarea semnalului acustic, apasati tasta « Selectare » de patru ori succesiv pentru a selecta sunetul
(aprinderea intermitenta a unui indicator luminos pentru sunet); indicatoarele luminoase pentru ceilalti parametri, cum ar fi
cuplul, turatia etc. se sting; apoi apasati tasta « V sau A » pentru a micsora sau mari sunetul (se emite un sunet in timpul
reglarii). Programarea se opreste automat dupa trei secunde (indicatorul luminos pentru amortizor ramane aprins fix din
nou, iar indicatoarele luminoase pentru ceilalti parametri, cum ar fi cuplul, turatia etc. se aprind din nou). Daca sunetul este
oprit, nu se aprinde niciun indicator luminos (fig. 1). Sunet incet (fig. 2). Sunet tare (fig. 3 ).

Nastavenie zvukového signalu

Ak chcete zmenit zvukovy signal, stlacte Styrikrat za sebou tlacidlo « Select » a vyberte zvukovy signal (svetlo
zvukového ukazovatela blika). Ostatné parametre, ako napr. kratiaci moment, rychlost, atd'., sa vypnu. Potom stlacte
tlacidlo « V alebo A » na zvySenie alebo znizZenie intenzity zvukového signalu (zvuk je vydavany po€as nastavovania).
Programovanie sa automaticky zastavi po troch sekundach (svetlo zarazky sa znovu ustali a ostatné parametre, ako napr.
kratiaci moment, rychlost, atd’., sa znovu rozsvietia). Ak je zvukovy signal vypnuty, svetlo nesvieti (obr. 1). Slaby zvukovy
signal (obr. 2). Silny zvukovy signal (obr. 3).
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Informations importantes concernant la mesure.

Zone 1 : Zone indicative d’approche.

Zone 2 : Valeur réelle de mesure.

En cas de dépassement de I'apex, un voyant rouge clignote (fig. 1). Vous étes informé de la distance de dépassement au-
dela de I'apex par le clignotement des leds de la zone 2. Au dela de « 1 » aprés I'apex, le message « Er.» clignote (fig. 2).

Important information about measurement.

Zone 1: Zone indicating approach

Zone 2: Actual measurement value.

In the event of the apex being exceeded a red light flashes (fig. 1). You are informed of the distance of the overshoot be-
yond the apex by the flashing of the zone 2 leds. Beyond « 1 » after the apex the message « Er. » flashes (fig. 2).

Informaciones importantes sobre la medida

Zona 1: Zona indicativa de proximidad

Zona 2: Valor real de medida.

En caso de que se sobrepase el apice, un piloto rojo parpadea (fig. 1). Queda informado de la distancia de rebasamiento
mas alla del apice por el parpadeo de los leds de la zona 2. Mas alla de « 1 » después del apice, el mensaje « Er.» par-
padea (fig. 2).

Informazioni importanti riguardanti la misurazione.

Zona 1: Zona indicativa di avvicinamento.

Zona 2: Valore reale di misurazione.

In caso di superamento dell’apice, una spia rossa lampeggia (fig. 1). Si viene informati della distanza di superamento
dell’apice dal lampeggiamento dei led della zona 2. Oltre «1» dopo I'apice, il messaggio «Er.» lampeggia (fig. 2).
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Informagdes importante relativas a medigao

Zona 1: Zona indicativa de aproximacgao.

Zona 2: Valor real de medigao.

Em caso de ultrapassagem do apex, fica intermitente um avisador vermelho (fig. 1). Vocé é informado da distancia de
ultrapassagem para além do apex através da intermiténcia dos LED da zona 2. Além de «1» apds o apex, a mensagem
«Er.» comega a piscar 8fig. 2).

Wazne informacje dotyczace dokonywania pomiaru

Strefa 1: Warto$¢ pogladowa

Strefa 2: Realna warto$¢ pomiaru

W przypadku przekroczenia wierzchotka miga czerwona kontrolka (rys. 1). Przekroczenie wierzchotka jest sygnalizowane
miganiem diod w strefie 2. Po przekroczeniu wierzchotka o wartos$¢ "1" zaczyna miga¢ komunikat "Er." (rys. 2).

Viktig information om matning

Zon 1 : Zon som indikerar att man narmar sig.

Zon 2 : Faktiskt matvarde.

Om man géar forbi apex blinkar en réd kontrollampa (Fig. 1). Blinkningarna fér zon:2 s lysdioder upplyser om hur langt du
har gatt forbi apex. Om man gatt forbi apex med mer an 1 blinkar meddelandet Er. (Fig. 2).

ZNUAvTIKEG TTANPOPOPIES yia TN HETPNON

Zwvn 1: EvdeIkTiK {wvn TTPOooEyyiong.

Zwvn 2: TpayuaTIKA TR HETPNONG.

Ye mepiTTTwon umépBaocng Tou akpopidiou, Pia KOKKIVN ewTtelvh évoeign avapoofrvel (ox. 1). EvnuepwveaTe yia Tnv
améoTacn utrépBaong TTépa atd To akpopifio atrd To avaBooBACIUO Twv OTITIKWY evieifewv led Tng Juvng 2. MNépa atd
TO «1» PETA TO aKpopiCio, To pfvupa «Er.» avaBoaBrvel (ox. 2).

Belangrijke informatie over de meting.

Zone 1: Aanduidingzone van de benadering.

Zone 2: Werkelijke meetwaarde.

In geval de apex voorbij gegaan wordt, gaat een rood lampje knipperen (fig. 1). U wordt op de hoogte gesteld over de
afstand voorbij de apex door het knipperen van de leds van zone 2. Voorbij "1" na de apex, knippert het bericht
"Er." (fig.2).

BaxHas nHcdopmaumsa o6 nsmepeHmu

3oHa 1: 3oHa nHauKauum NpUBKeHus.

3oHa 2: PearnbHoe namepsemoe 3HayeHve.

lMpy NPOHMKHOBEHWM 3a amnekCc HayYMHaeT MuraTb KpacHbli uHaukatop (puc. 1). O paccTosHUM NPOHMKHOBEHWS 3a anekc
Bac MHAOPMMPYETCA MUraHve CBETOAMOAOB 30HbI 2. [py MPOHUKHOBEHWUM Aanblue «1» nocne anekca Ha4YMHaeT MuUraTb
coobuieHne «Er.» (puc. 2).
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Téarkedaa tietoa mittauksesta

Zon 1: Alue joka indikoi lahestymista

Zon 2: Todellinen mittausarvo

Jos ollaan yli apeksin, punainen kontrolllivalo vilkkuu (kuva 1). Valodiodia /Zon 2 vilkkuu ja ilmoittaa kuinka paljon vyli
apeksin ollaan

Jos ollaan apeksin yli enemman kuin 1, vilkkuu error valo (kuva 2).

Wichtige Informationen zur Messung

Bereich 1: Annaherungsbereich

Bereich 2: Tatsachlicher Messwert

Bei einer Uberschreitung des Apex blinkt eine rote Kontrollleuchte (Abb. 1). Die blinkenden LED-Kontrollleuchten im Be-
reich 2 informieren den Benutzer uber die Distanz der Uberschreitung des Apex. Bei einer Distanz von mehr als ,1“ nach
dem Apex blinkt die Anzeige ,Er.“ (Abb. 2).

Olgiimle ilgili 6nemli bilgiler

Zon 1: Yaklagmayi belirten zon

Zon 2: Fiili 6lgim degeri.

Kok ucunun gegilmesi durumunda kirmizi bir 1sik yanip séner (Sek. 1). Zon 2 ledleri yanip sonerek, kdk ucunun gegilme
mesafesi hakkinda size bilgi verir. K6k ucunun gegilmesi « 1 » degerini astiginda « Er./Hata » mesaji yanip soner (Sek.
2).

Diilezité informace o méreni.

Zoéna 1: Zéna indikujici pfiblizeni

Zona 2: Aktualni méfena hodnota.

V pfipadé prekroceni hrotu kofene blika Cerveny indikator (obr. 1). Jste informovani o vzdalenosti pfekro€eni za hrotem
kofene blikanim LED indikatort zény 2. Po ,1* za hrotem blika zprava ,Er. “ (obr. 2).

80



Vazne informacije o mjerenju.

Podrucje 1: Podrucje koje ukazuje na priblizavanje.

Podrucje 2: Stvarna vrijednost mjerenja.

U slu¢aju premasivanja apeksa pocne treperiti crveno svijetlo (sl. 1). ObavijeSteni ste o razmaku premasivanja preko
apeksa treperenjem LED lampice podrucja 2. Preko "1" nakon apeksa poéne treperiti poruka "Er" (sl. 2).

Informatii importante despre masurare.

Zona 1: Zona ce indica apropierea.

Zona 2: Valoarea efectiva masurata.

In cazul depasirii apexului, se aprinde intermitent un indicator luminos rosu (fig. 1). Sunteti informat cu privire la distanta
depasita dincolo de apex prin aprinderea intermitenta a ledurilor zonei 2. Peste « 1 » dupa apex, se aprinde intermitent
mesajul "Er.” (fig. 2 ).

Doélezité informacie o merani.

Zona 1: Zéna oznacujuca pristup.

Zéna 2: Aktualna hodnota merania.

V pripade presiahnutia hrotu za¢ne blikat’ €ervené svetlo (obr. 1). O vzdialenosti presiahnutia za hranicu hrotu vas
informuje blikanie LED svetiel zény 2. Za « 1 » po hrote, za¢ne blikat sprava ,Er.” (obr. 2).

XTFUEMNEERFR.

X3 1: XA R %

X3 2: SEhRillEE.
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Torque 0.5 0.75 1 1.25 1.5 2 2.5 3 4
Rpm

100

150

200

250

300

350

400

450

500

Informations sur le rapport vitesse max / couple max
La vitesse max et le couple max sont liés entre eux (voir le tableau : En grisé zone de travail non autorisée).

® Le choix d’'une vitesse max > 300 peut réduire automatiquement le couple de votre appareil.
® Inversement le choix d'un couple max > 2 peut réduire automatiquement la vitesse de votre appareil.

Information on the max. speed / max. torque ratio
Max. speed and max. torque are linked (see table: the unauthorised working zone is grey).

® The choice of a max. speed > 300 can automatically reduce the torque of your appliance.
e The choice of a max. torque > 2 can automatically reduce the speed of your appliance.

Informaciones sobre la relaciéon velocidad max / par max
La velocidad max. y el par max. estan vinculados entre si (ver el cuadro: En gris zona de trabajo no autorizada).

e La eleccion de una velocidad max. >300 puede disminuir automaticamente el par del aparato.
e Por el contrario, la eleccion de un par max. >2 puede disminuir automaticamente la velocidad del aparato.

Informazioni sul rapporto velocita max/coppia max
La velocita max e la coppia max sono legate tra loro (si veda la tabella: in fondo retinato, zona di lavoro non autorizzato).

e |a scelta di una velocita max > 300 puo ridurre automaticamente la coppia del vostro apparecchio.
e |nversamente la scelta di una coppia max > 2 pud ridurre automaticamente la velocita del vostro apparecchio.
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Informacgoes sobre a relagao velocidade max / binario max
A velocidade max e o binario max estao ligados entre si (ver o quadro: Em cinzento, zona de trabalho ndo autorizado).

® A escolha de uma velocidade max > 300 pode reduzir automaticamente o binario do seu aparelho.
® |nversamente, a escolha de uma binario max > 2 pode reduzir automaticamente a velocidade do seu aparelho.

Informacje dotyczace relacji predkosé max / moment obrotowy
Predko$¢ maksymalna oraz maksymalny moment obrotowy sg ze sobg powigzane (patrz tabela: na szaro zaznaczono
niedopuszczalne zakresy pracy).

e Wybdr maksymalnej predkosci > 300 moze automatycznie zmniejszy¢ moment obrotowy urzadzenia.

e | odwrotnie, wybér maksymalnego momentu obrotowego > 2 moze automatycznie zmniejszy¢ predko$¢ pracy
urzgdzenia.

Information om férhallandet mellan maxhastighet och moment
Maxhastighet och maxmoment hanger ihop (se tabellen: i gramarkerat omrade &ar det inte tillatet att arbeta).

e Valjer du en maxhastighet hogre an 300 kan det gora att apparatens moment automatiskt minskas.
e Valjer du i stallet ett maxmoment hogre an 2 kan det gora att apparatens hastighet automatiskt minskas.

MAnpo@opicg yia Tn oxéon péyioTng TaxuTnTag / H€yioTng poTrng

H péyiotn taxdmnta kai n péyiotn potry cuvdiovTal PeTagu Toug (BA. TOov TTivaka: O€ yKPI N PN €mMTPETOUEVN {wvn
epyaaiag).

e H emhoyn péyiotng Taxutntag > 300 YTTopEi va JEIWOEI QUTOPATA TN POTIT TNG CUCKEUNG OOG.

e AvrtioTpo@a, n €AoY PEYIOTNG POTIAG > 2 UTTOPEI VA PEIWOEI QUTOPATA TNV TaXUTNTA TNG CUCKEUNG OAG.

Informatie over de verhouding max. snelheid / koppel
De maximale snelheid en het maximale koppel zijn onderling verbonden (zie de tabel: In grijs: niet toegestane werkzone).

e De keuze van een maximum snelheid >300, kan het koppel van uw apparaat automatisch verlagen.
® Aan de andere kant kan de keuze van een maximum koppel >2, de snelheid van uw apparaat automatisch verlagen.

MHCbOpMaLlMﬂ 006 OTHOLUEHUN MaKCUMarnbHOMn CKOPOCTU U MaKCMManbHOro MOMeHTa
MakcumanbHas CKOpOCTb BpaLLEHUS U MaKCUManbHbIN KPYTALWMA MOMEHT CBsi3aHbl Mexay cobon (cm. Tabnuuy:
3anpeLLéHHble paboymne 30HbI 3aTEHEHbI).

e Ecnu BbibupaeTtcsa makcumarnbHas ckopocTb Bbilwe 300, TO KpyTALMIA MOMEHT npubopa mMoxeT BbiTb aBToMaTU4eckn
YMEHbLLEH.

® |1 HaobopoT, npu BbIbOpPEe MaKkCMManbHOr0O MOMEHTa Bbille 2 CKOPOCTb BpalleHUss MOXeT ObiTb aBTOMaTUyecku
yMeHbLUeHa.
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limoitus suhteesta maksiminopeuteen ja vaantémomenttiin
Maksiminopeus ja maksimi vaantdmomentti liittyvat toisiinsa (katso taulukko: Harmaalla alueella ei ole lupa tydskennella)

e Valitessasi maksiminopeudeksi enemman kuin 300 , voi laitteen vaantdmomentti laskea automaattisesti.
e Valitessasi sen sijaan maksimivaantdmomentiksi enemman kuin 2, voi laitteen nopeus automaattisesti laskea.

Informationen zum Verhiltnis maximale Geschwindigkeit/maximales Drehmoment
Die maximale Geschwindigkeit und das maximale Drehmoment sind miteinander verknlpft (siehe Tabelle: Die grauen
Zellen entsprechen dem nicht zugelassenen Arbeitsbereich).

e Die Wahl einer maximalen Geschwindigkeit > 300 kann automatisch das Drehmoment des Gerats reduzieren.

e Im gegenteiligen Fall kann die Wahl eines maximalen Drehmoments > 2 automatisch die Geschwindigkeit des Gerats
reduzieren.

Azami hiz/azami tork orani bilgileri .
Azami hiz ve azami tork birbirleriyle iligkilidir (bkz. tablo: Izin veriimeyen calisma alan gridir).

® Azami hizin > 300 olarak segilmesi aletinizin torkunu otomatik olarak azaltabilir.
® Azami torkun > 2 olarak secilmesi aletinizin hizini otomatik olarak azaltabilir.

Informace o poméru max. otacek / max. krouticiho momentu
Max. ota€ky a max. kroutici moment jsou vzajemné propojeny (viz tabulka: neschvalena pracovni zéna je oznacena Sedou
barvou).

e Volba max. otacek > 300 muze automaticky snizit kroutici moment vaseho zafizeni.
e Volba max. krouticiho momentu > 2 mize automaticky snizit ota¢ky vaseho zafizeni.
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Informacije o maks. brzini/omjeru maks. momenta
Maks. brzina i maks. moment su povezani (pogledajte tabelu: neovlasteno podrucje rada je sivo).

e Odabir maks. brzine > 300 moze automatski smanijiti moment vaseg uredaja.
e Odabir maks. brzine > 2 moze automatski smanijiti brzinu vaseg uredaja.

Informatii despre turatia max./raportul max. de cuplu
Turatia max. si cuplul max. sunt corelate (a se vedea tabelul: zona de lucru neautorizata este gri).

e Alegerea turatiei max. > 300 poate reduce automat cuplul aparatului.
® Alegerea cuplului max. > 2 poate reduce automat turatia aparatului.

Informacie o maximalnej rychlosti / max. pomere kratiaceho momentu
Maximalna rychlost a maximalny kratiaci moment su prepojené (pozri tabulku: neopravnena pracovna zéna je siva).

® Vyber maximalnej rychlosti > 300 méze automaticky znizit kratiaci moment pristroja.
e Vyber maximalneho kratiaceho momentu > 2 méze automaticky znizit' rychlost pristroja.
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Branchements et utilisation du MM.control comme simple localisateur d’apex.
1 - Brancher un cordon blanc dans la fiche blanche a gauche de votre appareil.

2 - Brancher le 2°™ cordon blanc dans la fiche bleue a gauche de votre appareil.

3 - Connecter une électrode labiale sur I'extrémité d’un cordon. Placer I'électrode sur la Iévre du patient.
4 - Connecter le grip lime sur I'extrémité du 2°™ cordon.

5 - Appuyer sur une touche pour mettre votre appareil en marche.

Connections and use of the MM.control as a simple apex locator.

1 - Plug a white lead into the white socket on the left of your appliance.

2 - Plug the 2™ white lead into the blue socket on the left of your appliance.

3 - Connect a labial electrode to the end of a lead. Place the labial electrode on the patient's lip.
4 - Connect the file to the end of the 2™ lead.

5 - Press a key to start your appliance.

Conexiones y utilizacién del MM.control como simple localizador de apice.

1 - Conectar un corddn blanco en la ficha blanca a la izquierda del aparato.

2 - Conectar el 2° corddn blanco en la ficha azul a la izquierda del aparato.

3 - Conectar un electrodo labial en el extremo del cordén. Colocar el electrodo labial en el labio del paciente.
4 - Conectar el grip lima en el extremo del 2° cordén.

5 - Pulsar una tecla para poner en marcha el aparato.

Collegamenti e utilizzazione del MM.control come semplice localizzazione di apice.
1 - Collegare un cavetto bianco nella spina bianca a sinistra dell’apparecchio.

2 - Collegare il secondo cavetto bianco nella spina blu a sinistra dell’apparecchio.

3 - Connettere un elettrodo labiale sull’estremita di un cavetto. Collocare I'elettrodo sul labbro del paziente.

4 - Connettere la grip lima sull'estremita del secondo cavetto.

5 - Premere un tasto per avviare I'apparecchio.
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Ligacoes e utilizagdo do MM.control como simples localizador de apex

1 - Ligar um cabo branco na ficha branca a esquerda do seu aparelho.

2 - Ligar o 2.° “®o branco na ficha azul & esquerda do seu aparelho.

3 - Ligar um eléctrodo labial na extremidade de um cabo. Colocar o eléctrodo no labio do doente.
4 - Ligar o porta-lima na extremidade do 2.° cabo.

5 - Carregar numa tecla para p6r o seu aparelho em funcionamento.

Zastosowanie aparatu MM.control jako lokalizatora szczytu korzenia zeba

1 - Podtgczy¢ biaty przewdd do biatego gniazdka znajdujgcego sie po lewej stronie aparatu.

2 - Podtgczyé ™9 biaty przewod do niebieskiego gniazdka znajdujgcego sie po lewej stronie aparatu.

3 - Podtaczy¢ elektrode wargowa do koncowki jednego z przewodow. Umiesci¢ elektrode na wardze pacjenta.
4 - Podigczy¢ uchwyt do koncéwki drugiego przewodu.

5 - Nacisng¢ na dowolny przycisk celem uruchomienia aparatu.

Anslutningar och anvdnda MM.control bara for att hitta apex

1 — Anslut en vit sladd till det vita uttaget till vanster pa apparaten.

2 — Anslut den andra vita sladden till det bla uttaget till vanster pa apparaten.

3 — Anslut en lappelektrod i andra anden av en sladd. Placera lappelektroden pa patientens lapp.
4 — Anslut filfattningen till &nden av den andra sladden.

5 — Tryck pa nagon knapp for att sla pa apparaten.

Xuvdéoeig kal xprpon Tou MM.control wg atmrAoU evToTrioT akpopigiou

1 - ZuvdéaTe Eva Aeuko KaAwdio 0To Aeukd BUopa oTa aploTePd TG CUOKEUARG 0AG.

2 - YuvdéaTe To 2° AeukO KaAwdIo oTo UTTAE BUCHO OTA APIOTEPA TNG OUCKEUNG GG,

3 - ZuvdéaTe éva nAekTpOBIo ETTAPAG OTNV AKPN VOGS KaAwdiou. ToTroBeTAGTE TO NAEKTPOBIO GTO XEIAOG TOUu aaBevoUg.
4 - TuvdéaTe T Aan TNG pivag oTnv akpn Tou 2°° kaAwdiou.

5 - MiéoTe £va TTANKTPO yia va BECETE TN OUCKEUR 00G O€ AgIToupyia.

Aansluitingen en gebruik van de MM.control als lokaliseerder van de apex

1 - Een wit snoer aansluiten op de witte plug aan de linkerkant van uw apparaat.

2 - Een 2° wit snoer aansluiten op de blauwe plug aan de linkerkant van uw apparaat.

3 - Een labiale elektrode aansluiten op het uiteinde van een snoer. De elektrode op de lip van de patiént plaatsen.
4 - De vijigreep aansluiten op het uiteinde van het 2° snoer.

5 - Op een knop drukken om het apparaat aan te zetten.

MopgknioyeHue MM.control u ero ncnonb3oBaHme B Ka4ecTBe NPOCTOro anekcrokartopa
1 - MNopknoumnte Benbi npoBo K 6enomy pa3bEMy Ha NEBOI CTOpoHe npubopa.

2 - MNopgkntounTte 2-1 Benbivi NPOBOA K CMHEMY pa3béMy Ha NeBOW CTOPOHe npubopa.

3 - MoacoeanHnTe 3arybHbIN 3NEKTPOA K KOHLY nposoda. [omectute 3aryGHbivi anekTpod Ha ryby naumeHTa.

4 - MNopcoeauHuTte Aepxatenb darina K KoHLy 2-ro nposoaa.

5 - [ins BkntoueHusi npubopa HaxxmMuTe Ha Nobyto KnasuLy.
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Liittimet ja MM controllin kaytté vain apexmittarina

1 - Liité valkoinen johto valkoiseen liittimeen laitteen vasemmalla puolella

2 - Liita toinen valkoinen johto siniseen liittimeen laitteen vasemmalla puolella.

3 - Liitd huulielektrodi johdon toiseen paahan. Vie huulielektrodi potilaan huuleen.
4 - Liita viilaliitin toisen johdon paahan.

5 - Paina jotan nappia kaynnistaaksesi laite.

Anschliisse und Benutzung des MM.control als einfacher Apex-Lokalisator

1 - Ein weilRes Kabel an die weil’e Steckdose links am Geréat anschlief3en.

2 - Das zweite weile Kabel in die blaue Steckdose links am Gerat anschlieRen.

3 - Eine Lippenelektrode an das Ende eines Kabels anschliel3en. Die Elektrode auf der Lippe des Patienten platzieren.
4 - Den Feilenclip an das Ende des zweiten Kabels anschlieen.

5 - Eine Taste betatigen, um das Geréat einzuschalten.

Baglantilar ve MM.control'un basit bir kok ucu belirleyicisi olarak kullaniimasi
1 - Chazinizin sol tarafindaki beyaz yuvaya beyaz bir kabloyu takin.

2 - Chazinizin sol tarafindaki mavi yuvaya 2. beyaz kabloyu takin.

3 - Bir kablonun ucuna bir dudak elektrodu baglayin. Dudak elektrodunu hastanin dudagina yerlestirin.
4 - 2. kablonun ucuna egeyi baglayin.

5 - Cihazi agmak igin bir digmeye basin.

Zapojeni a pouziti zafizeni MM.control jako jednoduchého vyhledavace hrotu kofrene.
1 — Zapojte bily kabel do bilé zasuvky na levé strané zafizeni.

2 — Zapojte druhy bily kabel do modré zasuvky na levé strané zafizeni.

3 — Pfipojte labialni elektrodu na konec kabelu Umistéte labialni elektrodu na rty pacienta.

4 — Pfipojte pilnik na konec druhého kabelu.

5 — Stisknutim tlacitka zapnéte zafizeni.
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Spojevi i uporaba the MM.control kao jednostavnog lokatora apeksa.
1 - Prikljucite bijelu vodilju u bijelu uti€nicu na lijevoj strani uredaja.

2 - Prikljucite 2. bijelu vodilju u plavu uti¢nicu na lijevoj strani uredaja.

3 - Spojite labijalnu elektrodu na kraj vodilje. Postavite labijalnu elektrodu na usnu pacijenta.
4 - Spojite strugac na kraj 2. vodilje.

5 - Pritisnite jednu od tipki na uredaju da biste ga ukljuili.

Conexiuni si utilizarea aparatului MM.control ca simplu detector de pozitie a apexului.
1 - Conectati un conductor alb in figsa alba de pe partea stanga a aparatului.

2 - Conectati al doilea conductor alb in fisa albastra de pe partea stanga a aparatului.

3 - Conectati un electrod labial la capatul unui conductor. Asezati electrodul labial pe buza pacientului.

4 - Conectati acul la capatul celui de-al 2-lea conductor.

5 - Apasati o tasta pentru a porni aparatul.

Zapojenia a pouzivanie MM. control ako jednoduchého lokalizatora hrotu.
1 - Zapojte biele vedenie do bielej zastrcky na lavej strane vasho pristroja.

2 - Zapojte druhé biele vedenie do modrej zastr¢ky na lavej strane vasho pristroja.

3 - Pripojte labialnu elektrodu ku koncu vedenia. Umiestnite labialnu elektrodu na peru pacienta.

4 - Pripojte pilnik ku koncu druhého vedenia.

5 - Stlacte tlacidlo spustenia pristroja.
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6 - Appuyer sur la touche « \/ » pendant 1 seconde pour couper la rotation du moteur. Le voyant indiquant la vitesse
clignote (fig. 1).

7 - Brancher le grip lime sur votre lime manuelle en appuyant sur I'arriere du grip lime.

8 - Commencer votre progression dans le canal jusqu’a obtenir une valeur proche de I'apex (ex: 0.5 ). Mettre votre stop,
et enfin relever la longueur de travail a 'aide d’une réglette (non fournie).

Note : Pour une utilisation avec le micro moteur, ne pas brancher le grip lime et son cordon sur la douille bleue.

6 - Press the « \/ » key for 1 second to stop the motor rotating. The speed indicator light flashes (fig. 1).

7 - Connect the file grip to your manual file while pressing the back of the file grip.

8 - Start your progression in the canal until you obtain a value close the apex (e.g.: 0.5). Set your stop, and measure the
working length with a rule (not supplied).

Note: For use with the micro motor, don't connect the file grip and its lead to the blue sleeve.

6 - Pulsar la tecla « \/ » durante 1 segundo para cortar la rotacién del motor. El piloto indica la velocidad que parpa-
dea (fig.1).

7 - Conectar el grip lima en la lima manual pulsando en la parte trasera del grip lima.

8 - Comenzar su progresion por el canal hasta obtener un valor proximo al apice (ej: 0.5). Poner el stop, y al final tomar
nota de la longitud de trabajo con ayuda de una regleta (no proporcionada).

Nota: Para una utilizacién con el micro motor, no conectar el grip lima y su cordén en el casquillo azul.

6 - Premere il tasto «\/» per un secondo per interrompre la rotazione del motore. La spia che indica la velocita
lampeggia (fig. 1).

7 - Inserire la grip lima sulla lima manuale premendo sul retro della grip lima.

8 - Iniziare la progressione nel canale fino a ottenere un valore prossimo all’apice (es: 0,5 ). Mettere in stop e rilevare la
lunghezza di lavoro per mezzo di un regolo (non fornito).

Nota: Per un'utilizzazione con il micro motore, non collegare la grip lima e il suo cavetto sulla boccola blu.
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6 - Carregar na tecla « \/ » durante 1 segundo para interromper a rotagdo do motor. O avisador que indica a
velocidade fica intermitente (fig. 1).

7 - Ligar o porta-lima na sua lima manual, carregando na parte posterior do porta-lima.

8 - Comecar o seu avango no canal até obter um valor préximo do apex (ex: 0.5 ). Pér o seu stop e, finalmente, ler o
comprimento de trabalho com uma régua (néo fornecida).

Nota: Para uma utilizagdo com micromotor, nao ligar o porta-lima e o seu cabo na ficha azul.

6 - Przycisnaé na 1 sekunde klawisz " \/", co spowoduje zatrzymanie obrotéw silnika. Kontrolka predkosci zacznie
migac (rys. 1).

7 - Podtaczy¢ uchwyt pilnika do pilnika recznego - wystarczy nacisna¢ z tylu uchwytu pilnika.

8 - Rozpocza¢ dokonywanie pomiaru w kanale az do uzyskania wyniku jak najbardziej zblizonego do wierzchotka (np.
0,5). Zatrzymac¢ prace i dokona¢ pomiary dtugosci kanatu pracy za pomocg miarki (nie wchodzi w sktad zestawu).

Uwaga: W przypadku pracy z miko silnikiem nie nalezy podtgczaé uchwytu pilnika i przewodu do niebieskiego gniazdka.

6 — Tryck pa knappen \/ i en sekund for att avbryta motorns rotation. Kontrollampan som indikerar hastigheten blinkar
(Fig. 1).

7 — Anslut filfattningen till din manuella fil genom att trycka pa filfattningens bakre del.

8 — Borja arbeta i kanalen tills du uppnar ett varde nara apex (t.ex. 0,5). Lagg in stoppet och mat sedan med hjalp av en
linjal upp hur langt in du arbetat (medfdljer €j).

Anmarkning: Anslut inte filfattningen och dess sladd till det bla uttaget vid anvandning med mikromotorn.

6 - MéoTte T0 TTAAKTPO «\/ » yIa 1 SeUTEPOAETITO yIa va JIQKOWETE TNV TTEPIOTPOPN TOU KIvNTHAPA. To OTITIKG Criua TTou
deixvel TNV TayxuTnTa avaBooBrvel (ox. 1).

7 - ZuvdéoTte Tn AaBn TG pivag oTn XEIPWVAKTIKA piva oag TTECoVTag To Tow PEPOG TNG AaBng TnG pivag.

8 - ApXioTE TNV €l00yWYr 00G OTO PICIKO CWANVA PEXPI VO AGBETE PIa TIUA TTOU va gival KovTd oTo akpopidio (11.X.: 0.5).
BdAte 1o oTOTT GOG Kal, TEAOG, ETTOANBEUOTE TO PAKOG Epyaaiag pe Tn BorBeia evog xdpaka (Sev TrepIAapBaverar).

Xnueiwon: MNa xprion e 1o PIKPOKIVATAPA, NV ouvOEeTe TN AaBr TnG pivag Kail To KaAwdIO TNG OTn UTTAE UTTOd0XH.

6 - Druk gedurende 1 seconde op de knop "\/" om de draaiing van de motor uit te schakelen. Het snelheidslampje
knippert (fig. 1).

7 - Sluit de vijigreep aan op uw handmatige vijl door op de achterkant van de vijlgreep te drukken.

8 - Begin met het binnengaan van het kanaal tot het verkrijgen van een waarde dichtbij de apex (bv.: 0.5 ). Plaats uw stop
en meet tenslotte de werklengte met behulp van een liniaaltje (niet bijgeleverd).

Notitie: Voor gebruik met de micromotor, de vijlgreep en het snoer niet op de blauwe plug aansluiten.

6 - Haxxmure He knaBuwy «\/» Ha 1 ceKkyHAy, 4TOObl OCTaHOBUTL BpalleHne moTtopa. NHamMkaTop CKOpoCTM HayHET
muratb (puc. 1).

7 - NoacoepuHuTe Aepxartensb dainoB K CBOEMY py4yHOMY dhaiiny, HaxkaB Ha 3a4HIoK YacTb AepxaTtens dainos.

8 - HaunHanTe npoaswkeHve No kaHany 4o nonyyeHus aHadeHus, 6nmskoro k anekcy (npumep: 0,5). YctaHosute
orpaHuunTesNb 1 U3MepbTe NOMYYEHHYIO ANNHY NIMHENKOW (B KOMMMEKT HE BXOAMT).

Mpumeyvanue: Mpu ncnonb3oBaHUM NpuGopa ¢ MUKPOMOTOPOM He CrieayeT NoAKNoYaTh AepxaTenb (ainos NpoBoAOM K
CVMHEMY pa3bEémy.
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6 - Paina nappia «<\/ >>1 sekunti lopettaaksesi moottorin pydrimisen. Nopeuden kontrollivalo vilkkuu (kuva 1.)

7 - Yhdista viilaliitin kasiviilaan painamalla liittimen takaosasta.

8 - Aloita tyoskentely kanavassa kunnes saavutat arvon lahella apeksia ( esimerkiksi 0.,5). Aseta pysahdyskohta ja mittaa
sitten mitan avulla tyéskentelypituus ( ei tule laitteen mukana).

Huomioi; kaytettdessa mikromoottorin kanssa ALA yhdista viilaliitinta ja sen johtoa siniseen liittimeen.

6 — Die Taste ,\/“ eine Sekunde lang betétigen, um die Motorrotation anzuhalten. Die Geschwindigkeitskontrollleuchte
blinkt (Abb. 1).

7 — Den Feilenclip durch einen Druck auf die Riickseite an die Handfeile anschlieRen.

8 — Die Feile langsam in den Wurzelkanal einfiihren, bis ein apexnaher Wert erreicht wird (z. B. 0,5). Den Stopper setzen
und die Arbeitslange mithilfe eines Lineals (nicht im Lieferumfang enthalten) ablesen.

Anmerkung: Fur eine Benutzung mit dem Mikromotor den Feilenclip und sein Kabel nicht an die blaue Buchse anschlie-
Ren.

6 - Motorun dénmesini durdurmak « V » diigmesine 1 saniye basin. Hiz gostergesi 15131 yanip sénecektir (Sek. 1).

7 - Ege tutucusunun arkasina bastirarak, ede tutucusunu manuel egenize baglayin.

8 - K6k ucuna yakin bir deger elde edene kadar ilerlemeye baslayin (6r.: 0.5). Stopunuzu ayarlayin ve bir cetvelle (irtnle
gelmemektedir) calisma boyunu oélgin.

Not: Mikro motorla kullanimda ege tutucusunu ve kablosunu mavi mansona baglamayin.

6 — Stisknéte tlacitko ,,V “ na dobu 1 sekundy pro zastaveni motoru. Blika indikator otacek (obr. 1).

7 - Pripojte rukojet’ pilniku k ruénimu pilniku a pfitom drzte stisknutou zadni ¢ast rukojeti.

8 — Zahaijte postup kanalkem, dokud nedosahnete hodnoty bliZici se hrotu kofene (napr.: 0,5). Nastavte zarazku a zmérte
pracovni délku pomoci méfidla (neni soucasti dodavky).

Poznamka: Pro pouziti s mikromotorem nepfipojujte rukojet’ pilniku a jeji kabel k modré objimce.
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6 - Pritisnite tipku "V" i zadrzite 1 sekundu da biste zaustavili okretanje motora. Indikator brzine treperi (sl. 1).
7 - Spojite drsku strugaca na rucni strugac¢ dok pritiskate pozadinu dr8ke strugaca.

8 - Zapoc¢nite s postupkom u kanalu sve dok ne dobijete vrijednost u blizini apeksa (npr: 0,5). Postavite svoj grani¢nik i
izmjerite radnu duljinu pomocu ravnala (nije isporu¢eno).

Napomena: Za koristenje s mikro motorom, nemoijte spajati drSku strugaca i vodilju na plavu ovojnicu.

6 - Apasati tasta « V » timp de 1 secunda pentru a opri invartirea motorului. Indicatorul luminos pentru turatie se aprinde
intermitent (fig. 1).

7 - Conectati dispozitivul de prindere a acului la acul manual, in timp ce apasati partea din spate a dispozitivului de
prindere a acului.

8 - Incepeti sa inaintati in canal pan& cand ajungeti la o valoare apropiati de apex (de ex.: 0,5). Setati opritorul si
masurati lungimea de lucru cu o rigla (nefurnizata).

Observatie: Pentru utilizarea cu micro-motorul, nu conectati dispozitivul de prindere a acului si conductorul sau la
mansonul albastru.

6 - Na 1 sekundu stlacte tlacidlo « V », aby ste zastavili ota€anie motora. Svetlo ukazovatela rychlosti blika (obr. 1).

7 - Pripojte drziak pilnika k manualnemu pilniku a zaroven tlacte na zadnu stranu drziaka pilnika.

8 - Zacnite vstupovat do kanalika, az kym nedosiahnete hodnotu blizko hrotu (napr.: 0,5). Nastavte preruSenie a zmerajte
pracovnu dizku meradlom (nie je sti¢astou dodavky).

Poznamka: Ak chcete pouzit mikro-motor, nepripajajte drziak pilnika a jeho vedenie k modrému rukavu.
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Nettoyage, désinfection et stérilisation.

Nettoyer I'appareil uniquement avec un désinfectant sans colorant a base d’alcool, vendu dans le commerce (éthanol,
isopropanol). L'utilisation de poudre a récurer ou d’'une éponge abrasive endommagerait sa surface.

L’appareil n'est pas protégé contre les projections d’eau. Il ne peut pas étre stérilisé. Ne pas pulvériser de produit net-
toyant sur le boitier ou sur le moteur.

Aprés nettoyage, stérilisez avant chaque utilisation I'électrode labiale, le grip lime, les cordons blancs et le contre angle
uniquement a I'autoclave a 134°C durant 18 minutes.

Pour la stérilisation, veuillez vous référer aux normes en vigueur dans votre pays.

Cleaning, disinfection and sterilisation.

Only use commercially available alcohol based colouring-free disinfectant (ethanol, isopropanol). The use of scouring
powder or an abrasive sponge would damage the surface.

The appliance is not protected against water splashes. It cannot be sterilised. Don't spray cleaner onto the control box
or the motor.

Sterilise the labial electrode, the file grip, the white leads and the contra angle before every use, only in an autoclave
at 134°C for less than 18 minutes.

Refer to the standards in force in your country for sterilisation methods.

Limpieza, desinfeccién y esterilizacion

Limpiar el aparato solamente con un desinfectante sin colorante a base de alcohol, vendido en el comercio (etanol,
isopropanol). La utilizaciéon de polvos para fregar o de una esponja abrasiva dafaria la superficie.

El aparato no esta protegido contra las proyecciones de agua. No puede esterilizarse. No pulverizar producto de lim-
pieza en la caja ni en el motor.

Esterilice antes de cada utilizacion el electrodo labial, el grip lima, los cordones blancos y él contra angulo Unicamente
en el autoclave a 134°C durante al menos 18 minutos.

Para la esterilizacion, sirvase consultar las normas vigentes en su pais.

Pulitura, disinfezione e sterilizzazione.

Pulire I'apparecchio esclusivamente con un disinfettante a base di alcool senza coloranti disponibile in commercio
(etanolo, isopropanolo). L’'uso di polvere abrasiva o di una spugna abrasiva ne danneggerebbe la superficie.

L’apparecchio non e protetto contro gli schizzi d’acqua. Non pud essere sterilizzato. Non spruzzare prodotto
detergente sul corpo o sul motore.

Sterilizzare prima di ogni utilizzazione I'elettrodo labiale, la grip lima, i cavetti bianchi e il contrangolo unicamente
all'autoclave a 134 °C per almeno 18 minuti.

Per la sterilizzazione, si prega di fare riferimento alle norme in vigore nel proprio paese.

Limpeza, desinfecgcéao e esterilizagao.

Limpar o aparelho apenas com um desinfectante sem corante a base de alcool, vendido no mercado (etanol,
isopropanol). A utilizagéo de p6 de limpeza ou de uma esponja abrasiva danificara a sua superficie.

O aparelho ndo esta protegido conta as projec¢des de agua. Ele ndo pode ser esterilizado. Nao pulverizar produtos
de limpeza na caixa ou no motor.

Esterilizar antes de cada utilizagédo o eléctrodo labial, o porta-lima, os cabos brancos e o contra-angulo apenas com
autoclave a 134 °C durante pelo menos 18 minutos.

Para a esterilizagéo, consultar as normas em vigor no seu pais.
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Czyszczenie, dezynfekcja i sterylizacja

Urzadzenia nalezy czyscic tylko $rodkami dezynfekujgcymi bez dodatku barwnikéw na bazie alkoholu (etanol,
izopropanol). Stosowanie proszku do czyszczenia lub ostrej gabki czyszczacej moze uszkodzi¢ powierzchnie
urzgdzenia.

Aparat nie posiada zabezpieczenia przed ochlapaniem woda. Nie wolno go sterylizowaé. Nie rozpyla¢ substancji
myjacych na korpus lub silnik.

Przed kazdym uzyciem nalezy wysterylizowa¢ elektrode wargowa, uchwyt pilnika, biate przewody oraz katnice. Do
tego celu nalezy stosowa¢ wytgcznie autoklaw - temperatura do 134°C (135°C max), czas sterylizacji - przynajmniej
20 minut.

W przypadku sterylizacji nalezy stosowac¢ sie do obowigzujgcych norm i przepisow.

Rengoring, desinficering och sterilisering

Rengor apparaten endast med ett alkoholbaserat desinficeringsmedel utan fargdmne som finns i handeln (etanol,
isopropanol). Ytan skadas om man anvander skurpulver eller skursvamp.

Apparaten ar inte stinkskyddad. Den gar inte att sterilisera. Applicera inte rengéringsmedel pa hélje eller motor.

Sterilisera lappelektrod, filfattning, de vita sladdarna och motvinkeln fére varje anvandning endast i autoklav vid®134 C
i minst 18 minuter.

Se avseende sterilisering gallande bestdmmelser i ditt land.

Ka@apiopog, amroAlpavon Kal aImooTEipwaorn.

KaBapidete TN cuoKkeur HOvVo PE ATTOAUPAVTIKG XWPIG XPWOTIKEG ouaieg pe Baon To oivéTTveupa 1o oTroio diaTiBeTal aTo
eutiépIo (aiBavoAn, ioompotravoAn). H xprion okdévng Tpiwipatog f amofeoTikoU oTrdyyou UTTOPEi va TTPOKOAETEI
BAdBeg otV em@AveId TNG.

H ocuokeun dev di10BETel TipooTacia dlappong. Aev ptropei va atmoaTelpwBei. Mnv wekdlete KaBapIoTIKG TTPOIdV aTO
KIBWTIO A OTOV KIVNTAPA.

ATTOOTEIPWOTE TIPIV aTTd KABE Xprian To NAeKTPOdIo €TTa®ng, TN AaBr TnG pivag, Ta Aeukd KOAWwdIa KAl TNV avTiBeTn
ywvia pévo oe autékAeloTo aToug 134°C yia TouAdyioTov 18 AeTTTd.

MNa Tnv amooTeipwan, TNPEACTE Ta TTPATUTTA TTOU I0XUOUV OTN XWPA GAG.

Reinigen, desinfecteren en steriliseren.

Reinig het apparaat uitsluitend met een desinfecteermiddel zonder kleurstoffen op basis van alcohol, zoals verkocht in
de handel (ethanol, isopropanol). Het gebruiken van schuurpoeder of een schuurspons kan het opperviak beschadi-
gen.

Het apparaat is niet beschermd tegen waterstralen. Het kan niet gesteriliseerd worden. Geen schoonmaakmiddel spui-
ten op de kast of de motor.

Steriliseer voor elk gebruik de labiale elektrode, de vijigreep, de witte snoeren en de contrahoek. Gebruik hiervoor
uitsluitend een autoclaaf op 134°C gedurende minimaal 18 minuten.

Leef de van kracht zijnde richtlijnen in uw land na, voor wat betreft de sterilisatie.

Ouucrtka, Ae3MH(*)eKLlMﬂ n ctepununsauunsa

YncTute Npubop crnefyeT TONbKO UMEKLLMMUCA B NPoAaxe Ae3VHMULMPYIOLLIMMU CPEACTBaMM Ha OCHOBE ChvpTa U
6e3 kpacuTenein (ataHon, usonponaHon). Vcrnonb3ys YUCTSLLMIA MOPOLLUOK Mnu abpasuBHyio rybKy, Bbl MOXeTe
NoBPeAUTb NOBEPXHOCTb Nprbopa.

anI60p He nMeeT 3aliuTbl OT BOOAHbIX 6pb|3r. OH He moxeT cTepunuaoBaTtbcs. He pacnbinante mowowme cpeacrsa
Ha Kopnyc nnn MoTop.

3aryGHbI anekTpoa, AepxaTtenb dannos, benble NpoBoAa M YINOBOW HAKOHEYHWMK HEOOXOOUMO CTepunu3oBaTb
Kaxxablii pa3 nepep Ux UCMonb3oBaHWEM UCKMOYUTENBHO B aBToknase npu 134°C B TeyeHue He MeHee 18 MUHYT.

Bam cnenyet cobnogate npaeuna ctepunvsauum, AencTByOLLME B Ballen CTpaHe.
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Puhdistus, desinfiointi ja sterilointi

Kayta vain kaupallisia desinfiontiaineita, jotka eivat sisalla variaineita (etanoli, propanoli).
Hankaavien pesujauheiden tai - sienien kayttd voi vahingoittaa pintaa. Laite ei ole roiskesuojattu.
Laitetta ei voi steriloida.

Al4 ruiskuta puhdistusainetta koteloon tai moottoriin

Steriloi huulielektrodit, viilaliitin, valkoiset johdot ja kulmakappale ennen jokaista kayttoa autoklaavissa 134 ° C (135° C
max) alle 20 minuuttia.

Noudata maassasi voimassa olevia sterilointimenetelmien maarayksia.

Reinigung, Desinfektion und Sterilisation

Das Gerat ausschlie3lich mit einem im Handel erhéltlichen farbstofffreien Desinfektionsmittel auf Alkoholbasis reinigen
(Ethanol, Isopropanol). Die Verwendung von Scheuerpulver oder eines Scheuerschwamms wiirde die Gerateoberfla-
che beschadigen.

Das Gerat ist nicht spritzwassergeschiitzt. Es ist nicht fir die Sterilisation geeignet. Keine Reinigungsmittel auf das
Gehause oder den Motor spriihen.

Nach der Reinigung die Lippenelektrode, den Feilenclip, die weifen Kabel und das Winkelstiick vor jeder Benutzung
sterilisieren. Die Sterilisation ausschlieRlich im Autoklaven bei einer Temperatur von 134 °C und einer Dauer von 18
Minuten durchfiihren.

Die im jeweiligen Benutzerland geltenden Standards fir die Sterilisation beachten.

Temizleme, dezenfeksiyon ve sterilizasyon

Sadece piyasada satilan alkol bazlii renklendiricisiz dezenfektan kullanin (etanol, izopropanol). Temizleme tozu veya
bir agindirici stiingerin kullaniimasi ylzeye zarar verebilir.

Cihaz su sizdirmaz degildir. Sterilize edilemez. Motorun kontrol kutusuna temizleyici sprey puskurtmeyin.

Her kullanimdan 6nce dudak elektrodunu, ege tutucusunu, beyaz kablolari ve agili bashgr 18 dakikadan az olmak lze-
re, 134°C'de ve sadece otoklavda sterilize edin.

Sterilizasyon metotlari igin lilkenizde gegerli olan standartlara g6z atin.

Cisténi, dezinfekce a sterilizace.

Pouzivejte pouze bézné dostupny nezbarvujici dezinfekéni prostfedek na bazi alkoholu (etanol, isopropanol). Pouziti
Cisticiho prasku nebo brusné houby mohou zpusobit poskozeni povrchu.

Zafizeni neni chranéno proti stfikajici vodé. Neni mozné je sterilizovat. Nestfikejte Cistici prostfedek na Fidici skFin ani
motor.

Pfed kazdym pouzitim sterilizujte labialni elektrodu, rukojet pilniku, bilé kabely a Uhlovy nastavec pouze pomoci
autoklavu pfi teploté 134 °C po dobu krat$i nez 18 minut.

Metody sterilizace jsou uvedeny v normach platnych ve vasi zemi.

Ciséenje, dezinfekcija i sterilizacija.

Koristite samo komercijalno dostupne dezinficijense na bazi alkohola bez bojila (etanol, izopropanol). Uporaba zrnatih
sredstava ili abrazivnih spuzva moglo bi ostetiti povrSinu.

Uredaj nije zasticen od prskanja vodom. Nije ga moguce sterilizirati. Ne prskajte sredstvo za ¢iS¢éenje na upravljacku
kutiju ili motor.

Sterilizirajte labijalnu elektrodu, drSku strugaca, bijelu vodilju i kontra kut prije svake uporabe, samo u autoklavu na
134 °C u trajanju kra¢em od 18 minuta.

Pogledajte standarde koji su na snazi u vasoj zemlji u pogledu metoda sterilizacije.
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Curatare, dezinfectare si sterilizare.

e Utilizati doar alcool disponibil in comert, pe baza de dezinfectant fara coloranti (etanol, izopropanol). Utilizarea unui praf
de curatare sau a unui burete abraziv ar deteriora suprafata.

e Aparatul nu este protejat impotriva stropilor de apa. Acesta nu poate fi sterilizat. Nu pulverizati solutie de curatare pe
panoul de comanda sau pe motor.

e Sterilizati electrodul labial, dispozitivul de prindere a acului, conductorii albi si piesa contraunghi inainte de fiecare
utilizare, doar in autoclava, la 134 °C, mai putin de 18 minute.

e Consultati standardele in vigoare in {ara dvs. pentru metodele de sterilizare.

Cistenie, dezinfekcia a sterilizacia.

® Pouzivajte vyluéne komeréne dostupny dezinfekény bezfarebny prostriedok na baze alkoholu (etanol, izopropanol).
Pouzivanie brusnej pasty alebo abrazivnej hubky by zni€ilo povrch.

e Zariadenie nie je chranené proti striekajucej vode. Nemoze byt sterilizované. Nepouzivajte sprejovy Cisti¢ na riadiacu
jednotku alebo motor.

® Pred kazdym pouzitim sterilizujte labialnu elektrodu, drziak pilnika, biele vedenia a kontra uhol vylu€ne v autoklave pri
134 °C po dobu menej nez 18 minut.

® Postupujte podla noriem o spdsoboch sterilizacie platnych vo vasej krajine.
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Nettoyage et graissage du contre angle avant chaque stérilisation.

Pour un graissage avec une bombe de spray *, insérer I'adaptateur de graissage a l'arriére de votre contre angle (Fig. 1).
Mettre la bombe de spray comme indiqué sur le dessin (Fig. 2). Vaporiser pendant 2 a 3 secondes maximum. L’huile tra-
verse, nettoie et lubrifie tout le contre angle.

e |’adaptateur de graissage n’est pas autoclavable a 135° C.

0
=9

e Graisser le contre angle avant chaque stérilisation.
* lubrifiant de stérilisation pharmaceutique hygiénique pour piéce a main dentaire.

Cleaning and lubricating the contra angle before every use.

For lubrication with an aerosol *, insert the lubrication adapter into the rear of your contra angle (Fig. 1). Place the aerosol
as shown in the sketch (Fig. 2). Spray for 2 to 3 seconds maximum. The oil flows through, cleans and lubricates the whole
of the contra angle.

e The lubrication adapter cannot be put in the autoclave at 135° C.

® Grease the contra angle before every sterilisation.
* pharmaceutical hygienic sterilisation lubricant for dental hand tools.

Limpieza y engrase del contra angulo antes de cada esterilizacion.

Para un engrase con spray *, insertar el adaptador de engrase en la parte trasera de su contra angulo (Fig 1). Poner la
bomba de spray tal y como se indica en el dibujo (Fig. 2). Vaporizar durante 2 a 3 segundos como maximo. El aceite atra-
viesa, limpia y lubrifica todo el contra angulo.

e El adaptador de engrase no puede esterilizarse en el autoclave a 135° C.

® Engrasar el contra angulo antes de cada esterilizacion.
* Lubrificante de esterilizacion farmacéutica higiénica para pieza de mano dental.

Pulitura e lubrificazione del contrangolo prima di ogni sterilizzazione.

Per una lubrificazione con una bomboletta spray *, inserire I'adattatore di lubrificazione sul retro del contrangolo (Fig. 1).
Mettere la bomboletta spray come indicato nel disegno (Fig. 2). Spruzzare per 2-3 secondi al massimo. L’olio attraversa,
deterge e lubrifica tutto il contrangolo.

e | ’adattatore di lubrificazione non & autoclavabile a 135 °C.

e Lubrificare il contrangolo prima di ogni sterilizzazione.
* lubrificante di sterilizzazione farmaceutica igienica per manipolo dentario.

Limpeza e lubrificagdo do contra-angulo antes de cada esterilizagao.

Para uma lubrificagdo com uma bomba de spray *, inserir o adaptador de lubrificagdo na parte de tras do seu contra-
angulo (fig. 1). Pér a bomba de spray como indicado no desenho (fig. 2). Vaporizar durante 2 a 3 segundos no maximo. O
Oleo atravessa, limpa e lubrifica todo o contra-angulo.

e O adaptador de lubrificagdo ndo é autoclavavel a 135 °C.

e Lubrificar o contra-angulo antes de cada esterilizagdo.
* lubrificante de esterilizagcdo farmacéutica higiénica para pega de méao dentaria.

98



Czyszczenie i smarowanie katnicy przed kazda sterylizacja

W przypadku smarowania za pomocg smaru w aerozolu * nalezy zatozy¢ z tylu katnicy adapter do smarowania (rys. 1).
Pojemnik z aerozolem umiesci¢, jak pokazano na rysunku (rys. 2). Rozpyla¢ przez maksymalnie 2 - 3 sekundy. Olej
przenika, czysci i smaruje catg katnice.

e Adapter do smarowania nie powinien by¢ sterylizowany w temperaturze 135° C.

e Katnice nalezy nasmarowac przed kazdg sterylizacja.
*smar sterylizujgco-higieniczny do czesci sprzetu stomatologicznego.

Rengora och smorja motvinkeln fore varje sterilisering

Satt vid smorjning med hjalp av sprejflaska* i smorjadaptern i motvinkelns bakre del (Fig. 1). Placera sprejflaskan som
visas i illustrationen (Fig. 2). Spreja i hogst 2-3 sekunder. Oljan tranger igenom, rengdr och smarjer hela motvinkeln.

e Smorjadaptern kan inte behandlas i autoklav vid°135 C.

e Smorj motvinkeln fore varje sterilisering.

*steriliserande smorjmedel for medicinskt bruk avsett for dentalvardsprodukter.

Ka@apiopog kai Aitravon Tng avrifeTng ywviag mwpiv ammrd Kabe amroorteipwon.

Ma Airavon pe doxeio Wwekaouou *, eI0ayAyeTe TOV TTpogappoyéa AiTTavong oTo THiow PEPOG TNG avTiBeTng ywviog oag (Zx.
1). TommoBetoTE TO dOYXEIO WEKAOPOU OTTWG PaiveTal aTo OXNHA (ZX. 2). WekdaTe yia 2 pe 3 SeuTePOAETITA TO TTOAU. To
AGdI diatrepvd, kaBapidel kar Airraivel oAOKANPN TNV avTiBeTn ywvia.

o O mpooappoyéag AiTTavong dev £MOEXETAI ATTOOTEIPWONG OTO AUTOKAEIOTO oToug 135° C.

® /Iraivete TNV avTiBeTn ywvia Tpiv atmd KaBe amoaTeipwon.

* NITTAVTIKO QAPUOKEUTIKAG UYEIOVOUIKAG OTTOOTEIPWONG YIa 0dOVTIATPIKH XEIPOAARH EpyaAgiou.

Reinigen en smeren van de contrahoek voor elke sterilisatie.

Voor smering met een spuitbus * de smeeradapter aan de achterkant van uw contrahoek insteken (fig. 1). Plaats de spuit-
bus zoals aangegeven in de tekening (fig. 2). Spuit gedurende maximaal 2 tot 3 seconden. De olie loopt door uw contra-
hoek en reinigt en smeert deze.

e De smeeradapter kan niet in de autoclaaf behandeld worden op 135°C.

o Smeer de contrahoek voor elke sterilisatie.
* farmaceutisch, hygiénisch sterilisatiesmeermiddel voor tandheelkundig handgereedschap.

OuucTKa U cmaska yrnoBoro HakoHe4HukKa nepep Ka)KnOﬁ CTepansauMeﬁ

Ons cmaskM ¢ nomolibio BannoHa-nynbBepu3atopa* HeobXoAMMO BCTaBWTb aganTep AN CMas3ku B 3aHIOK YacTb
YrnoBoro HakoHeuHwuka (puc. 1). YcraHoBuTe 6annoH-nynbBepr3aTop, kak nokasaHo Ha pucyHke (puc. 2). PacnbinsainTe He
6onee 2-3 cekyHa. Macno npoxoauT Yepes BeCb YINOBOW HAKOHEYHMK, OYMLLAsA U CMa3blBasi ero.

e ApanTtep AN CMasKku He MOANEXWT cTepunusauuy B asToknase npu 135°C.

®  YrnoBoW HaKOHEYHWNK HEOOXOANMO CMasbiBaTb Nepes Kaxaon cTepunusaumnen.
* PapmaueBTNyecKas rmrmeHnyeckas CTepunmayroLias cmaska Ans HAaKOHeYHMKOB BOpMaLLIVH.
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Kulmakappaleen puhdistus ja voitelu ennen jokaista kayttoa

voideltaessa spraypullolla *, aseta voiteluadapteri kulmakappaleen takaosaan (kuva 1).

Aseta spraypullo kuten piirroksessa (kuva 2).

Voitele korkeintaan 2-3 sekuntia. Oljy tunkeutuu lapi puhdistaen ja voidellen koko kulmakappaleen.

e Voiteluadapteria ei voida autoklavoida 135 °C

0
=9

e Voitele kuimakappale ennen jokaista sterilointia.
* Laaketieteellinen, hygieeninen, steriloiva voiteluaine hammashoitotuotteille

Reinigung und Schmierung des Winkelstiicks vor jeder Sterilisation )

Fir eine Schmierung mit einem Olspray * den Schmieradapter hinten in das Winkelstlick einsetzen (Abb. 1). Das Olspray
wie in Abb. 2 abgebildet halten. Maximal 2 bis 3 Sekunden lang spriihen. Das Ol durchlauft, reinigt und schmiert das gan-
ze Winkelstick.

e Der Schmieradapter ist nicht fir eine Sterilisation im Autoklaven bei 135 °C geeignet.

e Das Winkelstiick vor jeder Sterilisation schmieren.

* Pharmazeutisches, hygienisches Schmiermittel fir zahnmedizinische Handstlicke zur Anwendung vor der Sterilisation

Acili baghgin her kullanimdan 6nce temizlenmesi ve yaglanmasi.

Aerosol* ile yaglama igin, yaglama adaptérini agili baglidin arkasina gegirin (Sek, 1). Aerosoll gizimde gdsterildigi gibi
yerlestirin (Sek. 2). En fazla 2-3 saniye puskurtin. Yaglar dagilacak ve acili bashgin tamamini temizleyip yaglayacaktir.

® Yaglama adaptori 135° C'lik otoklava konamaz.

e Her sterilizasyondan 6nce agili bashgi yaglayin.

* Dental el aletleri igin farmasétik hijyenik sterilizasyon yaglama yagi

Pred kazdym pouzitim ocistéte a namazte uhlovy nastavec.

PFi mazani pomoci aerosolu * vioZzte mazaci adaptér do zadni strany uhlového nastavce (obr. 1). Aplikujte aerosol dle
vyobrazeni na nakresu (obr. 2). Stfikejte maximalné 2 az 3 sekundy. Olej proudi celym Uhlovym nastavcem, Cisti jej

a maze.

o Mazaci adaptér nelze sterilizovat v autoklavu pfi teploté 135 °C.

e Pred kazdou sterilizaci Uhlovy nastavec namazte.
* farmaceutické hygienické sterilizacni mazivo pro ruéni zubaiské nastroje.

Ciséenje i podmazivanje kontra kuta prije svake uporabe.
Za podmazivanje s aerosolom *, umetnite prilagodnik za podmazivanje u straznji kontra kut (sl. 1). Postavite aerosol na
nacin kako je prikazano na skici (sl. 2). Prskajte najviSe 2 do 3 sekunde. Ulje teCe kroz, €isti i podmazuje Citav kontra kut.

e Prilagodnik za podmazivanje ne smije se staviti u autoklavu na 135 °C.

e Podmazite kontra kut prije svake sterilizacije.
* farmaceutsko higijensko sterilizacijsko mazivo za stomatolo$ke ru¢ne alate.
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Curatarea si lubrifierea piesei contraunghi inainte de fiecare utilizare.

Pentru lubrifierea cu un aerosol *, introduceti adaptorul de lubrifiere in partea din spate a piesei contraunghi (Fig. 1).
Asezati aerosolul conform ilustratiei din schema (Fig. 2). Pulverizati timp de maximum 2-3 secunde. Uleiul curge in
interior, curata si lubrifiaza intreaga piesa contraunghi.

e Adaptorul de lubrifiere nu poate fi agezat in autoclava la 135° C.

e Ungeti piesa contraunghi inainte de fiecare sterilizare.
* lubrifiant farmaceutic de sterilizare igienica pentru instrumente stomatologice de mana .

Cistenie a mazanie kontra uhla pred kazdym pouzitim.
Pri mazani s pouZitim aerosolu * vloZte lubrikaény adaptér do zadnej €asti kontra uhla (obr. 1). Umiestnite aerosol podla
navodu na nakrese (obr. 2). Striekajte maximalne 2 az 3 sekundy. Olej preteka vnutrom, €isti a maze cely kontra uhol.

e | ubrikaény adaptér sa nesmie davat do autoklavu pri teplote 135° C.

o Namazte kontra uhol pred kazdou sterilizaciou.
* farmaceutické hygienické sterilizacné mazivo pre dentalne manualne pristroje.
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Entretien périodique des batteries

Autonomie : 2 heures environ avec le micromoteur. Arrét automatique de I'appareil aprés 3 minutes d’inactivité.
Trois voyants en bas de votre appareil vous indiquent I'état de charge des batteries.

1 - Batteries chargées > voyant vert .

2 - Batteries a 50% de charge > voyant jaune.

3 - Batteries déchargées > voyant rouge.

e Lors de congés, il est conseillé de charger votre appareil 1 fois tous les quinze jours a 'aide d’un programmateur (non
fourni).

Periodical maintenance of the batteries

Autonomy: Approx. 2 hours with the micro motor. Automatic shut down of the appliance after 3 minutes of inactivity.
Three lights at the bottom of your appliance indicate the state of charge of the batteries.

1 - Batteries charged > green light. .

2 - Batteries 50% charged > yellow light.

3 - Batteries discharged > red light.

e During vacation periods we advise charging the appliance once a fortnight using a programmer (not supplied).

Mantenimiento periddico de las baterias

Autonomia: 2 horas aproximadamente con el micromotor. Parada automatica del aparato tras 3 minutos de inactividad.
Tres pilotos en la parte baja del aparato le indican el estado de cargo de las baterias.

1 - Baterias cargadas > piloto verde.

2 - Baterias al 50% de carga > piloto amarillo.

3 - Baterias descargadas> piloto rojo.

e Durante las vacaciones, se aconseja cargar el aparato 1 vez cada quince dias con un programador (no proporcionado).

Manutenzione periodica delle batterie

Autonomia: 2 ore circa con il micromotore. Arresto automatico dell’apparecchio dopo 3 minuti di inattivita.
Tre spie sulla parte bassa dell’apparecchio indicano lo stato di carica delle batterie.

1 — Batterie cariche > spia verde.

2 — Batterie al 50% di carica > spia gialla.

3 — Batterie scariche > spia rossa.

e Durante le ferie, si consiglia di ricaricare I'apparecchio 1 volta ogni due settimane per mezzo di un dispositivo
programmabile (non fornito).

Manutencgao periédica das baterias

Autonomia: 2 horas aproximadamente com o micromotor. Paragem automatica do aparelho apés 3 minutos de
inactividade.

Trés avisadores no fundo do seu aparelho indicam o estado de carga das baterias.

1 - Baterias carregadas > avisador verde.

2 - Baterias a 50% de carga > avisador amarelo.

3 - Baterias descarregadas > avisador vermelho.

e Durante as férias, é aconselhavel carregar o seu aparelho 1 vez de quinze em quinze dias com um programador (ndo
fornecido).
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Okresowa konserwacja akumulatora

Czas pracy: Okoto 2 godziny z mikro silnikiem Automatyczne wytgczenie urzadzenia po 3 minutach bezczynnosci
Trzy kontrolki znajdujace sie na dole aparatu wskazujg stan natadowania baterii.

1 - Baterie natadowane > zielona kontrolka

2 - Baterie roztadowane w 50% > kontrolka zétta

3 - Baterie roztadowane > kontrolka czerwona

e W przypadku diuzszego nieuzywania zaleca sie fadowanie akumulatora za pomocg programatora co okoto pietnascie
dni (programator nie wchodzi w skiad zestawu).

Regelbundet underhall av batterierna

Livslangd: Omkring tva timmar med mikromotor. Apparaten stdngs automatiskt av om den inte anvands i tre minuter.
Tre kontrollampor pa apparatens undre del indikerar batteriernas laddningsstatus.

1 - Batterierna laddade > grén kontrollampa.

2 - Batterierna laddade till 50 % > gul kontrollampa.

3 - Batterierna urladdade > réd kontrollampa.

e Under semestrar rekommenderar vi att man laddar apparaten varannan vecka med hjalp av en timer (medfdljer €j).

Mep10BIKA CUVTAPNON TWV PTTATAPIWYV

AuTtovopia: 2 WPEG TTEPITIOU PE TO PIKPOKIVATAPA. AUTOUOTO OTAUATNUA TG OUGKEURG PETA aTTd 3 AeTITd adpdvelag.
TpeIg pWTEIVEG EVOEILEIG GTO KATW PEPOG TNG GUOKEUNG 00G AG TTANPO®OPOUV yia TNV KATACTAoN @OPTIONG TwV
UTTOTaPIWV.

1 - Mmratapieg QopTIoPEVEG > TTPACIVI QWTEIVE £VOEIEN.

2 - Martapieg 010 50% TNG POPTIONG > KITPIVN QWTEIVH) EVOEIEN.

3 - MTraTapieg atroQopTIOHEVEG > KOKKIVN QWTEIVH) EVOEIEN.

o Kard 1n didpkeia SIOKOTTWY, CUVIOTATAI VA QOPTICETE TN CUCKEUN 0ag 1 @opda KABE deEKATTEVTE PHEPEG UE TN BonBeia
XPOVOBIaKOTITN (Oev TTEPIAAUBAvETAl).

Periodiek onderhoud van de batterijen

Werkduur: ongeveer 2 uur met de micromotor. Automatische stop van het apparaat na 3 minuten zonder activiteiten.
Drie lampjes aan de onderkant van uw apparaat geven de oplaadstatus van de batterijen aan.

1 - Batterijen opgeladen > groen lampje.

2 - Batterijen 50% opgeladen > geel lampje.

3 - Batterijen leeg > rood lampje.

e Tijdens vakanties wordt aangeraden het apparaat 1 keer per twee weken op te laden met behulp van een program-
meerapparaat (niet meegeleverd).

Mepuoagunyeckoe obcnyxmMBaHue 3fieMEHTOB NUTaHUA

AsToHOMUS: MpnbnuanTenbHo 2 yaca paboTbl MMKpOMOTOpa. ABTOMaTMYeCKoe BbIKMoYeHne npubopa yepes 3 MUHYTHI
6espgenicTaus.

Tpu nHaMKaTopa B HWKHEN YacTy npubopa NnokasbiBatoT COCTOSIHWE 3apPSAKN SNEMEHTOB MUTAHWUS.

1 - BnemMeHTbl MUTaHWS 3apsKeHbl > 3eNEHbIN MHANKATOP.

2 - QnemeHTbI NUTaHNs 3apsikeHbl Ha 50% > XENTbI nHaMKaTop.

3 - OnemeHTbl NMMTaHWsa paspspKeHbl > KpacHbI MHAUKATOP.

e B nepvogbl Balero OTCYyTCTBWSI pekoMeHAyeTcsl 3apskaTb npuGop 1 pas B NATHaguaTb OHEW C MOMOLLbLO
nporpaMmMupyioLLLEro YCTPOWCTBA (B KOMIIEKT HE BXOAWT).
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Saannollinen patterien huolto

Kesto: 2 tuntia mikromoottorin pydriessa.

Laite sulkeutuu automaattisesti kun sita ei ole kaytetty kolmeen minuuttiin. Kolme kontrollivaloa laitteen alaosassa nayttaa
patterien lataustilan.

1 - Patterit ovat ladatut > vihrea valo.

2 - Patterit ovat 50 % ladatut > keltainen valo.

3 - Patterit eivat ole ladatut > punainen valo

e Lomien aikana suositellaan laitetta ladattavan joka toinen viikko ajastimen avulla (ei laitteen mukana)

RegelmiaRige Wartung des Akkus

Akkulaufzeit: ca. 2 Stunden mit dem Mikromotor. Automatisches Abschalten des Gerats nach 3 Minuten ohne Aktivitat.
Drei Kontrollleuchten unten am Gerat zeigen den Ladezustand des Akkus an.

1 — Geladener Akku > griine Kontrollleuchte

2 — Akku zu 50 % geladen > gelbe Kontrollleuchte

3 — Entladener Akku > rote Kontrollleuchte

e Wahrend des Urlaubs sollte der Akku alle zwei Wochen mithilfe eines Timers (nicht im Lieferumfang enthalten) aufgela-
den werden.

Bataryalarin diizenli bakimi

Calisma siiresi: Mikro motorla yaklasik 2 saat. 3 dakika boyunca kullaniimadiginda cihaz otomatik olarak kapanir.
Cihazin alt tarafindaki Ug 151k bataryalarin sarj durumunu gosterir.

1 - Bataryalar sarjl > yesil 1s1k .

2 - Bataryalar %50 sarjli > sari 1s1k.

3 - Bataryalar sarjli degil > kirmizi 1s1k.

® Uzun sireli kullanmama dénemlerinde cihazin bir programlayici (Uriinle gelmemektedir) kullanilarak iki haftada bir sarj
edilmesi tavsiye edilir.

Pravidelna udrzba baterii

Autonomni provoz: Pfiblizné 2 hodiny s pouzitim mikromotoru. Automatické vypnuti zafizeni po 3 minutach necinnosti.

Tri indikatory na spodni strané zafizeni indikuji stav nabiti baterii.

1 — Baterie jsou nabité. > zeleny indikator. .

2 — Baterie jsou nabité z 50 %. > Zluty indikator.

3 — Baterie jsou vybité. > ¢erveny indikator.

e Beéhem obdobi volna doporu€ujeme nabijet zafizeni jednou za &trnact dni pomoci €asového spinace (neni soucasti
dodavky).

Periodi¢no odrzavanje baterija

Autonomija: Oko 2 sata s mikro motorom. Automatsko isklju€ivanje uredaja nakon 3 minute neaktivnosti.
Tri svjetla na dnu uredaja pokazuju stanje napunjenosti baterija.

1 - Baterije napunjene > zeleno svijetlo. .

2 - Baterije na 50% > Zuto svijetlo.

3 - Baterije prazne > crveno svijetlo.

e Tijekom razdoblja bez uporabe savjetuje se punjenje uredaja jednom u dva tiedna pomoéu programatora (nije
isporucen).
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Intretinerea periodica a bateriilor

Autonomie: Aprox. 2 ore cu micro-motorul. Oprirea automata a aparatului dupa 3 minute de inactivitate.
Cele trei indicatoare luminoase din partea inferioara a aparatului indica starea de incarcare a bateriilor.
1 - Baterii incarcate > lumina verde. .

2 - Baterii incarcate la 50% > lumina galbena.

3 - Baterii descarcate > lumina rosie.

e In timpul perioadelor de inactivitate, vd recomanddm sa incarcati aparatul o daté la doua saptamani folosind un
programator (nefurnizat ).

Pravidelna udrzba batérii

Automaticka prevadzka: Priblizne 2 hodiny s mikro-motorom. Automatické vypnutie pristroja po 3 mindtach necinnosti.
Tri svetla na spodnej Casti stroja uvadzaju stav batérie.

1 - Batéria nabité > zelené svetlo.

2 - Batéria nabita na 50 % > Zlté svetlo.

3 - Batéria vybita > Cervené svetlo.

e Pocas dovolenky odpori¢ame nabijat batériu raz za dva tyZzdne pouzitim programatora (nie je su¢astou dodavky).
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Mise en charge de votre appareil :

1 - Mettre la douille du chargeur dans la fiche noire située a I'arriere de votre appareil.

2 - Brancher votre chargeur. Utiliser seulement le chargeur fourni avec votre appareil pour éviter d’endommager votre
batterie (Cf caractéristique du chargeur). Coupure automatique du chargeur en fin de charge.

e L’appareil ne peut pas étre utilisé si le chargeur est connecté a I’appareil.

o

Charging your appliance:

1 - Insert the charger connector into the black connector at the back of your appliance.

2 - Connect up your charger. Only use the charger supplied with your appliance to avoid damaging the battery (Cf charger
characteristics). The charger cuts out automatically at the end of the charge.

e The appliance cannot be used if the charger is connected to it.

Puesta en carga del aparato:

1 - Poner la cubierta del cargador en la ficha negra situada en la parte trasera del aparato.

2 - Conectar el cargador Utilizar solamente el cargador proporcionado con el aparato para evitar dafiar la bateria (Véase
caracteristicas del cargador). Corte automatico del cargador al final de la carga.

e El aparato no puede utilizarse si el cargador esta conectado al aparato.

Messa in carica dell’apparecchio:

1 - Mettere la boccola dell’alimentatore di ricarica nella spina nera situata sul retro dell’apparecchio.

2 - Connettere I'alimentatore di ricarica. Utilizzare esclusivamente I'alimentatore di ricarica fornito con I'apparecchio per
evitare di danneggiare la batteria (Cf caratteristiche dell'alimentatore di ricarica). Alla fine della ricarica, I'alimantatore di
ricarica si spegne automaticamente.

e | ’apparecchio non puo essere utilizzato se I’alimentatore di ricarica & connesso all’apparecchio.
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Pér o seu aparelho a carregar:

1 - Ligar a ficha do carregador na ficha negra situada na parte de tras do seu aparelho.

2 - Ligar o seu carregador. Utilizar apenas o carregador fornecido com o seu aparelho para evitar danificar a sua bateria
(Cf. caracteristica do carregador). Corte automatico do carregador no fim da carga.

e O aparelho nao pode ser utilizado se o carregador estiver ligado ao aparelho.

tadowanie urzadzenia:

1 - Wtyczke tadowarki wtozy¢ do czarnego gniazdka znajdujgcego sie z tytlu urzadzenia.

2 - Podtaczyc¢ tadowarke. Nalezy uzywac tylko tadowarki dostarczonej wraz z urzagdzeniem, co pozwoli unikngé
uszkodzenia akumulatora (patrz dane techniczne tadowarki). Po natadowaniu akumulatora tadowarka samoczynnie
przestaje pracowac.

e Urzadzenia nie wolno uzywac, jesli tadowarka jest podtaczona.

Laddning av apparaten

1 — Satt i laddarens kontakt i det svarta uttag som sitter pa apparatens baksida.

2 — Anslut laddaren till ndtet. Anvand endast den laddare som medféljer apparaten, for att undvika att skada batteriet (jmfr.
laddarens specifikationer). Laddaren sténgs av automatiskt nar laddningen ar klar.

® Apparaten kan inte anvdndas om laddaren ar ansluten till den.

POpTION TNG CUOKEUNG OAG:

1 - BaATe TNV uTTOB0XH TOU POPTIOTA OTO PHaUpPo BUCua TTouU BpiocKeTal OTO THOW PEPOG TG CUCKEUNRG OAG.

2 - YuvdEoTe TO POPTIOTH 0AG. XPNOIUOTIOIEITE MOVO TO POPTICTY) TTOU TIAPEXETAI PE TN CUCKEUN 0OG TIPOKEINEVOU VO
aTro@UyeTe va TTPoKaAéaeTe BAAREG aTn pTTartapia oag (TrR. XapaKTnPIOTIKA Tou QopTIoTH). AuTduaTn SIQKOTTF) TOU QOPTIOTH
KaTd 10 TEAOG TNG GOPTIONG.

o H ouokeun dev utropei va XpnoigoTroindei av o popTICTAG €ival CUVOESEPEVOG ME T CUCKEUR.

Opladen van het apparaat:

1 - Steek de pen van de oplader in de zwarte plug aan de achterkant van het apparaat.

2 - Steek de oplader in het stopcontact. Gebruik alleen de oplader die bij het apparaat is geleverd om schade aan de bat-
terijen te voorkomen (vgl. kenmerken van de oplader). Na het opladen wordt de oplader automatisch uitgeschakeld.

e Het apparaat kan niet gebruikt worden als de oplader op het apparaat is aangesloten.

3apsaaka npubopa

1 - BcTaBbTe pasbeéM 3apsAHOro YCTPOWCTBA B YEPHOE rHe3A0 Ha 3afHe CTopoHe npubopa.

2 - Bknouute 3apsgHoe ycTponcTeo. Bo nsbexaHne noBpexaeHUs anemMeHTOB NMTaHWs UCMOoNb3ynTe TONbKO 3apsaHoe
YCTPOMCTBO, MpunaratoLleecs K Bawiemy npubopy (CM. XapakTepUCTUKU 3apsAHOr0 YCTporcTBa). 1o okoHYaHun 3apsigku
3apsiAHOEe YCTPOWICTBO BbIKMIOYAETCS aBTOMATUYECKN.

e [puGop Henb3s UCNONb30BaTh, KOrAAa K HEMY NOAKNIOYEHO 3apsAAHOE YCTPOMCTBO.

107



a aY

J

Glob Tek Inc
Model n° : GT-41134-0609

/ﬁ[ Input: AC 100-240V - 50-60Hz
Ref: 51200148 Output : + 9V -0.66 A
O
W [ (.’ 2

o

1 51200149 51200150 51200151

= /
—
Laitteen lataus

1 - Aseta laturin liitin mustaan liittimeen laitteen takana.

2 - Yhdista laturi verkkoon.

Kéyta vain laitteen mukana tulevaa laturia valttaaksesi vahingoittamasa pattereita (katso laturin ominaisuudet). Laturi sam-
muu automaattisesti kun lataus on valmis.

e Laitetta ei voi kayttaa latauksen aikana.

Laden des Geréts:

1 - Die Buchse des Ladegerats an die schwarze Steckdose an der Riickseite des Gerats anschlieRen.

2 - Das Ladegerat anschlieen. Nur das mit dem Gerat gelieferte Ladegerat verwenden, um etwaige Schaden am Akku zu
vermeiden (siehe technische Daten des Ladegerats). Automatisches Abschalten des Ladegerats am Ende des Ladevor-
gangs.

o Das Gerat kann nicht benutzt werden, wenn das Ladegerat am Gerit angeschlossen ist.

Cihazinizin sarj edilmesi:

1 - Sarj konnektoriini cihazinizin arkasindaki siyah konnektore takin.

2 - Sarj cihazinizi baglayin. Bataryaya zarar veriimesini 6nlemek igin sadece cihazinizla gelen sarj cihazini kullanin (sarj
karakteristiklerinden alintilanmistir). Sarjin sonunda sarj cihazi otomatik olarak devreden ¢ikar.

e Cihaz, sarj cihazinin bagh olmasi durumunda kullanilamaz.

Nabijeni zafizeni:

1 — Zasunte konektor nabijecky do €erné zasuvky na zadni strané zafizeni.

2 - Pripojte nabijecku. Pouzivejte pouze nabijecku dodanou spole¢né se zafizenim, aby nedoslo k poskozeni baterie
(konf. vlastnosti nabijecky). Nabijecka se po ukonéeni nabijeni automaticky vypne.

e Je-li nabijecka pripojena, zafizeni nelze pouzivat.
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Punjenje uredaja:

1 - Umetnite priklju¢ak punjaca u crni priklju¢ak na straznjoj strani uredaja.

2 - Spojite punjac. Koristite samo punja¢ isporuéen s uredajem kako biste izbjegli opasnost od oste¢enja baterija (svojstva
Cf punjacga). Po zavrSetku punjenja punja¢ se automatski iskljucuje.

e Uredaj se ne moze koristiti ako je punja¢ spojen na njega.

Incarcarea aparatului:

1 - Introduceti conectorul incarcatorului in conectorul negru de pe partea din spate a aparatului.

2 - Conectati incarcatorul. Utilizati doar incarcatorul furnizat impreuna cu aparatul, pentru a evita deteriorarea bateriei (Cf.
caracteristicilor incarcatorului). Incarcatorul se decupleaza automat la sfarsitul incarcarii.

e Aparatul nu poate fi utilizat daca incarcatorul este conectat la el.

Nabijanie zariadenia:

1 - Vlozte konektor nabijacky do Cierneho konektoru na zadnej strane zariadenia.

2 - Pripojte nabijacku. Pouzivajte vyluéne nabijacku dodavanu spolu so zariadenim, aby ste predisli poSkodeniu batérie
(pozri vlastnosti nabijacky). Nabijatka sa na konci nabijania automaticky vypne.

e Zariadenie sa nesmie pouzivat', ak je k nemu pripojena nabijacka.
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Mise en charge de votre appareil :

1 - Pendant la charge, deux voyants s’allument (un vert et un orange).

2 - Alafin de la charge le voyant orange s’éteint et le voyant vert vous indique que la charge est terminée.

3 - Si la batterie est hors service un voyant rouge s’allume a la place des deux voyants vert et orange. Débrancher votre
chargeur puis rebrancher le. Un nouveau cycle de charge commence. Si le voyant rouge s’allume de nouveau, remplacer
le pack batterie.

Charging your appliance:

1 - During charging two lights light up (one green and one orange).

2 - At the end of the charge the orange light goes off and the green light shows that charging is finished.

3 - If the battery is faulty a red light lights up instead of the two green and orange lights. Disconnect your charger, and then
reconnect it. A new charging cycle starts. If the red light lights again, replace the battery pack.

Puesta en carga del aparato:

1 - Durante la carga, dos indicadores se encienden (uno verde y uno naranja).

2 - Al final de la carga el piloto naranja se apaga y el piloto verde le indica que la carga se ha terminado.

3 - Si la bateria esta fuera de servicio un piloto rojo se enciende en el lugar de los dos pilotos verdes y naranjas. Desen-
chufar el cargados y después volverlo a enchufar. Un nuevo ciclo de carga comienza. Si el piloto rojo se enciende de
nuevo, remplazar el pack bateria.

Messa in carica dell’apparecchio:

1 - Durante la ricarica, si illuminano due spie (una verde e una arancione).

2 - Alla fine della ricarica, la spia arancione si spegne e la spia verde indica che la ricarica & terminata.

3 - Se la batteria € fuori servizio, una spia rossa si illumina al posto delle due spie verde e arancione. Scollegare
I'alimentatore di ricarica e poi ricollegarlo. Ha inizio un nuovo ciclo di ricarica. Se la spia rossa si illumina di nuovo,
sostituire il pack batteria.

Por o seu aparelho a carregar:

1 - Durante a carga, acendem-se dois avisadores (um verde e um laranja)

2 - No fim do carregamento, o avisador laranja apaga-se e o avisador verde indica-lhe que a carga esta terminada.

3 - Se a bateria estiver fora de servigo, acende-se um avisador vermelho em vez dos dois avisadores verde e laranja.
Desligar o seu carregador e voltar a liga-lo. Comega um novo ciclo de carga. Se o indicador luminoso se acender de novo,
substituir o pack da bateria.
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tadowanie urzadzenia:

1 - W czasie tadowania zapalajg sie dwie kontrolki (zielona i pomaranczowa).

2 - Po zakonczeniu tadowania kontrolka pomaranczowa gasnie a zielona wskazuje, ze tadowanie zostato ukonczone.

3 - Jesli bateria jest roztadowana zamiast kontrolki zielonej i pomaranczowej zapali sie czerwona dioda. Nalezy odtgczy¢ i
ponownie podigczy¢ tadowarke. Rozpocznie sie nowy cykl tadowania. Jesli czerwona kontrolka nadal sie swieci, nalezy
wymieni¢ baterie.

Laddning av apparaten

1 — Tva kontrollampor tdnds under laddningen (en grén och en orange).

2 - Efter avslutad laddning slocknar den orange kontrollampan och den grona indikerar att laddningen ar klar.

3 — Om batteriet inte ar i drift tdnds en rod kontrollampa i stallet f6r den gréna eller roda. Koppla fran laddaren fran natet
och anslut den igen. En ny laddningscykel borjar. Byt batteripack om den réda kontrollampan tands igen.

DOpTION TNG CUOKEUNG OAG:

1 - Katd 1n @o6pTion avdapouv 300 oTiTikEG eVOEIEeIG (Mia TTpAOIvN Kal Jiat TTOPTOKAAI).

2 - 310 TEANOG TNG POPTIONG N TTOPTOKAAT OTITIKN £vOeIEn ORAvVEl Kal n TTPACIvVN OTITIKA €vOEIEn aag TTAnpo@opei OTI N opTIoN
€xel oAoKANPwOEi.

3 - Av n ptrarapia gival EKTOG AEITOUPYIOG MIa KOKKIVN OTITIKY €VOEIEN avafel avTi yia Tnv TTPAcivn Kail TNV TTOPTOKOAT OTTTIKA
£vOEIgn. ATTOOUVOEDTE TO POPTIOTH) OAG KAl OTn OUVEXEIQ EavaouvdEaTe Tov. ‘Evag véog KUKAOG @OPTIoNG apxilel. Av avawyel
Kal TTGAI N KOKKIVN OTITIKA €VOEIEN, AVTIKATOOTHOTE TO TTOK PTTOTAPIWV.

Opladen van het apparaat:

1 - Tijdens het opladen, branden twee lampjes (een groen en een oranje).

2 - Na het opladen gaat het oranje lampje uit en het groene lampje geeft aan dat het opladen is beéindigd.

3 - Als de batterij buiten gebruik is, gaat een rood lampje branden in plaats van de twee groene en oranje lampjes. Haal
uw oplader uit het stopcontact en steek hem opnieuw in. Een nieuwe oplaadcyclus begint. Als het rode lampje opnieuw
gaat branden, het batterijpack vervangen.

3apsagka npubopa

1 - Bo Bpems 3apsigku ropaT ABa CBETOBbIX MHAMKATOPA (3€NEHbIN U OpaHXeBbIW).

2 - [1o OKOHYaHWUW 3apsaKN OPaHXEBbIN MHOUKATOP racHeT, a 3eNéHbI MHAMKATOP MOKa3biBaEeT, YTO 3apsaka 3aKoH4YMnach.
3 - Ecnn anemeHTbl NuTaHns He paboTaloT, TO BMECTO 3€N1EHOro U OpaHXeBOro MHANKATOPOB 3aropaeTcsi KPacHbIN
MHAMKaTOp. BbikntounTe 1 cHOBa BKIOUMTE 3apsiaHoe YCTPOMCTBO. HauHETCS HOBbIN LMKN 3apsiaku. Ecnv cHoBa
3aropuTcs KpacHblii MHAMKaTOpP, 3aMeHnTe 60K 3N1eMEHTOB NMUTaHUs.
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Laitteen lataus

1 - Latauksen aikana kaksi valoa syttyy (vihrea ja oranssi)

2 - Latauksen loputtua oranssi valo sammuu ja vihrea valo osoittaa etta lataus on valmis.

3 - Jos patteri on viallinen, punainen valo syttyy vihrean ja oranssin sijasta. Irroita laturi verkosta ja liitd se uudelleen.
Uusi latauskierros alkaa. Jos punainen valo syttyy uudelleen, vaihda patterit.

Laden des Gerits:

1 - Wahrend des Ladevorgangs leuchten zwei Kontrollleuchten (eine griine und eine orangefarbene) auf.

2 - Am Ende des Ladevorgangs erlischt die orangefarbene Kontrollleuchte, die griine Kontrollleuchte zeigt an, dass der
Ladevorgang beendet ist.

3 - Wenn der Akku defekt ist, leuchtet eine rote Kontrollleuchte anstelle der griinen und orangefarbenen Kontrollleuchten
auf. Das Ladegerat vom Gerat entfernen und wieder anschlieBen. Ein neuer Ladezyklus beginnt. Wenn die rote Kontroll-
leuchte erneut aufleuchtet, den Akku austauschen.

Cihazinizin sarj edilmesi:

1 - Sarj sirasinda iki 1sik yanar (bir yesil ve bir turuncu).

2 - Sarjin sonunda turuncu i1sik séner ve yesil 1sik sarjin tamamlanmis oldugunu belirtir.

3 - Bataryanin arizali olmasi durumunda yesil ve turuncu iki 1sik yerine kirmizi bir 1sik yanar. Sarj cihazinizin baglantisini
kesin ve sonra tekrar baglayin. Yeni bir sarj etme dongisu bagslayacaktir. Kirmizi 1s1gin tekrar yanmasi durumunda, batar-
ya paketini degistirin.

Nabijeni zafizeni:

1 — Béhem nabijeni sviti dva indikatory (jeden zeleny a jeden oranzovy).

2 - Po ukonceni nabijeni oranzovy indikator zhasne a zeleny indikator indikuje dokonéeni nabijeni.

3 — Je-li baterie vadna, sviti €erveny indikator namisto zeleného a oranzového. Odpojte nabijecku a poté ji znovu pfipojte.
Spusti se novy cyklus nabijeni. Pokud se znovu rozsviti €erveny indikator, vymeérite bateriovy modul.

Punjenje uredaja:

1 - Tijekom punjenja svijetle dva svjetla (jedno zeleni i jedno naranéasto).

2 - Po zavr$etku punjenja narancasto svijetlo se isklju€uje a zeleno svjetlo pokazuje da je punjenje zavrSeno.

3 - Ako je baterija neispravna, umjesto dva zelena i naran¢astog svijetla svijetli crveno svjetlo. Odspojite punjac pa ga
ponovno spojite. Zapocinje novi ciklus punjenja. Ako ponovno svijetli crveno svijetlo potrebno je zamijeniti komplet baterija.
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Incarcarea aparatului:

1 - In timpul incarcarii, se aprind doud indicatoare luminoase (unul verde si unul portocaliu).

2 - La sfarsitul incarcarii, indicatorul luminos portocaliu se stinge si indicatorul luminos verde indica faptul ca incarcarea s-a
incheiat.

3 - Daca bateria este defecta, se aprinde un indicator luminos rosu in locul indicatorului verde si al celui portocaliu.
Deconectati incarcatorul si apoi conectati-l din nou. Porneste un nou ciclu de incarcare. Daca indicatorul luminos rosu se
aprinde din nou, inlocuiti acumulatorul.

Nabijanie zariadenia:

1 - Po¢as nabijania sa rozsvietia dve svetla (jedno zelené a jedno oranzové).

2 - Na konci nabijania sa oranzové svetlo vypne a zelené svetlo ukazuje, Ze nabijanie je ukon&ené.

3 - Ak je batéria chybna, namiesto zeleného a oranzového svetla sa rozsvieti €ervené. Odpojte nabijacku a potom ju znova
zapojte. Zacne sa novy cyklus nabijania. Ak sa opat rozsvieti ervené svetlo, vymerite jednotku batériovych zdrojov.
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Remplacement du pack batterie.

1 - Retirer la trappe a I'arriére de votre boitier en appuyant sur le clip.
2 - Sortir la batterie.
3 - Débrancher le connecteur.

Replacing the battery pack.

1 - Press the clip and remove the flap at the rear of the control box.
2 - Take out the battery.
3 - Disconnect the connector.

Remplazo del pack bateria

1 - Retirar la trampilla en la parte trasera de su caja pulsando el clip.
2 - Sacar la bateria.
3 - Desconectar el conector.

Sostituzione del pack batteria.

1 - Togliere lo sportello sul retro del corpo, premendo sulla clip.
2 - Estrarre la batteria.
3 - Scollegare il connettore.

Substituicdo do pack da bateria.

1 - Retirar a tampa na parte de tras da sua caixa, carregando no clipe.
2 - Retirar a bateria.
3 - Desligar o conector.
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Wymiana akumulatora

1 - Zdjg¢ klapke znajdujaca sie z tytu korpusu urzgdzenia - nacisng¢ na klips.
2 - Wyjac baterie.
3 - Oczepi¢ facznik.

Byta batteripack

1 - Ta av locket pa hdljets baksida genom att trycka pa fliken.
2 — Ta ut batteriet.
3 — Koppla fran kontaktdonet.

AVTIKOTAOTAON TOU TTOK JTTATAPIWV

1 - ApaipéoTe TN Bupida oTo TTiow PEPOG Tou KIBwTIOU aag MECOVTAG TO EAATHPIO.
2 - ByGATe Tn pmratapia.
3 - ATToouvdEDTE TO OUVOEGO.

Vervangen van het batterijpack.

1 - Verwijder het klepje aan de achterkant van het kastje door op de clip te duwen.
2 - Verwijder de batterij.
3 - Maak de connector los.

3ameHa 6n10Ka 35IeMeHTOB NUTaHUsA

1 - CHuMUTE KpbILLKY, HAXOASALLYIOCS Ha 3a4Hen CTopoHe npubopa, Haxas Ha 3aLLEnky.
2 - BblHbTE 3N1EMEHTbI NUTAHUS.
3 - PasbeauHute pasbem.
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Patterien vaihto

1 - Poista kansi laitteen takana painamalla kieleketta.
2 - Ota patteri ulos
3 - irrota liitin

Austausch des Akkus

1 - Die Abdeckung des Akkufachs auf der Riickseite der Motoreinheit durch einen Druck auf den Clip entfernen.
2 - Den Akku herausnehmen.
3 - Den Stecker abziehen.

Batarya paketinin degistirilmesi

1 - Mandala basin ve kontrol kutusunun arkasindaki kapagi gikarin.
2 - Bataryayi ¢ikarin.
3 - Konnektora gikarin.

Vyména bateriového modulu.

1 — Stisknéte zapadku a odstrarite dvifka na zadni strané fidici skfiné.
2 - Vyjméte baterii.

3 — Odpojte konektor.

Izmjena baterijskog kompleta.

1 - Pritisnite kopcu i uklonite poklopac na straznjoj strani upravljacke kutije.
2 - |zvadite baterije.

3 - Odspojite prikljucak.
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Inlocuirea acumulatorului.

1 - Apasati clema si indepartati capacul de pe partea din spate a panoului de comanda.
2 - Scoateti bateria.

3 - Deconectati conectorul.

Vymena jednotky batériovych zdrojov.

1 - Stlacte svorku a odstrarite klapku na zadnej strane riadiacej jednotky.
2 - Vytiahnite batériu.

3 - Odpojte konektor.
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Remplacement du pack batterie.

1 - Brancher la nouvelle batterie en prenant soin de ne pas forcer sur le connecteur.
2 - Remettre la batterie dans son logement.
3 - Remettre le couvercle de batterie. Mettre en charge votre batterie.

e La batterie étant spécifique, veuillez commander la batterie aupres de votre distributeur ou du service apres vente de
MICRO-MEGA®.

Replacing the battery pack.

1 - Connect the new battery taking care not to force on the connector.
2 - Replace the battery in its housing.
3 - Replace the battery cover. Put the battery on charge.

e As this is a special battery, you should order it from your distributor or the MICRO-MEGA® Service Department.

Remplazo del pack bateria.

1 - Conectar la nueva bateria teniendo cuidado de no forzar el conector.
2 - Volver a poner la bateria en su alojamiento.
3 - Volver a poner la tapa de bateria. Poner en carga su bateria.

e Puesto que la bateria es especifica, sirvase encargar la bateria dirigiéndose a su distribuidor o el servicio postventa
de MICRO-MEGA®.

Sostituzione del pack batteria.

1 - Connettere la nuova batteria, prestando attenzione a non esercitare forza sul connettore.
2 - Reinserire la batteria nel suo alloggiamento.
3 - Reinserire il coperchio della batteria. Mettere in carica la batteria.

e Dato che la batteria € specifica dell’apparecchio, si prega di ordinarla presso il proprio distributore o il servizio di
assistenza di MICRO-MEGA®.

Substituicdo do pack da bateria.

1 - Ligar a nova bateria, tendo o cuidado para nao forgar o conector.
2 - Recolocar a bateria no seu compartimento.
3 - Recolocar a tampa da bateria. Pér em carga a sua bateria.

e Sendo a bateria especifica, encomendar a bateria no seu distribuidor ou no servigo pés-venda da MICRO-MEGA®.
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Wymiana akumulatora

1 - Podigczy¢ nowa baterie, uwazajgc, azeby nie naciskaé¢ zbyt silnie na tacznik.
2 - Witozy¢ baterige do komory.
3 - Zatozy¢ klapke. Natadowac nowa baterig.

e Jako ze bateria jest specyficzna, nalezy zamawiac jg u dystrybutora lub w serwisie posprzedaznym MICRO-MEGA®.

Byta batteripack

1 — Anslut det nya batteriet och var noga med att inte tvinga kontaktdonet.
2 — Satt i det nya batteriet i facket.
3 — Satt tillbaka locket for batterifacket. Satt batteriet pa laddning.

e Eftersom det &r ett specialbatteri maste det bestillas fran din aterforsaljare eller fran MICRO-MEGA®
serviceavdelning.

AVTIKATAOTAGCT TOU TTOK HTTATAPIWYV

1 - ZuvdéoTe TNV Kaivoupla PTTaTapia @POVTICOVTaG va Unv TIIECETE TO GUVOECHO.
2 - ETTavaToTroBETAATE TN YTTaTapia oTnv uTTodoxnA TnG.
3 - EmavatomoBeTroTe To KGAuppa TG ptratapiag. PopTioTe TN pTTaTApia 0OG.

o [lpokeiral yia €18IKr) pPTTaTapia, TTOPOKOAOUUE TrapayyeileTe Tn pTTaTapia OTo SIAVOPER CGAG | OTNV UTTNPECIa
PETAYOPAGCTIKAC £EUTTNPETRONG TNE MICRO-MEGA®.

Vervangen van het batterijpack.

1 - Sluit de nieuwe batterij aan en let er daarbij dat de connector niet geforceerd wordt.
2 - Plaats de batterij terug in het vakje.
3 - Plaats het batterijklepje terug. Laad de batterij op.

® Aangezien het een speciale batterij betreft, de batterij bestellen bij uw distributeur of de klantenservice van MICRO-
MEGA®.

3ameHa 6noka 3fieMeHTOB NUuTaHusA

1 - [lMogcoeduHWTE HOBbIE 3NEMEHTbI MUTaHKSA, CTapasiCb He MpunaraTb Ype3MepHbIX YCUMUIA K pasbeMmy.

2 - BcraBbTe 3NeMeHTbI NUTaHWSA B OTAENEHME.

3 - [locTaBbTe Ha MECTO KpbILLKY 3MTIEMEHTOB NUTaHWs. BkrounTte 3apsiaKy 3MeMeHTOB NUTaHus.

e Tak kak peyb UOET 06 anemMeHTax NMTaHus crneumanbHOro TUNa, 3akasbiBanTe aNeMeHTbl NUTaHus y aucTpubbioTtepa,
y KOTOpOro Bbl Npuobpenu npubop, unu B LEHTpe NnocrnenpoaaxHoro obcnyxmBaHusi KOMnaHuM MICRO-MEGA?®.

119



Patterien vaihto

1 - Aseta uudet patterit, ole huolellinen liittimen kanssa, ala pakota.
2 - Vaihda patterit koteloon
3 - Aseta patterien kansi paikolleen. Laita patteri latautumaan.

e Kyseessa on erikoispatteri, jonka saat jalleenmyyijaltasi tai Micro-Megan huollosta.

Austausch des Akkus

1 - Den neuen Akku anschlief3en, dabei keinen (ibermafRigen Druck auf den Stecker ausiiben.
2 - Den Akku in sein Fach einsetzen.

3 - Das Fach mit der Abdeckung verschlielen und den Akku laden.

e Der Akku wurde speziell fiir das Gerat entwickelt. Bestellen Sie deshalb bitte einen Ersatzakku nur bei lhrem Handler
oder direkt beim MICRO-MEGA®-Kundendienst.

Batarya paketinin degistirilmesi

1 - Konnektérii zorlamamaya 6zen gostererek, yeni batarya paketini baglayin.
2 - Bataryay! yuvasina yerlestirin.

3 - Batarya kapagini yerine takin. Bataryayi sarj edin.

e Bu 0zel bir batarya oldugundan, onu distribitérinizden veya MICRO-MEGA® Servis Departmani'ndan siparis etme-
niz gerekmektedir.

Vyména bateriového modulu.

1 — Pripojte novou baterii a netlacte pfi tom na konektor.

2 — Vymérite baterii v jejim pouzdru.

3 — Nasadte zpét kryt baterie. Nechejte baterii nabijet.

® Protoze se jedna o specialni baterii, objednavejte ji u distributora nebo v servisnim oddéleni spole¢nosti MICRO-
MEGA®.

Izmjena baterijskog kompleta.

1 - Spojite novi komplet baterija pazeci da ne prisilite priklju¢ak.

2 - Umetnite komplet baterija u kuciste.

3 - Vratite poklopac baterija na mjesto. Stavite baterije na punjenje.

e Buduc¢i da je ovo posebna vrsta baterije trebate je naruditi preko distributera ili ovliastenog servisa tvrtke MICRO-
MEGA®.
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Inlocuirea acumulatorului.

1 - Conectati bateria noua avand grija sa nu o fortati pe conector.
2 - Asezati la loc bateria in carcasa sa.

3 - Asezati la loc capacul bateriei. Incepeti incarcarea bateriei.

o Deoarece aceasta este o baterie speciald, trebuie sa o0 comandati de la distribuitorul dvs. sau de la Departamentul de
Service MICRO-MEGA ®.

Vymena jednotky batériovych zdrojov.

1 - Zapojte novu batériu. Davajte pozor, aby ste prili§ netlacili na konektor.
2 - Dajte batériu do puzdra.

3 - Nasadte kryt batérie. Dajte batériu nabijat.

e Kedze je to Specialna batéria, mali by ste ju objednavat z oddelenia sluzieb vasho distributora MICRO-MEGA®.
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Prévention des accidents

Beaucoup de problémes de maintenance et de fonctionnement du MM.control sont issus d’'un manque d’attention aux
précautions élémentaires de sécurité. Les problemes et les accidents peuvent étre évités en respectant les recommanda-
tions du fabriquant. Commencer par lire minutieusement toutes les précautions et les instructions concernant la sécurité et
la prévention des accidents. Ensuite, faire fonctionner le matériel en prenant de grandes précautions pour empécher
d’autres dommages pour I'équipement lui-méme ou pour empécher des blessures corporelles.

MICRO-MEGA® n'est pas responsable des accidents, des dommages matériels ou des blessures corporelles résultant :

e d'une réparation faite par une personne non autorisée par MICRO-MEGA®.

e d'un changement, d'une modification ou d'une altération du produit.

Accident prevention

Many maintenance and operating problems with the MM.control are caused by a lack of attention to elementary safety
precautions. Problems and accidents can be avoided by following the manufacturer's recommendations Start by reading
all cautions and instructions concerning safety and accident prevention thoroughly. Then run the equipment taking great
care to prevent other damage to the equipment itself and to prevent injury

MICRO-MEGA?® is not responsible for accidents, material damage or injury resulting from:

e arepair by a person not authorised by MICRO-MEGA®.

e a change, maodification or deterioration of the product.

Prevencion de los accidentes

Muchos problemas de mantenimiento y funcionamiento del MM.control resultan de una falta de atencion de las precaucio-
nes elementales de seguridad. Los problemas y los accidentes pueden evitarse respetando las recomendaciones del
fabricante. Comenzar por leer minuciosamente todas las precauciones e instrucciones relativas a la seguridad y preven-
cion de los accidentes. A permanentecién, hacer funcionar el material tomando grandes precauciones para impedir otros
dafos para el propio equipamiento o para impedir heridas corporales.

MICRO-MEGA® no es responsable de los accidentes, dafios materiales o heridas corporales que resulten:
e de una reparacién hecha por una persona no autorizada por MICRO-MEGA®.
e de un cambio, de una modificacién o de una alteracion del producto.

Prevenzione degli incidenti

Molti problemi di manutenzione e di funzionamento del MM.control derivano da una mancanza di attenzione alle
precauzioni elementari di sicurezza. | problemi e gli incidenti possono essere evitati rispettando le raccomandazioni del
fabbricante. Iniziare col leggere minuziosamente tutte le precauzioni e le istruzioni riguardanti la sicurezza e la
prevenzione degli incidenti. Successivamente, fare funzionare il materiale adottando grandi precauzioni per prevenire altri
danni all'attrezzatura stessa o lesioni a persone.

MICRO-MEGA® non & responsabile degli incidenti, dei danni materiali o delle lesioni personali risultanti:

e da una riparazione eseguita da una persona non autorizzata da MICRO-MEGA®.

e da un cambiamento, da una modifica o da un’alterazione del prodotto.

Prevengéao de acidentes

Muitos problemas de manutencédo e de funcionamento do MM.control séo resultados de uma falta de atengdo com as
precaugdes elementares de seguranga. Os problemas e os acidentes podem ser evitados respeitando as recomendacgdes
do fabricante. Comecar por ler minuciosamente todas as precaugdes e instrugdes relativas a seguranga e a prevengao
dos acidentes. A seguir, fazer funcionar o material tomando grandes precaugdes para impedir outros danos ao proprio
equipamento ou para impedir lesdes corporais.

MICRO-MEGA® nio é responsavel por acidentes, danos materiais ou lesdes corporais resultantes:

e de uma reparac3o feita por uma pessoa n3o autorizado pelo MICRO-MEGA®.

e de uma alteragdo, de uma modificagdo ou de uma alteragao do produto.
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Zapobieganie wypadkom

Wiele probleméw zwigzanych z konsekracjg oraz dziataniem aparatu MM.control wynika z nieprzestrzegania
podstawowych zasad bezpieczenstwa. Przestrzeganie zalecen producenta pozwala zapobiec problemom praz
wypadkom. Nalezy doktadnie zapoznac sie z zaleceniami oraz instrukcjami w zakresie bezpieczenstwa oraz zapobiegania
wypadkom. Urzadzenie nalezy uzywac z zachowaniem zasad, ktére pozwolg zapobiec uszkodzeniu samego aparatu oraz
obrazeniom ciata.

Firma MICRO-MEGA® nie ponosi odpowiedzialnosci za wypadki, straty materialne oraz obrazenia ciata spowodowane:
e naprawami wykonanymi przez osoby nieuprawnione przez firme MICRO-MEGA®
e zmianami, modyfikacjami lub dewastacjg urzadzenia

Forebygga olyckor

Manga service- och funktionsproblem med MM.control har sitt ursprung i att grundlaggande sakerhetsféreskrifter inte
respekterats. Genom att respektera tillverkarens rekommendationer kan problem och olyckor undvikas. Borja med att
noga lasa igenom alla foreskrifter och anvisningar rérande sékerhet och forebyggande av olyckor. Anvand darefter
utrustningen och respektera de grundlaggande foéreskrifterna. Detta for att férhindra skador pa utrustning och personer.

MICRO-MEGA?® ansvarar inte for olycka, egendoms- eller personskada som orsakas av:
e att reparation utforts av annan 4n av MICRO-MEGA® auktoriserad person,
e att en produkt andrats, modifierats eller gjorts om,

MpoAnywn TwWV ATUXNMATWYV

MoAAG TrpoPAfuara ouvtipnong kai Aeiroupyiag Tou MM.control ogeidovtalr ge €AAEIPn TTPOCOXNAG OCOV apopd TIG
OTOIXEIWOEIG TIPOPUAGEEIG aopdAeiag. Ta TTpoBAARUATA KAl TG ATUXAMATA PTTOPoUV va aTTo@euxBolv pe Tnv Tpnon Twv
OUCTAOEWV TOU KaTaokeuaoTh. ApxioTte diaBadoviag oxoAaoTIKG OAEG TIG TTPOQPUAGEEIG Kal TIG odnyieg OXETIKA pE TV
ao@AAeia Kal TNV TTPOANWN Twv aTuxnuaTwy. XTn ouvéxela, Béate To UANIKO o€ Aeitoupyia AapfBdvovrag TiG aTrapaitnTeg
TTPOPUAGEEIG yia va atroTpéweTe BAGREG Tou eEOTTAIOHOU 1) CwHATIKEG BAGBEG.

H MICRO-MEGA® Sev euBUVETal VIa Ta aTUXAKOTA, TIC UNKES CNUIES A TIC CWUATIKEG BAGBEC TTOU TTPOKUTITOUV aTTd:
®  E£TIOKEUN TTOU £XEl TIPAYUATOTIOINBE! ATTO ATOPO N e€0uaiodoTnuévo attd Tnv MICRO-MEGA®.
® aMayn, TpotroTroinan f} aAAoiwan Tou TTPOIGVTOG.

Voorkomen van ongevallen

Veel onderhouds- en werkingsproblemen van de MM.control komen voort uit het niet naleven van de elementaire veilig-
heidsvoorzorgen. Problemen en ongevallen kunnen voorkomen worden door de aanbevelingen van de fabrikant na te
leven. Begin door alle voorzorgsmaatregelen en veiligheidsaanwijzingen en aanwijzingen voor het voorkomen van onge-
vallen nauwkeurig door te nemen. Werk vervolgens met het materiaal en neem daarbij alle voorzorgsmaatregelen voor het
voorkomen van andere schades aan het apparaat zelf of voor het voorkomen van lichamelijk letsel.

MICRO-MEGA® is niet verantwoordelijk voor ongevallen, materiéle schade of lichamelijk letsel voortkomend uit:
e een reparatie uitgevoerd door een persoon die niet is geautoriseerd door MICRO-MEGA®.
® een wijziging, aanpassing of verandering van het product.

MpodmnakTuka UHLUUOEHTOB

MHorne npobnembl, KOTOpble MOryT BO3HMKaTb B CBSI3W C TEXHUYECKUM OOCNyXMBaHWeM W 3KcniyaTaumen npubopa
MM.control, sBnsoTCA pe3ynsTaToM npeHebpexeHns anemMeHTapHbIMU NpaBunaMm TexHukn 6esonacHoctu. MNpobnem n
VHUMAEHTOB MOXHO M3bexaTb, ecnu cnefoBaTh MHCTPYKUMAM n3rotoBuTens. MNpexae Bcero, HE06xoaNMMO BHUMATENBHO
npoynTatb BCe TpebOoBaHMA M MHCTPYKLUMM, Kacarolimecs NpaBun TeXHUKM 6e30nacHOCTU 1 NPOMUNAKTUKM UHLMOEHTOB.
Kpome Toro, npu pabote ¢ npubopoM Heobxoammo cobnogaTe Bce HeobXxoaMMble Mepbl MPeAoCTOPOXHOCTH, YTODObI He
[0nyCcTUTb NOBpeXaeHuss 060pyLoBaHNst U TPAaBMUPOBAHUSA NIOOEN.

Komnanust MICRO-MEGA® He Hec&T OTBETCTBEHHOCTM 3@ MHLIWAEHTHI, MaTepuanbHbIil yiiep6 Unm TpaBMbl, ECr OHM
ABNSAIOTCA Pe3ynbTaToM:

® pemoHTa npubopa nuuamu, He yNosTHOMOYEHHbIMU KOMMNaHNEN MICRO-MEGA®.
®  3aMeHbl, UI3MEeHeHUst Unu nepegenku npudopa.
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Vahinkojen ennaltaehkaisy

Monet huolto-ja toimintaongelmat MMControllin kanssa johtuvat siita ettei turvallisuusohjeita huomioida. Ongelmat ja va-
hingot voidaan valttda seuraamalla valmistajan suosituksia. Aloita lukemalla tarkasti kaikki huomiot ja ohjeet koskien tur-
vallisuutta ja vahinkojen ennaltaehkaisya. Laitteen huolellinen kayttd ehkaisee vahinkojen syntymisen laitteelle ja hen-
kildille.

MICRO-MEGA ei ole vastuussa vahingoista , materiaalivahingoista tai henkilévahingoista, jotka johtuvat:
e Korjauksen on tehnyt joku muu kuin MICRO-MEGAN valtuuttama henkild
e |aitetta on muutettu, modifioitu tai se on uudelleen rakennettu

Unfallverhiitung

Viele Wartungsprobleme und Betriebsstérungen des MM.control sind auf die Nichtbeachtung der grundlegenden Sicher-
heitsvorkehrungen zuriickzufiihren. Probleme und Unfélle kénnen durch Einhaltung der Empfehlungen des Herstellers
verhindert werden. Zuerst alle VorsichtsmaRnahmen und Anweisungen zu Sicherheit und Unfallverhiitung griindlich lesen.
Dann das Gerat unter groter Vorsicht in Betrieb nehmen, um weitere Schaden am Material selbst oder Verletzungen zu
vermeiden.

MICRO-MEGA® lehnt jede Verantwortung fur Unfalle, materielle Schaden oder Personenschaden ab, die zurlickzufiihren
sind auf:

® eine Reparatur, die durch nicht von MICRO-MEGA® beauftragte Personen durchgefiihrt worden ist,
® eine Veranderung des Produkts.

Kazalarin 6nlenmesi

MM.control ile ilgili birgok bakim ve ¢alisma sorununun nedeni temel glivenlik dnlemlerine yeterince dikkat edilmemesidir.
Ureticinin tavsiyelerine uyulmasi ile sorun ve kazalardan kaginmak mimkiindiir. Bunun ilk adimi olarak, giivenlik ve
kazalarin 6nlenmesi ile ilgili tim uyari ve talimatlarin iyice okuyun. Ardindan ekipmanin kendisine zarar verilmemesi ve
yaralanmalarin dnlenmesi igin buyuk 6zen gdstererek, ekipmani ¢alistirin.

MICRO-MEGA® sunlardan kaynaklanan kazalardan, maddi hasarlardan veya yaralanmalardan sorumlu degildir:
o MICRO-MEGA® tarafindan yetkilendirilmemis kisilerce tamir yapiimasi;
e  (riinin degistiriimesi, modifiye edilmesi veya bozulmasi

Prevence nehod

Mnoho problému s udrzbou a obsluhou zafizeni MM.control je zplsobeno nedostate¢nou pozornosti vénovanou
zakladnim bezpecnostnim opatfenim. Problémim a nehodam je mozné predejit dodrzenim doporu€eni vyrobce. Zacnéte
dikladnym preétenim v§ech upozornéni a pokynu tykajicich se bezpec¢nosti a prevence nehod. Poté zafizeni spustte

a dbejte velké opatrnosti, tak aby nedoslo k jinému poSkozeni zafizeni nebo zranéni.

Spole¢nost MICRO-MEGA® neodpovida za nehody, materialni $kody ani zranéni zpusobena:

® opravami provadénymi osobou, ktera neni opravnéna spole¢nosti MICRO-MEGA®.
® zménami, Upravami nebo naruSenim funkce produktu.

Sprjeéavanje nezgoda

Mnoge poteSkoce kod odrzavanja i rada s MM.control-om uzrokovane su nedostatkom obra¢anja paznje na osnovne
mjere sigurnosti. Problemi i nesreée mogu se izbjeci slijedeci preporuke proizvodaca, pocevsi s temeljitim ¢itanjem svih
upozorenja i uputa o sigurnosti i sprje€avanju nezgoda. Zatim rukujte opremom vodeci raCuna o tome da sprijeCite druga
ostecenja same opreme kao i ozljede osoba

Tvrtka MICRO-MEGA® ne odgovara za nesrec¢e, materijalnu Stetu ili ozljede nastale uslijed slijedeéih okolnosti:

® popravci koje nisu obavljeni od strane ovlastenog osoblja tvrtke MICRO-MEGA®.

® izmjena, modifikacija ili oStecivanje proizvoda.
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Prevenirea accidentelor

Numeroase probleme legate de intretinerea si utilizarea aparatului MM.control sunt cauzate de lipsa respectérii masurilor
de siguranta elementare. Problemele si accidentele pot fi evitate respectadnd recomandarile producatorului. Incepeti prin a
citi cu atentie toate atentionarile si instructiunile legate de siguranta si prevenirea accidentelor. Apoi utilizati aparatul fiind

foarte atenti sa evitati deteriorarea echipamentului si sa preveniti accidentele

MICRO-MEGA® nu raspunde de accidentele, daunele materiale sau vatamarile cauzate de:

® o reparatie efectuati de o persoana neautorizata de MICRO-MEGA®.
e o schimbare, modificarea sau deteriorare a produsului.

Predchadzanie nehodam

Vela problémov spojenych s udrzbou a prevadzkou MM. control je spdsobenych nedostatkom pozornosti venovane;j
zakladnym bezpecénostnym preventivnym opatreniam. Pri postupe podla odporuéani vyrobcu mozno predist problémom a
nehodam. Zac¢nite dokladnym preStudovanim vSetkych upozorneni a pokynov tykajucich sa bezpecnosti a prevencie
nehdd. Potom spustite zariadenie a davajte velky pozor na to, aby ste predisli poSkodeniu samotného zariadenia alebo
zraneniu

Spolo¢nost MICRO-MEGA® nie je zodpovedna za nehody, poskodenie materialu alebo zranenia vyplyvajlce z:

e opravy vykonanej osobou, ktora nebola autorizovana spolo¢nostou MICRO-MEGA®.
® zmeny, Upravy alebo poSkodenia kvality vyrobku.
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MICRO-MEGA® n'est pas responsable des accidents, des dommages matériels ou des blessures corporelles résultant :

e de l'utilisation de produits ou d'équipements fabriqués par d'autres constructeurs, excepté pour ceux fournis par MI-
CRO-MEGA®.

e d'une maintenance ou d'une réparation utilisant des pieces détachées ou des composants autres que ceux préconisés
par MICRO-MEGA®.

e d'un fonctionnement autre que ceux définis dans la procédure descriptive de ce manuel ou résultant d'un non-respect
des précautions et des préventions décrites dans ce manuel.

® des conditions de travail, des conditions de stockage ou d'installation comme par exemple une alimentation électrique
non conforme.

MICRO-MEGA?® is not responsible for accidents, material damage or injury resulting from:
e the use of products or equipment produced by other manufacturers, except for those supplied by MICRO-MEGA®.
e maintenance or repair using spare parts or components other than those recommended by MICRO-MEGA®.

e operations other than those defined in the descriptive procedure of this manual or resulting from the non-observation
of the precautions and accident prevention described in this manual.

e working, storage or installation conditions such as, for instance, a supply current not in conformity with the specifica-
tions.

MICRO-MEGA® no es responsable de los accidentes, dafios materiales o heridas corporales que resultasen:

o de la utilizacion de productos o equipamientos fabricados por otros fabricantes, excepto para aquellos proporciona-
dos por MICRO-MEGA®.

e de un mantenimiento o de una reparacion que utiliza piezas de repuesto o componentes distintos de aquéllos preco-
nizados por MICRO-MEGA®.

e de un funcionamiento diferente de aquel definido en el procedimiento descriptivo de este manual o resultante del no
respeto de las precauciones y prevenciones descritas en este manual.

e de las condiciones de trabajo, de las condiciones de almacenamiento o de instalacién como, por ejemplo, una ali-
mentacion eléctrica no conforme.

MICRO-MEGA® non & responsabile degli incidenti, dei danni materiali o delle lesioni personali risultanti:

. dalI‘utiI(iDzzazione di prodotti o di apparecchiaturi fabbricate da altri costruttori, diversi da quelli forniti da MICRO-
MEGA®.

e da una manutenzione o una riparazione effettuate con pezzi separati o componenti diversi da quelli raccomandati da
MICRO-MEGA®.

e da un funzionamento diverso da quelli definiti nella procedura descrittiva di questo manuale o risultante da un
mancato rispetto delle precauzioni e delle prevenzioni descritte in questo manuale.

e da condizioni di lavoro, condizioni di stoccaggio o di installazione, come per esempio un’alimentazione elettrica non
conforme.

MICRO-MEGA® n3o é responsavel por acidentes, danos materiais ou lesdes corporais resultantes::

e da utilizagdo de produtos ou equipamentos fabricados por outros construtores, excepto daqueles fornecidos pela
MICRO-MEGA®.

e de um% manutengdo ou reparagdo que utilize pegas sobresselentes ou componentes nao preconizados pela MICRO-
MEGA"™.

e de um funcionamento que nao os definidos no procedimento descritivo deste manual ou resultante do desrespeito das
precaucgdes e das prevencgdes descritas neste manual.

e condigbes de trabalho, condi¢des de armazenamento ou instalagdo como, por exemplo, uma alimentagéo eléctrica
nao conforme.
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Firma MICRO-MEGA® nie ponosi odpowiedzialnosci za wypadki, straty materialne oraz obrazenia ciata spowodowane:

e stosowaniem produktéw lub wyposazenia innych producentéw z wyjatkiem produktéw dostarczonych przez firme
MICRO-MEGA®

e konserwacjg lub naprawg z uzyciem czesci zamiennych i komponentéw innych niz zalecane przez firme MICRO-
MEGA®

e stosowaniem w sposob odmienny niz podano w niniejszym podreczniku lub na skutek nieprzestrzegania zalecen oraz
srodkow zachowawczych opisanych w podreczniku

e warunkami pracy, warunkami przechowywania lub montazu, np. nieodpowiednie zasilanie elektryczne

MICRO-MEGA?® ansvarar inte for olycka, egendoms- eller personskada som orsakas av:
e att produkt eller utrustning tillverkad av annan an MICRO-MEGA® anvants,
e service eller reparation utférts med annan reservdel eller komponent &n sadan som anvisas av MICRO-MEGA®,

e att annan funktion &n sadan som faststallts i forfarande som beskrivs i denna manual tillampats eller foljer av att
foreskrifter och forebyggande anvisningar som beskrivs i denna manual inte respekterats samt

e forhallanden vid drift, forvaring eller installation, exempelvis den elektriska matningen, inte uppfyllt kraven.

H MICRO-MEGA® Sev euBUVETal VIO T& ATUXAKOTA, TIC UNKES ZNUIES A TIC CWUATIKEG BAGBEC TTOU TTPOKUTITOUV aTTd:

® T xpAon TPOIOVTWY 1 €{OTTAIOPOU TTOU €XEl KATOOKEUOOTEI aTrd AAAOUG KOTOOKEUAOTEG, €KTOG OTTO QUTA TTOU
TrapéxovTal amé v MICRO-MEGA®.

® ouVTAPNON 1 ETTIOKEUN PE XPAON AVTOAAGKTIKWV | €EAPTNUATWY JIAQOPETIKWY aTrd QUTE TTOU CUVIGTWVTAI aTTO TNV
MICRO-MEGA®.

® AgiToupyia BIOQOPETIKA OTTO QUTA TTou TTpoadiopileTal oTnV TTEPIYPAPIKY SladIKacia Tou TTApOVToG eyxeEIpIdiou i TToU
TIPOKUTITEI ATTO PN TAPNGN TWV TTPOPUAGEEWY Kal TwV TTPOEIBOTTOINCEWY TTOU TIEPIYPAPOVTal OTO TIAPAV EYXEIPIDIO.

® ouvOnkeg epyaaiag, ouvlnkeg ammoBrikeuong f eykatdoTacn, OTIwG yia TTAPAdEIYUA U CUUHOP@OUUEVN NAEKTPIKA
Tpo@odoaia.

MICRO-MEGA® is niet verantwoordelijk voor ongevallen, materiéle schade of lichamelijk letsel voortkomend uit:
e het gebruik van producten of apparaten van andere fabrikanten, tenzij geleverd door MICRO-MEGA®.

e onderhoud of reparatie met gebruik van losse onderdelen of onderdelen die niet zijn voorgeschreven door MICRO-
MEGA®.

e een werking anders dan aangegeven in de beschrijvende procedure van deze handleiding of voortkomend uit het niet
naleven van de voorzorgsmaatregelen en voorkomingmaatregelen in deze handleiding.

o werkomstandigheden, opslagomstandigheden of installaticomstandigheden, zoals de elektrische voeding, anders dan

Komnanuss MICRO-MEGA® He HeCET OTBETCTBEHHOCTW 3@ UHLMAEHTHI, MaTepuanbHbii yuep6 unu TpaBmbl, €CNU OHU
SABMSATCS pe3ynbTaToM:

® 1ICMONb30BaHMs NpoAykuMnm u 06OpyAOBaHMS, MNPOU3BEAEHHBIX APYrMMU  U3rOTOBUTENSIMW, 33 UCKIIOYEHUEM
npoayKumMun 1 obopyaoBaHusi, noctaBneHHbIX koMmnaHnen MICRO-MEGA®.

® TexHW4Yeckoro oO6CnyXvBaHMA WNM pPEMOHTa C WCMONb30BaHMEM 3anacHbIX YacTed W KOMIMOHEHTOB, He
pEeKOMEeHA0BaHHbIX KOMMNaHUemn MICRO-MEGA®.

® 1ICNOJIb30BaHUA an60pa B Uendax, He npeagycMOTpeHHbIX OaHHoM VIHCprKLI,Mel;L mnn C HapyweHuem mep
npeaoCTOPOXHOCTU N NpaBun TEXHUKN 6e30MacHOCTM, ONMcaHHbIX B AaHHOW NHCTPYKLMW.

® HenpaBuUIibHbIX yCJ'IOBI/IVI aKkcnnyaTtauun, XpaHeHna WUnnu NoAKMWYeHud, Hanpumep, npu  NUCNONb30BaHUU
HenpaBuUIibHOIo 3N1EKTPONUTaHUA.
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MICRO-MEGA® ei ole vastuussa vahingoista, materiaalivahingoista tai henkilévahingoista, jotka johtuvat:

On kaytetty muuta kuin Micro-Megan valmistamaa tuotetta tai laitetta
Huolto tai korjaus on tehty muilla kuin Micro-Megan suosittelemilla varaosilla

Laitetta on kaytetty muuhun toimenpiteeseen kuin mita tdssa ohjekirjassa on kuvattu tai ohjekirjan ohjeita ei ole nouda-
tettu huolellisesti

Tybskentely, sailytys tai asennusolosuhteet, esimerkiksi, sahkdnsyottd ei ohjeen mukainen.

MICRO-MEGA® lehnt jede Verantwortung fiir Unfalle sowie materielle Schaden oder Personenschaden ab, die zuriickzu-
fuhren sind auf:

die Verwendung von Produkten und Ausriistungen, die von einem anderen Hersteller als MICRO-MEGA® produziert
wurden.

eine Wartung oder Reparatur unter Verwendung von Ersatzteilen oder Komponenten, die nicht von MICRO-MEGA®
geliefert wurden.

eine andere Verwendung als die in der Verfahrensbeschreibung dieser Bedienungsanleitung definierten Verwendun-
gen oder auf eine Nichtbeachtung der in dieser Bedienungsanleitung beschriebenen Vorsichts- und Unfallverhiitungs-
mafinahmen.

Arbeits-, Lager- oder Installationsbedingungen, z. B. eine nicht konforme Stromversorgung.

MICRO-MEGA® sunlardan kaynaklanan kazalardan, maddi hasarlardan veya yaralanmalardan sorumlu degildir:

MICRO-MEGA® tarafindan tedarik edilenlerin disinda, bagka Ureticiler tarafindan Uretilen Griinlerin veya ekipmanlarin
kullaniimasi.

Bakimda veya tamirde MICRO-MEGA® tarafindan tavsiye edilenlerden farkli yedek parga veya bilesenlerin kullanil-
masl.

Bu el kitabinda tarif edilenlerin haricindeki igslemler veya bu el kitabinda tarih edilen 6énlem ve kaza dnleme tedbirlerinin
izlenmemesinden kaynaklanan iglemler.

Or. spesifikasyonlara uygun olmayan bir gii¢ kaynaginin kullaniimasi gibi, uygun olmayan sekilde galistirma, saklama
veya kurulum yapilmasi.

Spole¢nost MICRO-MEGA® neodpovida za nehody, materialni Skody ani zranéni zpusobena:

pouzitim produkti nebo zafizeni jinych vyrobcu, s vyjimkou téch, které byly dodany spole¢nosti MICRO-MEGA®.
udrzbou nebo opravou s pouzitim nahradnich dili nebo soucasti, které nejsou doporu¢eny spole¢nosti MICRO-
MEGA®.

operacemi, které nejsou definovany v této pfiruc¢ce nebo jsou disledkem nedodrzeni opatfeni a prevence nehod
popsané v této pfirucce.

podminkami prace, skladovani nebo instalace, napfiklad napajecim proudem, ktery nevyhovuje parametrim.

Tvrtka MICRO-MEGA® ne odgovara za nesrece, materijalnu Stetu ili ozljede nastale uslijed slijedeéih okolnosti:

uporaba proizvoda ili opreme proizvedene od strane drugih proizvodaca, osim onih isporu€enih od strane tvrtke
MICRO-MEGA®.

odrzavanije ili popravci pomocu rezervnih dijelova ili komponenti, osim onih koje preporucuje tvrtka MICRO-MEGA®.

radnje osim onih koje su navedene u opisnom postupku ovog priru¢nika ili koje proizlaze iz ne uzimanja u obzir mjera
opreza i prevencije nezgoda opisanih u ovom priruéniku.

rad, skladistenje i uvjeti postavljanja kao $to su, na primjer, opskrba strujom koja nije u skladu sa specifikacijama.
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MICRO-MEGA® nu raspunde de accidentele, daunele materiale sau vatamarile cauzate de:

utilizarea de produse sau echipamente fabricate de alti producatori, cu exceptia celor furnizate de MICRO-MEGA®.

operatii de intretinere sau reparatie folosind piese de schimb sau componente diferite de cele recomandate de MICRO-
MEGA®.

alte operatii decat cele definite in procedura descriptiva din acest manual sau cauzate de lipsa respectarii masurilor de
precautie si prevenire a accidentelor descrise in acest manual.

conditii de utilizare, depozitare sau instalare, cum ar fi, spre exemplu, un curent de alimentare neconform cu
specificatiile.

Spolo¢nost MICRO-MEGA® nie je zodpovedna za nehody, poSkodenie materialu alebo zranenia vyplyvajuce z:

pouzivania vyrobkov alebo zariadenia, ktoré bolo vyrobené inymi vyrobcami, s vynimkou vyrobkov spolo¢nosti MICRO-
MEGA®.

udrzby alebo opravy pouzitim nahradnych dielov alebo komponentov, ktoré neodporugila spolo¢nost MICRO-MEGA®.

¢innosti, ktoré nie su definované v opisnom postupe tohto navodu alebo vyplyvaju z nedodrziavania opatreni a
prevencie nehdd opisanych v tomto navode.

pracovnych, skladovacich a indtalaénych podmienok, ako napr. napajaci prud nie je v zhode s technickymi
podmienkami.
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Les utilisateurs, c’est a dire les chirurgiens dentistes, sont responsables de la maintenance et du fonctionnement correct
de l'appareil médical. Les appareils médicaux doivent étre utilisés seulement par des professionnels de I'art dentaire.
MICRO-MEGA® se pourvoit contre toutes réparations effectuées par une personne non certifiée par MICRO-MEGA®.

Ne pas utiliser cet appareil avec un bistouri électrique ou avec des patients portant un stimulateur cardiaque
(pacemaker). Cet apgareil ne doit pas étre connecté ou utilisé en combinaison avec un autre appareil ou un autre sys-
téme. MICRO-MEGA" n'est pas responsable des accidents, des dommages matériels ou des blessures corporelles ou
d'autres troubles résultant d'une ignorance de ces interdictions.

Ne jamais faire tomber ou exposer 'appareil a tous types d'impacts ou de chocs.

La précision de la mesure et de I'élargissement du canal n'est pas toujours possible suivant la forme et les conditions de
la dent, tel que décrit dans le guide de I'utilisateur. Arréter immédiatement d'utiliser cet appareil si vous ressentez une
réaction tactile qui suggére des conditions anormales.

Users, that is dentists, are responsible for the maintenance and correct operation of this medical appliance. These medical
appliances should only be used by members of the dental profession. MICRO-MEGA® does not approve any repairs car-
ried out by a person not certified by MICRO-MEGA®.

Do not use this appliance with an electric scalpel or on a patient wearing a cardiac stimulator (pacemaker). This appli-
ance must not be connected to, or used in combination with, another appliance or system. MICRO-MEGA® is not respon-
sible for accidents, material damage, injury or other problems resulting from ignorance of these clauses.

Never allow the appliance to fall or expose it to any type of impact or shock.

Precision in the measurement of the widening of the canal is not always possible depending on the shape and the condi-
tion of the tooth, as described in the user guide. Stop using the appliance immediately if you feel a tactile reaction sug-
gesting abnormal conditions.

Los usuarios, es decir, los cirujanos dentistas, son responsables del mantenimiento y el funcionamiento correcto del apa-
rato médico. Los aparatos médicos deben ser utilizados solamente por profesionales del arte dental. MICRO-MEGA® no
se resgonsabiliza de las consecuencias de las reparaciones efectuadas por una persona no certificada por MICRO-
MEGA®.

No utilizar este aparato con un bisturi eléctrico o con pacientes que llevan un estimulador cardiaco (marcagasos).
Este aparato no debe conectarse ni utilizarse en combinacién con otro aparato u otro sistema. MICRO-MEGA® no es
responsable de los accidentes, dafios materiales o heridas corporales u otros desordenes que resultasen de una ignoran-
cia de estas prohibiciones.

No dejar caer ni exponer el aparato a cualquier tipo de impacto o choque.

La precision de la medida y el ensanchamiento del canal no siempre es posible segun la forma y las condiciones del dien-
te, tal y como se describe en la guia del usuario. Interrumpir inmediatamente la utilizacién de este aparato si experimenta
una reaccion tactil que sugiere condiciones anormales.

Gli utilizzatori, vale a dire i chirurghi dentisti, sono responsabili della manutenzione e del funzionamento corretto
dell’apparecchio medicale. Gli apparecchi medicali devono essere utilizzati unicamente da professionisti dell’arte dentaria.
MICRO-MEGA® declina ogni responsabilita per riparazioni di qualunque tipo effettuate da persona non certificata da
MICRO-MEGA®.

Non utilizzare questo apparecchio con un bisturi elettrico o con pazienti portatori di stimolatore cardiaco
(pacemaker). Questo apparecchio non deve essere connesso o utilizzato in combinazione con un altro apparecchio o un
altro sistema. MICRO-MEGA® non & responsabile degli incidenti, dei danni materiali o delle lesioni personali, o di altri
problemi risultanti dal fatto di avere ignorato queste proibizioni.

Non fare mai cadere I'apparecchio e non esporlo a impatti o urti di qualsiasi tipo.

La precisione della misurazione e dell’allargamento del canale non & sempre possibile in relazione alla forma e alle
condizioni del dente, come descritto nella guida dell’'utilizzatore. Cessare immediatamente di utilizzare questo apparecchio
se si avverte una reazione tattile tale da suggerire condizioni anomale.

Os utilizadores, isto €, os cirurgides dentistas, sdo responsaveis pela manutengéo e funcionamento correctos do aparelho
médico. Os aparelhos médicos devem ser utilizados apenas por profissionais de medicina dentaria. MICRO-MEGA® nao
reconhece quaisquer reparacdes efectuadas por uma pessoa ndo certificada pela MICRO-MEGA®.

Nao utilizar este aparelho com um bisturi eléctrico ou com doentes que tenham um pacemaker. Este aparelho nao
deve ser ligado ou utilizado em combinagdo com um outro aparelho ou com um outro sistema. MICRO-MEGA® nzo é
responsavel por acidentes, danos materiais ou lesées corporais resultantes ou outros problemas resultantes de uma
ignorancia destas interdigoes.

Nunca deixar cair ou expor o aparelho a todos os tipos de impactos ou choques.

A precisdo da medicdo e o alargamento do canal nem sempre é possivel conforme a forma e as condigdes do dente, tal
como descrito no guia do utilizador. Parar de imediato a utilizagdo deste aparelho se sentir uma reacgéo tactil que sugira
condi¢des anormais.
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Uzytkownicy - chirurdzy dentysci - odpowiadajg za konserwacje oraz sprawne funkcjonowanie sprzetu medycznego.
Niniejszy sprzet medyczny moze by¢ stosowany wytacznie przez specjalistdw w zakresie stomatologii. Firma MICRO-
MEGA® nie ponosi odpowiedzialnosci za wszelkie naprawy dokonane przez osoby nieuprawnione przez MICRO-MEGA®.
Nie stosowa¢ urzadzenia wraz z lancetem elektrycznym lub u pacjentow ze stymulatorem kardiologicznym
(pacemaker). Urzadzenie nie moze by¢ podigczone lub stosowane wraz z innym aparatem lub systemem. Firma MICRO-
MEGA® nie ponosi odpowiedzialnosci za wypadki, straty materialne lub obrazenia ciata oraz inne trudnosci wynikajgce z
braku znajomosci lub nieprzestrzegania niniejszych zakazow.

Uwaza¢, azeby urzgdzenie nie upadto. Chroni¢ przed wszelkimi uderzeniami lub wstrzgsami.

Dokonanie precyzyjnych pomiaréw lub poszerzenie kanatu nie zawsze jest mozliwe ze wzgledu na ksztalt oraz stan
zebow, jak opisano w podreczniku uzytkownika. Nalezy natychmiast zaprzesta¢ stosowania urzadzenia w przypadku
stwierdzenia reakcji dotykowych wskazujacych na nienormalng sytuacje.

Anvandarna, dvs. tandkirurger, ansvarar for att den medicinska apparaten underhalls och anvands ratt. Den medicinska
apparaturen ska endast anvandas av fackman inom tandvard. MICRO-MEGA® franséger sig allt ansvar for reparation som
utférs av annan an av MICRO-MEGA ®certifierad person.

Anvand inte denna apparat med elektrisk skalpell eller med patienter med hjartstimulator (pacemaker). Denna apparat
far inte anslutas till eller anvandas i kombination med annan apparat eller annat system. MICRO-MEGA® ansvarar inte for
olycka, egendoms- eller personskada eller annan stérning som orsakas av att dessa forbud inte iakttas.

Tappa aldrig apparaten och utsatt den inte for stotar eller slag av nagot slag.

Enligt vad som beskrivs i anvandarguiden ar det inte alltid, beroende pa tandens form och skick, majligt att uppna
noggrannhet vid méatning eller utvidgning av kanalen. Upphor omedelbart att anvanda denna apparat om du med handerna
férnimmer en reaktion som indikerar att ett forhallande utanfor det normala foreligger.

O1 xproTeg, dnAadn ol XeipoUpyol-0dovTiaTpol, €ival UTTEUBUVOI yia TN CUVTAPNGN Kal TN OwaoTA AgIToupyia TG IGTpIKr’]é
ouokeung. Ol 10TPIKEG CUOKEUEG TTPETTEI VO XpNoIpoTTolouvTal uévo atrd emmayyeApartieg odovtidrpoug. H MICRO-MEGA
Trpoo<p®sl3y5| aTn dIKalooUvn yia OAEG TIG ETTIOKEUEG TTOU TTPAyUaToTToloUvTal atré dtopo un moTotroinuévo amd Tnv MICRO-
MEGA®.

Mn xpnoigoTrolgiTeE QUTAV TN GUOKEUN PE NAEKTPIKO VUGTEPI i} O aoBeveig TTou pépouv BnuaTtodoTn (pacemaker). Auth
n OUOKEUR Ogv TTPETTEI va OUVOEETAI ) va XPNOIKOTTOIEITAl 0€ ouvOUAOUO PE GAAN cuokeun | GAAo ouotnua. H MICRO-
MEGA® 8ev €uBUVETal yIO Ta ATUXAPATA, TIC UNKEC NUIEC 1 TIC CWHATIKEC PAGBEC 1} GAAA TIPOBARATA TTOU TTPOKUTITOUV
atré Ayvola QUTWY TWV ATTayOPEUCEWV.

Mnv a@rveTe TN GUOKEUNR va TTECEI KOl PNV TNV eKBETETE O€ 0TT0I0ONTTOTE TUTTO TTIPOOKPOUGNG A Kpouaong.

H akpiBeia NG pétpnong kai TNG diedpuvong Tou pidikol cwAnva dev gival TTavta duvaTr cUPPWVa PE TN MOP®R Kal TIg
OUVORKeG Tou dovTioU, OTTWG TTEPIYPAPETAl OTIG 0dNnyieg XPAONG. ZTAUATACTE AUECWS TN XPACN AUTAG TG CUOKEUNG av

De gebruikers, dat wil zeggen de tandheelkundige chirurgen, zijn verantwoordelijk voor het onderhoud en de juiste werking
van het medische apparaat. Medische apparaten mogen uitsluitend gebruikt worden door tandheelkundige professionals.
MICRO-MEGA® gaat in beroep tegen alle reparaties die zijn uitgevoerd door een persoon die niet is gecertificeerd door
MICRO-MEGA®.

Dit apparaat niet gebruiken met een elekirische scalpel of op patiénten die een pacemaker dragen. Dit apparaat mag
niet worden aangesloten op of gebruikt worden in combinatie met een ander apparaat of een ander systeem. MICRO-
MEGA® is niet verantwoordelijk voor ongevallen, materiéle schade of lichamelijk letsel of andere problemen voortkomend
uit het negeren van deze verboden.

Het apparaat nooit laten vallen of blootstellen aan andere vormen van impact of schok.

De nauwkeurigheid van de meting en de vergroting van het kanaal is niet altijd mogelijk afhankelijk van de vorm en de
staat van de tand, zoals beschreven in de gebruikshandleiding. Stop onmiddellijk met het gebruik van het apparaat indien
u een tastreactie waarneemt die duidt op abnormale omstandigheden.

Monb3oBaTtenu, To ecTb Bpayn-CTOMaTOrIONM, HECYT OTBETCTBEHHOCTb 3a TexHudeckoe obcnyxuBaHMe MeOMLMHCKOro
obopynoBaHUs U 3a ero HopmanbHyi paboty. MeauuuHckoe o6opynoBaHME [OIKHbI  WUCMONb30BaTh  TOMbKO
npocbeccuoHansHele ctomatornors. Komnanus MICRO-MEGA® cHumaeT ¢ cebsi BCsKyl OTBETCTBEHHOCTb B Crlyyae
no6oro peMoHTa 060pyA0BaHNSA NULAMW, HE YNONTHOMOYEHHBIMU KOMMaHUEN MICRO-MEGA®,

3anpelleHo ucnonb3oBaTb 3TOT MNpPUOOP OOHOBPEMEHHO C JNEKTPUYECKMM cKanbfneneM wunvM y nauueHToB C
KapauoctumynaTopamm (pacemaker). 3ToT Npubop He OOMKEH NOAKMYATLCS MU UCMONb30BaTbCA BMECTE C APYrMu
npubopammn unu gpyrmmu cuctemamu. Komnanwms MICRO-MEGA® He HeC&T OTBETCTBEHHOCTW 3a WHLMOEHTHI,
mMaTtepuanbHbIi yuepb, TpaBMbl UMK MHbIE NPOUCLLECTBUS!, CBA3aHHbIE C UTHOPMPOBAHWEM 3TUX 3aMpeToB.

Hun B koem cnyyae He poHsiTe npMbop 1 He NoaBepranTe ero HUKakMm yaapam 1 COTpACEHUSAM.

[MpeLmnsnoHHble M3MepeHUsi U pacluMpeHue KaHara, Kak OHWM OnucaHbl B PYKOBOACTBE MOMb3oBaTens, He Bcerga
BO3MOXHbI, YyuuTbiBag ¢opMy U cocTtosHue 3yba. Ecnm Bbl NOYyBCTBYeTe pyKOW peakuuio, KoTopasi MOXeT
CBUAETENbCTBOBATL 00 aHOMarbHbIX YCMOBUSIX, HEMEAEHHO NpekpaTuTe paboTy ¢ aTUM NPUMBOPOM.
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Kayttajat, jotka ovat hammaslaakareita, ovat vastuussa ettd 1aaketieteellista laitetta huolletaan ja kaytetdan oikein. Naita
laaketieteellisia laitteita saavat kayttda vain hammashoidon ammattilaiset.

Micro-Mega ei hyvéksy mitaan korjauksia, jotka on tehnyt joku muu kuin Micro-Megan sertifioima henkil.

Ala kayta tata laitetta sahkoveitsen kanssa tai potilaille joilla on sydamen tahdistin (pacemaker).

Tata laitetta ei saa yhdistaa tai kayttda yhdessa muun laitteen tai systeemin kanssa.

MICRO-MEGA ei ole vastuussa vahingoista, materiaalivahingoista tai henkilévahingoista, tai muista ongelmista, jotka
johtuvat siita etté naitéa klausuuleja ei ole huomioitu. Ald koskaan pudota laitetta tai altista sitd minkaanlaisille iskuille.

Mittaustarkkuuteen, joka on kuvattu tdssa ohjekirjassa, ei aina paasta, johtuen hampaan muodosta ja tilanteesta.
Lopeta laitteen kaytto valittamasti mikali tunnet kasin etté kysessa on epanormaalit olosuhteet.

Die Benutzer des Geréts, d. h. die Zahnarzte, sind verantwortlich fiir die Wartung und den korrekten Betrieb des medizini-
schen Gerats. Die medizinischen Gerate sind ausschlieBlich fir den professionellen zahnmedizinischen Gebrauch be-
stimmt. MICRO-MEGA® erkennt Reparaturen, die nicht durch eine von MICRO-MEGA® beauftragte Person durchgefiihrt
wurden, nicht an.

Dieses Gerat nicht in Verbindung mit einem Elektroskalpell benutzen oder an Patienten verwenden, die einen Herz-
schrittmacher tragen. Das Gerat darf nicht an ein anderes Gerat oder System angeschlossen oder mit einem anderen
Gerat oder System kombiniert werden. MICRO-MEGA® lehnt jede Verantwortung fir Unfélle, materielle Schaden, Perso-
nenschaden oder andere Stérungen ab, die auf eine Unkenntnis dieser Verbote zuriickzufiihren sind.

Das Gerat nicht fallenlassen oder St6en und Schlagen jeglicher Art aussetzen.

Wie im Benutzerhandbuch beschrieben sind eine genaue Messung und die Wurzelkanalerweiterung je nach Form und
Zustand des Zahns nicht immer moglich. Die Benutzung des Gerats sofort abbrechen, wenn eine taktile Reaktion spirbar
ist, die auf anormale Zustande hinweist.

Bu tibbi cihazin bakimindan ve dogru kullaniimasindan kullanicilar, yani dis hekimleri sorumludur. Bu tibbi cihazlar sadece
meslegi dis hekimlidi olan kisiler tarafindan kullaniimalidir. MICRO-MEGA®, MICRO-MEGA® tarafindan sertifikalandiril-
mamis bir kisi tarafindan yapilmis herhangi bir tamir iglemini onaylamamaktadir.

Bu cihazi elektrikli bir nester ile veya bir kardiyosimilator (kalp pili) kullanan bir hasta Uzerinde kullanmayin. Bu cihaz
baska bir alet veya sistem ile baglanmamali veya birlikte kullaniimamalidir. MICRO-MEGA® buradaki maddelerin bilinme-
mesinden kaynaklanan kazalardan, maddi hasarlardan, yaralanmalardan veya diger sorunlardan sorumlu degildir.

Cihazin diigmesine veya bagska tiirlii bir etkiye veya soka maruz kalmasina asla izin vermeyin.

Kullanma kilavuzunda tarif edildigi gibi, kanal genigletme 6lgiminiin hassasiyeti disin sekli ve durumuna bagh olarak her
zaman mimkin degildir. Anormal kosullara isaret eden bir dokunsal reaksiyon hissederseniz, cihazi kullanmayi derhal
durdurun.

Uzivatelé, to znamena dentisté, odpovidaji za udrzbu a spravnou obsluhu tohoto zdravotnického zafizeni. Tato
zdravotnicka zafizeni by méla byt pouzivana pouze profesionalnimi dentisty. Spoleénost MICRO-MEGA® neschvaluje
zadné opravy provadéné osobami, jez nejsou certifikovany spolec¢nosti MICRO-MEGA®.

Nepouzivejte toto zafizeni s elektrickym skalpelem ani u pacientl s implantovanym kardiostimulatorem. Toto zafizeni
nesmi byt pfipojeno ani pouzivano v kombinaci s jinym zafizenim nebo systémem. Spole¢nost MICRO-MEGA®
neodpovida za nehody, materialni $kody, zranéni ani jiné problémy zplsobené ignorovanim téchto podminek.

Nikdy nenechejte zafizeni spadnout ani jej nevystavujte iderdm ¢i naraziim.

PFfesnost méfeni rozsifeni kanalku neni mozné vzdy zajistit kvdli tvaru a stavu zubu, jak je popsano v uzivatelské pfirucce.
Pocitite-li hmatovou reakci naznacujici abnormalni podminky, okamzité ukoncete pouziti zafizeni.

Korisnici, odnosno stomatolozi, odgovorni su za odrzavanje i ispravan rad ovog medicinskog uredaja. Ove medicinske
uredaje trebaju koristiti samo osobe stomatoloske struke. Tvrtka MICRO-MEGA® na odobrava nikakve popravke koji nisu
odobreni od strane tvrtke MICRO-MEGA®.

Nemojte koristiti ovaj uredaj s elektricnim skalpelom ili na pacijentu kojem je ugraden sréani stimulator (pejsmeker).
Ovaj uredaj ne smije biti povezan s, ili se koristiti u kombinaciji s, drugim uredajem ili sustavom. Tvrtka MICRO-MEGA®
ne odgovara za nezgode, materijalnu Stetu, ozljede ili ostale poteSkoce nastale uslijed nepridrzavanja navedenih
upozorenja.

Uredaj nikada ne smije pasti niti biti izloZzen bilo kakvoj vrsti udarca ili potresanja.

Preciznost u mjerenju proSirenja kanala nije uvijek moguéa, ovisno o obliku i stanju zuba, kako je opisano u korisnickom
priruéniku. Prestanite koristiti uredaj odmah ako osjecate taktilnu reakciju koja ukazuje na abnormalna stanja.
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Utilizatorii, si anume medicii stomatologi, raspund de intrefinerea si utilizarea corecta a acestui aparat medical. Aceste
aparate medicale trebuie sa fie utilizate exclusiv de catre stomatologi. MICRO-MEGA® nu autorizeaza reparatiile efectuate
de o persoana care nu este certificatd de MICRO-MEGA®.

Nu utilizati acest aparat cu un bisturiu electric sa la un pacient cu stimulator cardiac (pacemaker). Acest aparat nu
trebuie sa fie conectat la sau utilizat in combinatie cu alt aparat sau sistem. MICRO-MEGA® nu raspunde pentru
accidente, daune materiale, vatamari sau alte probleme cauzate de ignorarea acestor clauze.

Nu Iasati niciodata aparatul sa cada si nu il expuneti la niciun fel de impact sau soc.

Masurarea cu precizie a largirii canalului nu este intotdeauna posibila, in functie de forma si starea dintelui, aga cum se
indica Tn ghidul de utilizare. Incetati imediat utilizarea aparatul daca simtiti o reactie tactila ce sugereaza situatii anormale.

Pouzivatelia, zubari, su zodpovedni za udrzbu a spravnu prevadzku tohto lekarskeho zariadenia. Tieto lekarske zariadenia
by mali pouzivat vyluéne vykonavatelia zubarskeho povolania. MICRO-MEGA® neschvaluje Ziadne opravy vykonané
osobou, ktora nebola autorizovana spolo¢nostou MICRO-MEGA®.

Nepouzivajte toto zariadenie s elektrickym skalpelom alebo v pripade, ak nosi pacient kardiostimulator (pacemaker).
Toto zariadenie nesmie byt pripojené alebo pouzivané v kombinacii s inym pristrojom alebo systémom. Spolo¢nost
MICRO-MEGA® nie je zodpovedna za nehody, poskodenie materialu, zranenie alebo iné problémy spésobené
nedodrziavanim tychto klauzul.

Dbajte na to, aby zariadenie nespadlo alebo nebolo vystavené akémukolvek Uderu alebo narazu.

Presnost merania rozSirenia kanalika nie je vzdy mozna. Zavisi to na tvare a stave zuba, tak ako je to opisané v navode
pre uzivatela. Ihned prestante pouzivat pristroj v pripade, Ze citite hmatovu reakciu, ktora udava neobvykly stav.
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Assurer vous que la lime est entiérement insérée dans son logement. Tirer Iégérement sur la lime afin de s'assurer que
celle-ci est bien installée.

Ne jamais appuyer sur le bouton poussoir du contre angle pendant que le moteur tourne.

Ne pas se blesser le doigt en insérant ou en retirant la lime de son logement.

Les limes en aciers inoxydables ne peuvent pas étre utilisées avec cet appareil. Les limes en nickel titane nécessitent de
faire attention aux points listés ci-dessous afin d’éviter les cassures.

Avant d'utiliser une lime en nickel titane, pénétrer manuellement dans le canal jusqu'a la constriction apicale avec une
premiére lime ordinaire.

Ne jamais forcer pour insérer la lime dans le contre angle.

Ne jamais forcer pour faire pénétrer la lime dans le canal.

Make sure that the file is fully home in its housing. Pull on the file slightly to make sure that it is properly fitted.

Never press the contra angle push button while the motor is running.

Take care not to injure your finger when inserting or removing the file from its housing.

Stainless steel files cannot be used with this appliance. Titanium nickel files require care to be taken about the points listed
below to avoid breakages.

Before using a titanium nickel file, first enter the canal manually as far as the apical constriction with an ordinary file.

Never use force to insert the file into the contra angle.

Never use force to make the file enter the canal.

Cercitrese de que la lima esta completamente introducida en su alojamiento. Tirar ligeramente de la lima para estar segu-
ro de que esta bien colocada.

No apoyar nunca el pulsador de mando de contra angulo mientras que el motor funciona.

No herirse los dedos insertando o retirando la lima de su alojamiento.

Las limas de acero inoxidable no pueden utilizarse con este aparato. Las limas de niquel titanio requieren mucho cuidado
con los puntos alistados a permanentecion con el fin de evitar las roturas.

Antes de utilizar una lima de niquel titanio, penetrar manualmente en el canal hasta la constriccién apical con una primera
lima ordinaria.

No forzar nunca para insertar la lima en los contra angulos.

No forzar nunca para hacer penetrar la lima en el canal.

Assicurarsi che la lima sia interamente inserita nel suo alloggiamento. Esercitare una leggera trazione sulla lima per
controllare che sia bene inserita.

Non premere mai il pulsante del contrangolo mentre il motore ruota.

Fare attenzione a non ferirsi il dito inserendo la lima nel suo alloggiamento o togliendola da esso.

Le lime in acciaio inossidabile non possono essere utilizzate con questo apparecchio. Per le lime in nichel titanio occorre
prestare attenzione ai punti sopraelencati al fine di evitare le rotture.

Prima di utilizzare una lima in nichel titanio, penetrare manualmente nel canale fino alla costrizione apicale con una prima
lima ordinaria.

Non forzare mai per inserire la lima nel contrangolo.

Non forzare mai per fare penetrare la lima nel canale.

Assegurar-se de que a lima esta totalmente inserida no seu compartimento. Puxar ligeiramente a lima para assegurar-se
de que ela esta bem instalada.

Nunca carregar no botao do contra-angulo enquanto o motor estiver a rodar.

Nao se ferir no dedo ao inserir ou retirar a lima do seu compartimento.

Com este aparelho ndo podem ser utilizadas as limas em ago inoxidavel. As limas em niquel-titanio necessitam de
atencéo nos pontos listados abaixo, para evitar quebras.

Antes de utilizar uma lima em niquel-titanio, penetrar manual no canal até a constricdo apical com uma primeira lima
ordinaria.

Nunca forgar para inserir a lima no contra-angulo.

Nunca forgar para fazer penetrar a lima no canal.
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Nalezy upewnic¢ sie, ze pilnik jest dobrze umiejscowiony. Celem upewnienia sie, czy pilnik jest dobrze umocowany, nalezy
lekko go pociggnac¢.

Nigdy nie naciska¢ na guzik zwalniania katnicy w czasie pracy silnika.

W czasie zaktadania lub zdejmowania pilnika nalezy zwrdci¢ uwage, zeby sie nie skaleczyé.

Nie nalezy stosowac pilnikow ze stali nierdzewnej. Pilniki niklowo-tytanowe wymagajg zwrdcenia uwagi na kwestie podane
na ponizszej liscie celem unikniecia ich ztamania.

Przed zastosowaniem pilnikéw niklowo-tytanowych nalezy najpierw wprowadzi¢ do kanatu zwyczajny pilnik.

Nie wktadac pilnika "na site" do katnicy.

Nie stosowac sity celem wprowadzenia pilnika do kanatu.

Sakerstall att filen ar helt isatt i sin infattning. Dra forsiktigt i filen for att sékerstalla att den ar ordentligt isatt.

Tryck aldrig pa motvinkelns knapp medan motorn &r i gang.

Skada aldrig fingrarna nar du satter i eller tar ut filen ur sin infattning.

Filar av rostfritt stal far aldrig anvandas med denna apparat. For att undvika brott maste nedanstaende punkter noga
iakttas vid anvandning av fil av nickeltitan.

Trang for hand med en forsta konventionell fil in i kanalen fram till den apikala konstriktionen.

Anvand aldrig vald for att satta i filen i motvinkeln.

Anvand aldrig vald for att fora in filen i kanalen.

BeBaiwbeite 611 n piva éxel eioayBei TARpwg otnv utodoxr TnG. TpaBnite eAappd Tn piva yia va BeBaiwdeite o1 €xel
€YKATOOTAOEI CWOTA.

Mnv ECETE TO KOUPTTI avVOiyHATOG TNG avTIBETNG ywviag KaTd Tn SIGpKeIa AeIToupyiag Tou KivnThpa.

Mnv Tpaupariete To dAXTUAG 0ag KATd TNV €lI0aywyN ) TRV a@aipeon Tng pivag atmd Tnv utrodoxn TnG.

O1 piveg a1md avogeidwToug XGAuBeg dev pTTopolv va Xpnaigotroinfolv pe auth Tn cuokeur. MNa TG piveg amod VvikEAIo
TITAVIO TTPETTEI VO DOBEI TTPOCOXT OTA TTAPAKATW CNUEIN TTIPOKEIPMEVOU VA OTTOPEUXBOUV O PWYHEG.

Mpiv TN xpron pivag atd vikéAlo TITAvIo, EI0EABETE XEIPWVAKTIKG OTO PIJIKO CWARVA PEXPI TNV TIEPIT@IEN Tou akpopidiou Ye
Hia TTpWTN Guvhen piva.

Mnv méCeTe yia TNV eI00ywyr TNG Pivag TNV avTiBeTn ywvia.

Mnv médeTe TTpokeIpévou n piva va €IGEABEI OTO PICIKO CWANvVa.

Controleer of de vijl volledig in de behuizing is gestoken. Trek licht aan de vijl om te controleren of deze goed geinstalleerd
is.

Nooit op de drukknop van de contrahoek duwen als de motor draait.

Let erop dat uw vingers niet gewond raken tijdens het plaatsen of verwijderen van de vijl uit zijn behuizing.

Vijlen van roestvrij staal mogen niet worden gebruikt met dit apparaat. Bij vijlen van nikkeltitanium moet rekening gehou-
den worden met de hieronder aangegeven punten om breuken te voorkomen.

Voor het gebruik van een nikkeltitanium vijl, eerst handmatig in het kanaal penetreren tot aan de apicale vernauwing met
een eerste normale vijl.

Nooit forceren om de vijl in de contrahoek te plaatsen.

Nooit forceren om de vijl in het kanaal te laten binnendringen.

Y6epuTtech, YTo ann NonHOCTLIO BOWEN B AepxaTtenb. Crierka notsaHute 3a daiin, 4ytobbl y6eamTbesi, YTo OH HagEXHO
3admKcUpoBaH.

Hu B kOeM cnyyae He HaXXMManTe Ha KHOMKY Ha YrnoBOM HakOHEeYHwuKe, korga pabortaet MOTop.

He nopaHbTe cebe nanbupl, ycTaHaBNMBas Unu cHUMas dpaiin c gepxatens.

dannbl M3 HepXkaBelowen cTanum ¢ 3TMM NpubopoM MCMnonb3oBaTb Henb3s. Npu MCNOMb30BaHUM HUKENb-TUTAHOBbIX
annoB BO n3bexaHne ux NonoMku HeobxoaMMo yunTbiBaTh criegytoLlee.

Mpexae YeM HaumMHaTb paboTaTb C HUKENb-TUTAHOBbLIM (DaNIoM, HEOBXOAMMO BPY4YHYIO NPONTU KaHan obbl4YHBIM chainom
[0 anuKanbHOro CyXXeHWs1.

He npunaravite YpesmepHbIX ycunui, BCTaBnas aiin B YrioBON HAKOHEYHUK.

He npunaravite YpeamepHbIX ycunuii, BBOAA dann B KaHar.
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Varmista etta viila istuu kunnolla kulmakappaleessa.

Veda viilaa kevyesti varmistaaksesi kunnollisen istuvuuden.

Ala koskaan paina kulmakappaleen painonappia kun moottori on kaynnissa.

Ala vahingoita sormiasi kun viet ja otat pois viilaa kiinnityksesta.

Ruostumattomasta teraksesta valmistettuja viiloja ei voi kayttaa taman laitteen kanssa.
Estaaksesi nikkelititaaniviilojen katkeamisen noudata huolellisesti allaolevia ohjeita.
Tunkeudu ensin perinteisella kasiviilalla kanavaan apikaaliseen kuroumaan saakka.

Alé koskaan kayta voimaa asettaessasi viilaa kulmakappaleeseen
Ala koskaan kayta voimaa viedessasi viilaa kanavaan.

Sicherstellen, dass die Feile vollstandig und fest in ihrer Halterung sitzt. Leicht an der Feile ziehen, um sich zu vergewis-
sern, dass sie korrekt eingesetzt wurde.

Niemals den Druckknopf des Winkelstlicks betatigen, wahrend der Motor lauft.

Verletzungen am Finger beim Einsetzen der Feile in oder Entfernen der Feile aus ihrer Halterung vermeiden.

Feilen aus Edelstahl sind nicht fiir die Benutzung mit diesem Gerat geeignet. Feilen aus Nickel-Titan erfordern eine Be-
achtung der nachstehend aufgefiihrten Punkte, damit ein Feilenbruch verhindert wird.

Vor der Benutzung einer Nickel-Titan-Feile manuell mit einer normalen Feile bis zur praapikalen Zone in den Wurzelkanal
eindringen.

Beim Einsetzen der Feile in das Winkelstlick niemals GbermaRige Kraft anwenden.

Beim Einfihren der Feile in den Wurzelkanal niemals ibermaRige Kraft anwenden.

Egenin yuvasina tam oturdugundan emin olun. Dogru takilmis oldugundan emin olmak icin, egeyi hafifce gekin.

Motor caligirken acili baglik digmesine asla basmayin.

Egeyi yuvasina takarken veya cikarirken parmaginizi yaralamamaya dikkat edin.

Paslanmaz celik egeler bu cihazla kullanilamaz. Kirilmalarin énlenmesi igin, titanyum nikel egelere asagida siralanan
noktalara gore 6zen gosterilmesi gerekmektedir.

Bir titanyum nikel egesini kullanmadan 6nce, énce normal bir ege ile apikal agikligin izin verdigi 6lclide kanala manuel
olarak girin.

Egeyi acili bagliga takmak igin asla gti¢ kullanmayin.

Egeyi kanala sokmak icin asla gu¢ kullanmayin.

Ujistéte se, Ze je pilnik zcela zasunuty ve svém pouzdru. Lehkym zataZzenim za pilnik zjistéte, zda je spravné upevnén.
Nikdy nestlacuijte tlagitko uhlového nastavce, je-li motor v chodu.

Davejte pozor, abyste si nezranili prsty pfi nasazovani nebo vyjimani pilniku z pouzdra.

S timto zafizenim neni mozné pouzivat nerezové pilniky. PFi pouziti titan-niklovych pilnikd je nutné postupovat dle nize
uvedenych bodu, aby se zabranilo prasknuti.

Pfed pouzitim titan-niklového pilniku nejprve zasurite nastroj ru¢né do kanalku az po zuzeni kofenového hrotu s pouzitim
standardniho pilniku.

Nikdy netlacte silou pfi vkladani pilniku do uhlového nastavce.

Nikdy netlacte silou pfi zasouvani pilniku do kanalku.

Provjerite jeli strugac u potpunosti u svom kuc¢istu. Lagano povucite struga¢ kako biste bili sigurni da je pravilno postavljen.
Nikada ne pritiskajte gumb kontra kuta dok motor radi.

Pazite da ne ozlijedite prst prilikom umetanja ili uklanjanja strugaca iz kucista.

S ovim uredajem se ne mogu koristiti strugaci od nehrdajuéeg €elika. Sa strugac¢ima od titan nikla treba voditi racuna o
to¢kama navedenim u nastavku kako bi se izbjegli prekidi.

Prije uporabe titan nikal strugac¢a, najprije uvedite uredaj u kanal rué¢no sve do apikalnog dijela pomoc¢u obi¢nog strugaca.
Nikada nemojte koristiti silu za umetanje strugaca u kontra kut.

Nikada nemoijte koristiti silu za uvodenje strugaca u kanal.
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Asigurati-va ca acul se afla complet in pozitia initiala, in suportul sau. Trageti usor de ac pentru a va asigura ca este
montat corect.

Nu apasati niciodata butonul pentru piesa contraunghi in timp ce motorul este in functiune.

Fiti atenti sa nu va raniti la deget cand introduceti sau scoateti acul din suportul sau.

Acele din otel inoxidabil nu pot fi utilizate cu acest aparat. Cand utilizati ace din nichel titan, trebuie sa fiti atenti la operatiile
de la punctele de mai jos, pentru a preintampina ruperea lor.

Inainte de a utiliza un ac din nichel titan, introduceti mai intdi manual un ac obignuit in canal, pana la constrictia apicala.
Nu fortati niciodata introducerea acului in piesa contraunghi.

Nu fortati niciodata introducerea acului in canal.

Uistite sa, zZe pilnik je cely spat v puzdre. Jemne za pilnik zatiahnite, aby ste sa uistili, Ze je dobre nasadeny.

Nikdy nestlacajte tlacidlo kontra uhla po¢as chodu motora.

Davajte pozor, aby ste si neporanili prsty pri vkladani alebo vyberani pilnika z puzdra.

Pilniky z nehrdzavejucej ocele nie je mozné pouzivat s tymto pristrojom. Titan-niklové pilniky vyZaduju starostlivost, ktora
je uvedena v bodoch nizsie, aby sa predislo ich zlomeniu.

Pred pouzitim titan-niklového pilnika najskér vojdite do kanalika beznym pilnikom manualne az ku apikalnemu zuzeniu.
Nikdy nepouzivajte silu na vloZenie pilnika do kontra uhla.

Nikdy nepouzivajte silu na zatlacenie pilnika do kanalika.
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En raison de I'usure du métal, les limes en nickel titane peuvent éventuellement se briser. Ne pas utiliser la méme lime
pour traiter plus de 10 canaux. 3 canaux maxi en cas de courbure importante.

Respecter les consignes du fabricant de lime : protocole clinique, durée d'utilisation...

Ne pas sauter de limes intermédiaires. Les limes qui sont trop grosses pour les canaux déclenchent I'arrét et la rotation
inverse du moteur.

Ne pas utiliser la méme lime pour élargir le méme canal pendant plus de dix secondes.

Ne jamais utiliser de limes abimées.

Pour travailler efficacement, il faut tout d'abord acquérir de la pratique et de I'expérience. Il est recommandé que le den-
tiste s'entraine sur des dents extraites ou sur des maquettes de racines.

NE PAS UTILISER MM.control POUR D’AUTRES CAS NON SPECIFIES.

Titanium nickel files can sometimes break as a result of wear. Don't use the same file for treating more than 10 canals.
Maximum of 3 canals if there is significant curvature.

Follow the file manufacturer's directions: clinical protocol, duration of use, etc.

Never "jump" intermediate files. Files that are too big for the canals cause stoppage and reverse rotation of the motor.
Never use the same file to enlarge the same canal for more than 10 seconds.

Never use damaged files.

To work efficiently, you need to first acquire practice and experience. We recommend that the dentist practices on extract-
ed teeth or root models.

DO NOT USE THE MM.control FOR OTHER SITUATIONS THAT ARE NOT SPECIFIED.

Debido al desgaste del metal, las limas de niquel titanio pueden eventualmente romperse. No utilizar la misma lima para
tratar mas de 10 canales. 3 canales maximo en caso de curvatura importante.

Respetar las consignas del fabricante de lima: protocolo clinico, duracién de utilizacion...

No saltar limas intermedias. Las limas que son demasiado grandes para los canales provocan la parada y la rotaciéon
opuesta del motor.

No utilizar la misma lima para ensanchar el mismo canal durante mas de diez segundos.

No utilizar nunca limas estropeadas.

Para trabajar de manera eficaz, es necesario en primer lugar adquirir practica y experiencia. Se recomienda que el dentis-
ta se entrene en dientes extraidos o en maquetas de raices.

NO UTILIZAR EL MM.control PARA OTROS CASOS NO ESPECIFICADOS.

In relazione all’'usura del metallo, le lime in nichel-titanio possono eventualmente spezzarsi. Non utilizzare la stessa lima
per trattare piu di 10 canali. 3 canali al massimo in caso di curvatura notevole.

Rispettare le raccomandazioni del fabbricante della lima: protocollo clinico, durata di utilizzazione...

Non saltare le lime intermedie. Le lime troppo grosse per il canale fanno scattare I'arresto e I'inversione di rotazione del
motore.

Non utilizzare la stessa lima per allargare lo stesso canale per piu di dieci secondi.

Non utilizzare mai lime rovinate.

Per lavorare in modo efficace, occorre anzitutto acquisire pratica ed esperienza. Si raccomanda al dentista di esercitarsi
preventivamente su denti estratti o su modellini di radici.

NON UTILIZZARE MM.control PER ALTRI CASI NON SPECIFICI.

Em razdo do desgaste do metal, as limas de niquel-titinio podem eventualmente quebrar-se. Nao utilizar a mesma lima
para tratar mais de 10 canais. 3 canais max. em caso de curvatura importante.

Respeitar as recomendagdes do fabricante da lima. protocolo clinico, duragéo de utilizagéo...

Nao saltar por cima das limas intermédias. As limas que sdo demasiado grossas para os canais desencadeiam a
paragem e a rotagéo inversa do motor.

Nao utilizar a mesma lima para alargar o mesmo canal durante mais de dez segundos.

Nunca utilizar as limas danificadas. ]

Para trabalhar eficazmente, é preciso, primeiro, adquirir pratica e experiéncia. E recomendado que o dentista se treine
com dentes extraidos ou com maquetas de raizes.

NAO UTILIZAR O MM.control PARA OUTROS CASOS NAO ESPECIFICADOS.
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Ze wzgledu na zuzycie metalu pilniki niklowo-tytanowe mogg pekac. Nie stosowac tego samego pilnika do leczenia wigcej
niz 10 kanatéw. W przypadku duzych krzywizn liczba ta wynosi maksymalnie 3 kanaty.

Nalezy przestrzegaé zalecen producenta pilnika: protokét kliniczny, okres uzytkowania, etc.

Nie pomijac¢ pilnikéw o sredniej wielkosci. Pilniki, ktére sg zbyt duze w poréwnaniu z obrabianym kanatem powodujg
zatrzymanie i wywotujg bieg wsteczny silnika.

Nie stosowac tego samego pilnika celem poszerzenia tego samego kanatu diuzej niz dziesie¢ sekund.

Nigdy nie stosowac¢ uszkodzonych pilnikéw.

Wydajna prac wymaga przede wszystkim praktyki oraz doswiadczenia. Zaleca sie, azeby dentysta ¢wiczyt prace na
usunietych zebach lub na makietach korzeni zgbowych.

NIE STOSOWAC URZADZENIA MM.control DO INNYCH NIE SPRECYZOWANYCH CELOW.

Pa grund av att metallen forslits kan filar av nickeltitan ga sonder med tiden. Anvand inte samma fil for att behandla fler an
10 kanaler. Hogst tre kanaler vid betydande krokning.

Respektera filtillverkarens anvisningar: kliniskt protokoll, langsta tid for bruk m.m.

Hoppa inte 6ver nagon filgrad. Filar som &r for stora for kanalerna utldser stoppet sa att motorn byter riktning.

Anvand inte samma fil for att vidga samma kanal i mer &n 10 sekunder.

Anvand aldrig skadade filar.

For att arbeta effektivt maste man framfor allt skaffa sig 6vning och erfarenhet. Vi rekommenderar att tandlékaren 6var sig
pa utdragna tander eller pa rotmodeller .

ANVAND INTE MM.control | ANDRA FALL AN DE SOM ANGES.

ASGyw NG KaTatrévnong Tou PETAAAOU, oI piveg atrd VIKEAIO TITAVIO PTTOPEi EVOEXOUEVWG VA OTTAcoUV. Mn XpnOIPOTIOIEITE
v idla piva yia Tnv emegepyacia TePICOOTEPWY Twv 10 owAAvwY. 3 CwARveg To TTOAU O€ TIEPITITWON ONUAVTIKAG
KAUTTUAGTNTAG.

TnpnoTe TIG 0dNYiEg TOU KOTAOKEUAOTA TNG Pivag: KAIVIKO TTpwTOKOAAO, SIGpKEIa Xprong...

Mnv ayvoeite eviidueaeg piveg. O1 piveg TTou £xouv UTTEPBOAIKO TTEXOG YIa TOUG GWARVEG TTPOKAAOUV TO GTAUATNHA KAl TNV
avTioTpo®n TTEPICTPOPN TOU KIVNTAPA.

Mnv xpnoigoTroigite Tnv idia piva yia Tn dielpuvon Tou iBIou CWARVA YIA TTEPICTOTEPO OTTO BEKA DEUTEPOAETITA.

Mnv XPnOIYOTIOIEITE KATEOTPAUUEVEG PIVEG.

MNa va epyaoTeiTe amroTeEAEOHATIKE, TTPETTEI TTPWTA OTTO OAA VA KAVETE £GOKNON KAI VO ATTOKTHOETE EUTTEIPIA. ZUVIGTATOI
aTov odovTiaTpo va KAvel eEdoknon o€ eEayxBévia dOvVTIa ) o€ JAKETEG PICag.

MHN XPHZIMONOIEITE TO MM.control NA AAAEZ NEPINTQZEIZ MOY AEN YKPINIZONTAI.

Vanwege metaalslijtage kunnen nikkeltitanium vijlen eventueel breken. Dezelfde vijl niet gebruiken voor het behandelen
van meer dan 10 kanalen. Maximaal 3 kanalen in geval van grote krommingen.

Leef de aanwijzingen van de fabrikant van de vijl na: klinisch protocol, gebruiksduur, enz.

Intermediaire vijlen niet plaatsen. De vijlen zijn te groot voor de kanalen waardoor de motor stopt en omgekeerd gaat
draaien.

Niet dezelfde vijl gebruiken om hetzelfde kanaal te vergroten gedurende meer dan tien seconden.

Nooit beschadigde vijlen gebruiken.

Om efficiént te werken, moet eerst ervaring in de praktijk worden opgedaan. Het wordt aanbevolen dat de tandarts eerst
oefent op getrokken tanden of op modellen van wortels.

DE MM.control NIET GEBRUIKEN VOOR ANDERE, NIET AANGEGEVEN DOELEN.

Hukenb-TTaHOBBIE halnbl MHOrA@ MOTYT NlOMaTbCs M3-3a U3Hoca MeTanna. He cneayet vucnonb3oBaTb OQMH U TOT Xe
dann ana neyvexHus bonee yem 10 kaHanoB. Makcumym 3 KaHana B crnyyae CUIbHOroO n3rmba.

CobnioganTe ykazaHusa n3rotoButens daina: NpoToKoN KNMHNYECKUX NCCNeaoBaHNi, CPOK CRyx0bl 1 T. A.

He cnegyet «nepeckakuBaTb» 4Yepe3 cpaiinbl NPOMEXYTOYHOro pasmMepa. ®dainbl, CMUWKOM TONCTble ANS AAHHOro
KaHana, MoryT Bbi3BaTb OCTAaHOBKY MOTOPa U ero o6paTHbIN XOA,.

He cnenyeT ncnonb3oBaTth O4MH U TOT Xe hann ANs paclumpeHns OAHOMO U TOro Xe KaHana bonee AecsTN CekyHA.

Hwu B koeM cnyyae Henb3si NCNONb30BaTh NOBPEXAEHHbIE halinb.

YT1o6bl paboTaTe adekTBHO, B NepByld oyepedb HeobxoauMo npuobpecTn HaBblkn W onbIT. CTomartonory
pekomeHayeTCsl MOTPEHMPOBATLCA Ha YAANEHHbIX 3ybax nnvM Ha MakeTax KOpHEW.

3AMNPELLEHO UCMOJNIb30BATb MM.control AJ11 LIENEW, HE NPEQYCMOTPEHHbLIX BJAHHOW MHCTPYKLUIMEN
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Metallin kulumisen vuoksi voivat nikkelititaanineulat katketa ajan kanssa. Al kéytd samaa neulaa enempéén kuin 10 ka-
navaan. Korkeintaan 3 kanavaa jos kyseesséa on kayrat kanavat

Seuraa valmistajan ohjeita; kliininen tydskentelyjarjestys, kayttéika jne.

Ala "hyppaa yli" mitaan viilaa. Viilat jotka ovat liian isoja kanavaan aiheuttavat pyséhdyksen ja moottori vaihtaa py6rimis-
suuntaa. Ala kayta samaa viilaa saman kanavan laajentamiseen yli 10 sekuntia.

Ala koskaan kayta vahingoittunutta viilaa.

Tehokkaan tyGskentelyn takaamiseksi, tarvitaan harjoitusta ja kokemusta.

Suosittelemme harjoitusta poistetuilla hampailla tai juurikanavamalleilla.

ALA KAYTA MM CONTROLLIA MUIHIN TARKOITUKSIIN KUIN MIHIN TARKOITETTU

Die Anweisungen des Feilenherstellers beachten: klinisches Anwendungsprotokoll, Benutzungsdauer usw.

Keine intermediaren Feilen auslassen. Zu dicke Feilen kdnnen zum Halt des Motors und Wechsel der Rotationsrichtung
fihren.

Nicht langer als zehn Sekunden die gleiche Feile zur Erweiterung des gleichen Wurzelkanals benutzen.

Niemals beschadigte Feilen verwenden.

Fir ein wirksames Arbeiten muss zunachst Praxiserfahrung gesammelt werden. Dem Zahnarzt wird ein Training an extra-
hierten Zahnen oder Zahnwurzelmodellen empfohlen.

MM.control NICHT FUR ANDERE, NICHT AUFGEFUHRTE FALLE VERWENDEN!

Titanyum nikel egeler bazen aginma sonucunda kirilabilirler. Ayni egeyi 10'dan fazla kanalin tedavisinde kullanmayin.
Egrilik fazlaysa, en fazla 3 kanal tedavisinde kullanin.

Ege Ureticisinin talimatlarini izleyin: Klinik protokol, kullanim siresi vb.

Ara egeleri asla "atlamayin”. Kanal igin asiri buylk olan egeler motorun durmasina ve geriye dogru dénmesine neden olur.
Ayni egeyi ayni kanali genigletmek icin asla 10 saniyeden uzun kullanmayin.

Hasarli egeleri asla kullanmayin.

Etkin bir calisma igin 6nce pratik ve deneyim kazanmaniz gerekmektedir. Dis hekiminin gekilmis digler veya kék modelleri
Uzerinde pratik yapmasini dnermekteyiz.

MM.control'ii BURADA BELIRTILMEYEN DURUMLRDA KULLANMAYIN

Titan-niklové pilniky mohou nékdy prasknout v disledku opotfebeni. Nepouzivejte stejny pilnik pro oSetfeni vice nez 10
kanalku.

V pfipadé znaéného zakfiveni je maximalni pocet 3 kanalky.

Postupuijte dle pokynG vyrobce: klinicky protokol, délka pouziti atd.

Nikdy nevynechavejte stfedni velikosti pilnik(. Pilniky, které jsou pro kanalky prili§ velké, zpdsobuji zastaveni a zménu
sméru otaceni motoru.

Nikdy nepouzivejte stejny pilnik k roz$ifeni stejného kanalku po dobu vice nez 10 sekund.

Nikdy nepouzivejte poSkozené pilniky.

Abyste mohli pracovat efektivné, musite nejprve ziskat praxi a zkusenosti. Doporu¢ujeme dentistim nacvik na
extrahovanych zubech nebo modelech kanalku.

NEPOUZIVEJTE ZARIZENi MM.control PRO JINE SITUACE, NEZ JSOU ZDE UVEDENY.

Strugac od titan nikla se ponekad, uslijed habanja, moze slomiti. Nemojte koristiti isti struga¢ za obradu vise od 10 kanala.
Maksimalno 3 kanala, ako postoji zna€ajna zakrivljenost.

Slijedite upute proizvodaca strugaca: klini¢ki protokol, trajanje uporabe, itd.

Nikada ne "skacite" na srednje strugace. Datoteke koje su prevelike za kanale uzrokuju zaustavljanje i preokretanje vrtnje
motora.

Nikada nemojte koristiti isti struga¢ za povecéanje istog kanala tijekom viSe od 10 sekundi.

Nikada ne koristite oSte¢ene strugace.

Da biste radili u€inkovito, najprije morate steci praksu i iskustvo. Preporu€ujemo da stomatolog stje¢e praksu na modelima
za vadenje zuba ili korijena.

NEMOJTE KORISTITI MM.control ZA SITUACIJE KOJE OVDJE NISU NAVEDENE.
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Acele din nichel titan se pot rupe uneori din cauza uzurii. Nu utilizati acelasi ac pentru a trata mai mult de 10 canale.
Maximum 3 canale daca exista curburi semnificative.

Urmati instructiunile producatorului: protocol clinic, durata de utilizare etc.

Nu omiteti acele intermediare. Acele care sunt prea mari pentru canale determina oprirea si inversarea miscarii de rotatie
a motorului.

Nu utilizati niciodata acelasi ac pentru a largi acelasi canal mai mult de 10 secunde.

Nu utilizati niciodata ace deteriorate.

Pentru a lucra eficient, trebuie sa dobanditi mai intai experienta practica. Le recomandam medicilor stomatologi sa
exerseze pe dinti extrasi sau modele radiculare.

NU UTILIZATI APARATUL MM.control PENTRU ALTE SITUATII CARE NU SUNT SPECIFICATE.

Titanovo-niklové pilniky sa m6zu obc&as zlomit v dosledku opotrebenia. Nepouzivajte rovnaky pilnik na oSetrenie viac nez
10 kanalikov.

V pripade znaéného zakrivenia, oSetrite najviac 3 kanaliky. Postupujte podla pokynov vyrobcu: klinicky protokol, doba
pouzivania, atd. Nikdy nevynechavajte intermediarne pilniky. Pilniky, ktoré su prili§ velké pre dané kanaliky, spésobuju
zastavenie a spatnu rotaciu motora. Nepouzivajte ten isty pilnik na zva¢Sovanie daného kanalika dlhsie ako 10 sekund.
Nepouzivajte poSkodené pilniky.

Ak chcete pracovat efektivne, musite najskér ziskat’ prax a skusenosti. Odpori¢ame, aby si zubari skusali postup na
vytrhnutych zuboch alebo modeloch korefov.

NEPOUZIVAJTE MM.control V SITUACIACH, NA KTORE NEBOLI URCENE.
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Conseils

Ne pas utiliser la fonction localisation de I’apex avec les patients porteurs d’'un stimulateur cardiaque (pacemaker).
Utiliser seulement la fonction micromoteur. Dans ce cas, retirer le cordon blanc et I'électrode labiale.

L'utilisation d’hypochlorite supérieure a 2.5% peut entrainer des erreurs de mesure a I'entrée du canal et lors de la pro-
gression vers 'apex.

Problemes — Solutions

e La mesure démarre trés prés de la zone apicale :
- Irriguer le canal avec un irriguant conducteur (Dakin, Hypochlorite < 2,5% maximum)
- Prendre une lime adaptée a la taille du canal.

Recommendations

Never use the apex location function with a patient wearing a cardiac stimulator (pacemaker). Only use the micro motor
function. For this situation, remove the white lead and the labial electrode.

The use of hypochlorite higher than 2.5% can cause measurement errors at the canal entrance and during progression
towards the apex.

Problems — Solutions

o Measurement starts very close to the apical zone:
- Irrigate the canal with a conducting irrigation fluid (Dakin or Hypochlorite < 2.5% maximum)
- Take a file that suits the size of the canal.

Consejos

No utilizar la funcién localizacién del apice con los pacientes portadores de un estimulador cardiaco (marcapasos).
Utilizar solamente la funcién micromotor. En ese caso, retirar el cordén blanco y el electrodo labial.

La utilizacién de hipoclorito superior al 2.5% puede implicar errores de medida a la entrada del canal y durante la progre-
sion hacia el apice.

Problemas — Soluciones

e La medida comienza muy cerca de la zona apical:
- Irrigar el canal con un irrigador conductor (Dakin, Hipoclorito < 2,5% maximo)
- Elegir una lima adaptada al tamafio del canal.

Consigli

Non utilizzare la funzione localizzazione dell’apice con i pazienti portatori di stimolatore cardiaco (pacemaker).
Utilizzare soltanto la funzione micro motore. In questo caso, togliere il cavetto bianco e I'elettrodo labiale.

L'utilizzazione di ipoclorito superiore al 2,5% pud comportare errori di misurazione all'ingresso del canale e durante la
progressione verso I'apice.

Problemi — Soluzioni

e La misurazione inizia molto vicino alla zona apicale:
- Irrigare il canale con un irrigante elettricamente conduttivo (Dakin, Ipoclorito < 2,5% massimo)
- Prendere una lima adatta alla larghezza del canale.

Conselhos

Nao utilizar a fungdo localizagdo do apex com doentes portadores de um pacemaker. Utilizar somente a fungao
micromotor. Neste caso, retirar o cabo branco e o eléctrodo labial.

A utilizagédo de hipoclorito superior a 2,5% pode provocar erros de medi¢éo a entrada do canal e durante a progressao
em direc¢do ao apex.

Problemas — Solugdes

e A medicgao inicia-se muito perto da zona apical:
- Irrigar o canal com um irrigante condutor (Dakin, Hipoclorito < 2,5% maximo)
- Usar uma lima adaptada ao tamanho do canal.
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Rady

Nie stosowac¢ funkcji lokalizowania wierzchotka u pacjentéw ze stymulatorem kardiologicznym (pacemaker). Stosowaé
tylko funkcje mikro silnika. W takim przypadku nalezy odtgczy¢ biaty przewdd oraz elektrode wargowa.

Zastosowanie podchlorynu o stezeniu wyzszym niz 2,5% moze powodowaé¢ btedne pomiary u wejscia do kanatu oraz w
czasie przesuwania si¢ ku wierzchotkowi.

Problemy — Rozwigzania

e Pomiar zaczyna sie bardzo blisko strefy wierzchotka:
- Przeptuka¢ kanat ptynem o wtasciwosciach przewodzacych (Dakin, podchloryn < 2,5% max)
- Dobra¢ odpowiedni rozmiar pilnika

Rad

Anvand inte funktionen for att hitta apex med patienter som har hjartstimulator) pacemaker). Anvand endast funktionen
med mikromotor. Ta i sadant fall bort den vita sladden och lappelektroden.

Om hypoklorit med hdgre koncentration an 2,5 % anvands kan detta medféra matfel vid ingangen till kanalen och nar man
narmar sig apex.

Problem — Lésningar

e Maitningen inleds mycket nara det apikala omradet:
— Vatskefyll kanalen med ett ledande skoljmedel (Dakin, hypoklorit hogst 2,5 %)
— Vélj en fil som &r anpassad till kanalens storlek.

ZupBouAég

Mnv xpnoigoTrolgite Tn AeiToupyia eviomiopOg akpopiliou ot acBeveic Tou @épouv Bnuatodotn (pacemaker).
XpnolyoTToIoTe POVO Tn AsIToupyia TOu WPIKPOKIVATAPA. Z€ AUTH TAV TTEPITITWON, APAIPEOTE TO AEUKO KaAWwdIO Kal TO
NAEKTPOBIO ETTAPNG.

H xprion utroxAwpiwdoug Tavw até 2.5% pTropei va TTpokaAéael o@aApaTta péTpnong oTnv €icodo Tou PIGIKoU CwArRva
Kal Katd Tnv TTpO0d0 TTPOG TO AKPOPIfIo.

MpofAjpara — Adoeig
e H pérpnon apyigel ToAU kovTd oTn Jwvn akpopidiou:

- MpaypatotroifoTe €KTTAUoN Tou pIgIkoU owAfva pe didAupa ékrAuang (Dakin, YToxAwpiwdeg < 2,5% maximum)
- Ndpte pia piva kKatdAANAN yia 1o péyebog Tou pIdikol CwARva.

Adviezen

De functie lokalisatie van de apex niet gebruiken bij patiénten die een pacemaker dragen. Alleen de micromotorfunc-
tie gebruiken. In dit geval het witte snoer en de labiale elektrode verwijderen.

Het gebruik van hypochloriet meer dan 2,5% kan meetfouten tot gevolg hebben aan het begin van het kanaal en tijdens
de voortgang richting de apex.

Problemen — Oplossingen

e De meting begint zeer dicht bij de apicale zone:
- Het kanaal irrigeren met een geleidend irrigeermiddel (Dakin, Hypochloriet < 2,5% maximaal)
- Neem een vijl die geschikt is voor de grootte van het kanaal.

PekomeHpgauumn

He ucnonb3yite yHKUMIO NoKanu3auumn anekca y nauvMeHToB C kapauocTumynsatopamu (pacemaker). Vicnonb3ynte
TONbKO (OYHKLMIO MUKPOMOTOpA. NS 3TOro Hy>HO 0TcoeanHWUTL 6enbi NpoBoa 1 3arybHbI anekTpos.

Vcnonb3oBaHue rvnoxnopurta KoHUeHTpauun Boiwe 2,5% MOXeT Bbi3BaTb OLUMOKM M3MEPEHMIN Ha BXO4E B KaHan v npu
NPOABWXEHUN K anekcy.

Mpo6nembl — PeweHus

® l3mepeHue HauMHaeTCA B HenocpeAcTBEHHON 6GrMM30CTM OT anuKanbHOMN 30HbI:
- OpocuTe kaHan NpoBoAsLLEN XMAKOCTbIO (aHTucenTuk Dakin, runoxnoput KoHueHTpaummn < 2,5%).
- bBepuTe havin, cooTBETCTBYIOLMI pa3mMepy kaHana.
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Suositukset

Ala kayta apexmittaria apeksin paikantamiseen potilaille joilla on sydéamen tahdistin (pacemaker).

kayta vain mikromoottorin kanssa.

Naissa tilanteissa poista valkoinen johto ja huulielektrodi

hypokloriitin vahvempi kuin 2,5% vahvemman hypokloriitin kaytto voi aiheuttaa mittausvirheitd kanavan sisdanpaasyssa ja
kun lahestytaan apeksia.

Ongelma -> Ratkaisut

e Mittaus tapahtuu hyvin lahella apikaalista aluetta:
- Huuhtele kanava johtavalla huuhteluaineella (Dakin tai hypokloriitti < 2,5 % maksimi)
- Ota viila joka sopii ko. kanavan kokoon

Hinweise

Die Apex-Lokalisierungsfunktion nicht bei Patienten benutzen, die iber einen Herzschrittmacher verfugen. In diesem
Fall nur die Mikromotorfunktion verwenden und dabei das weifl3e Kabel und die Lippenelektrode entfernen.

Die Verwendung von Natriumhypochlorit mit einer Konzentration von tiber 2,5 % kann zu Messfehlern am Wurzelkanalein-
gang und beim Vordringen in Richtung Apex fiihren.

Betriebsstorungen => Fehlerbehebung

e Die Messung beginnt sehr nah am Apikalbereich:
- Den Wurzelkanal mit einer leitenden Spllflissigkeit (Dakin, Hypochlorit < maximal 2,5 %) spiilen.
- Eine der WurzelkanalgroRe angepasste Feile benutzen.

Tavsiyeler

Bir kardiyosimdilator (kalp pili) tasiyan bir hasta tizerinde asla kék ucu belirleme fonksiyonunu kullanmayin. Sadece
mikro motor fonksiyonunu kullanin. Bu durum igin beyaz kabloyu ve dudak elektrodunu gikarin.

%2,5'in Uzerinde hipokloritin kullaniimasi kanal agzinda ve kok ucuna dogru ilerleme esnasinda 6lgim hatalarina

neden olabilir.

Sorunlar — Go6ziimler

e Qlgiim apikal zonun ¢ok yakininda baghyor:
- Kanali iletken bir yikama sivisiyla (Dakin veya Hypochlorite azami < %2,5) yikayin
- Kanalin élgustine uygun bir ege segin.

Doporuceni

Nikdy nepouzivejte funkci vyhledani hrotu korene u pacientl s implantovanym kardiostimulatorem. Pouzivejte pouze
funkci mikromotoru. V pfipadé této situace demontujte bily kabel a labialni elektrodu.

Pouziti chlornanu v koncentraci vy$si nez 2,5 % muze zplsobit chyby méFeni na vstupu do kanalku a béhem dalsiho
postupu smérem k hrotu kofene.

Problémy — Reseni

o Meéreni zac¢ina velmi blizko k apikalni zéné:
- Vyplachnéte kanalek vodivou vyplachovou kapalinou (Dakin nebo Hypochlorite v maximalni koncentraci 2,5 %)
- Pouzijte pilnik odpovidajici velikosti kanalku.

Preporuke

Nikada nemojte koristiti funkciju lociranja apeksa kod pacijenata kojima je ugraden sréani stimulator (pejsmeker).
Koristite samo funkciju mikro

motora. U takvom sluéaju, izvadite bijelu vodilju i labijalnu elektrodu.

Koristenje hipoklorita snaznijeg od 2,5% moze izazvati mjerne pogreske na ulazu u kanal i tijekom napredovanja
prema apeksu.

Poteskoce — Rjesenja

o Mjerenje pocinje vrlo blizu apikalnog podrucja:
- Isperite kanal teku¢inom za ispiranje (dakin ili hipoklorit od maksimalno < 2,5%)
- Uzmite struga¢ koji odgovara veli¢ini kanala.
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Recomandari

Nu utilizati niciodata functia de localizare a apexului la un pacient cu un stimulator cardiac (pacemaker). Utilizati doar

functia micro-motorului. Pentru aceasta situatie, indepartati conductorul alb si electrodul labial.
Utilizarea unui hipoclorit cu o concentratie mai mare de 2,5% poate cauza erori de masurare la intrarea in canal si in
timpul inaintarii catre apex.

Probleme — Solutii

e Masurarea incepe foarte aproape de zona apicala:
- Irigati canalul cu un fluid de irigare conductor (Dakin sau hipoclorit cu 0 concentratie maxima de 2,5%)
- Alegeti un ac potrivit pentru dimensiunea canalului.

Odporucania

Nepouzivajte funkciu lokalizacie hrotu, ak pacient nosi kardiostimulator (pacemaker). Pouzivajte iba funkciu mikro-
motora. V takej situacii odstrante biele vedenie a labialnu elektrodu.

Pouzivanie viac nez 2,5 % chlérnanu méze spdsobit chyby v merani pri vstupe do kanalika a po¢as postupu smerom k
hrotu.

Problémy — Riesenia

® meranie za¢ina velmi blizko k apikalnej zéne:
- Zvihéujte kanalik riadenou zvlhéujucou tekutinou (Dakin alebo maximalne < 2,5% chlérnan)
- Pouzite pilnik, ktory najlepSie vyhovuje velkosti kanalika.
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e La lime ne tourne pas dans la chambre pulpaire avec le micro moteur :

- MM.control ne fonctionne pas avec des limes a manche en plastique ou en aluminium.

- Vérifier qu’une vitesse a bien été sélectionnée. Voyant vitesse fixe. Appuyer sur la touche « /\ » pour enclencher le
moteur si nécessaire.

- Vérifier que le cordon de mesure est branché correctement a gauche de l'appareil sur la douille blanche, ainsi que
I'électrode labiale.

e Sila mesure n’est pas possible :

- (amalgame — Dent félée) : vous pouvez utiliser I'appareil en mode « Apex over ». Eviter de mettre de I'irriguant en con-
tact avec la gencive. La pose de la digue est conseillée pour obtenir les meilleurs résultats.

- Enlever I'excédent d’irriguant dans la chambre pulpaire.

e The file does not rotate in the pulp cavity with the micro motor:

- The MM.control does not work with files with plastic or aluminium handles.

- Check that a speed has been selected. Speed light fixed. Press the « /\ » key to engage the motor if necessary.

- Check that the measurement lead is correctly connected on the left of the appliance to the white connector, as well as
the labial electrode.

e |f measurement is not possible:

- (amalgam — Cracked tooth): you can use the appliance in the “Apex over” mode. Avoid contact between the irrigation
fluid and the gum. We recommend fitting a rubber dam for the best results.

- Remove the excess of irrigation fluid in the pulp cavity.

e La lima no gira en la camara pulpar con el micromotor:

- El MM.control no funciona con limas de mango de plastico o de aluminio.

- Comprobar que la velocidad fue bien seleccionada. Piloto velocidad fijo. Pulsar la tecla “/\.” para enganchar el motor si
fuera necesario.

- Comprobar que el cordén de medida esté conectado correctamente a la izquierda del aparato en el casquillo blanco,
asi como el electrodo labial.

e Sila medida no es posible:
- (amalgama - Diente agrietado): puede utilizar el aparato en modo “Apice over’. Evitar que el irrigador entre en contac-

to con la encia. Se aconseja colocar el dique para obtener mejores resultados.
- Retirar el excedente de irrigador en la camara pulpar.

e Lalima non ruota nella camera pulpare con il micromotore:

- MM.control non funziona con lime a manico in plastica o in alluminio.

- Controllare che una velocita sia stata selezionata. Spia velocita fissa. Premere il tasto «/\» per avviare il motore se
necessario.

- Controllare che il cavetto di misurazione sia collegato correttamente a sinistra dell’apparecchio sulla boccola bianca,
come pure I'elettrodo labiale.

e Se la misurazione non é possibile:

- (amalgama — Dente incrinato): si pud utilizzare I'apparecchio in modalita «Apex over». Evitare di mettere irrigante in
contatto con la gengiva. Per ottenere i migliori risultati, si consiglia di collocare una diga.

- Eliminare I'eccesso di irrigante nella camera pulpare.

e Alima nao roda na camara pulpar com o micromotor:

- O MM.control ndo funciona com limas com cabo em plastico ou aluminio.

- Verificar se foi correctamente seleccionada uma velocidade. Avisador de velocidade fixo. Carregar na tecla « /\ »
para desencadear o motor, se necessario.

- Verificar se o cabo de medigéo esta ligado correctamente a esquerda do aparelho no casquilho branco, bem como o
eléctrodo labial.

e Se a medigao nao for possivel:

- (amalgama — Dente partido): vocé pode utilizar o aparelho em modo «Apex over». Evitar por o irrigante em contacto
com a gengiva. A colocagdo do dique é aconselhavel para obter os melhores resultados.

- Retirar o excedente de irrigante na camara pulpar.
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e Pilnik nie obraca sie w komorze miazgowej w przypadku stosowania funkcji mikro silnika:

- Aparat MM.control nie dziata z pilnikami o plastikowej lub aluminiowej obsadce

- Sprawdzi¢, czy wybrano odpowiednia predko$¢ Kontrolka predkosci $wieci w sposéb ciggty: Nacisng¢ klawisz "A" celem
uruchomienia silnika w razie koniecznosci.

- Sprawdzi¢, czy przewdd pomiarowy jest poprawnie podigczony po lewej stronie aparatu do biatego gniazdka i elektrody
wargowej.

e Jesli dokonanie pomiaru nie jest mozliwe:

- (amalgamat - pekniety zgb): mozna zastosowac tryb "Apex over" Unika¢ kontaktu ptynu irygujgcego z dzigstami. Zaleca
sie zastosowanie wateczka stomatologicznego.

- Usung¢ nadmiar ptynu irygujacego z komory miazgowe;.

® Filen roterar inte i pulpahallaren med mikromotorn:

— MM.control fungerar inte med filar med skaft av plast eller aluminium.

— Kontrollera att en hastighet verkligen har valts. Kontrollampan for hastighet lyser med fast sken. Tryck vid behov pa
knappen /\ for att starta motorn.

— Kontrollera att matsladden &r ordentligt ansluten till vanster pa apparaten i det vita uttaget ,liksom lappelektroden.

® Om det inte ar mojligt att mata:

— (amalgam — sprucken tand): du kan anvanda apparaten med lage Apex over .Undvik att skéljmedel kommer i kontakt
med tandkottet. For basta resultat rekommenderar vi att en fordamning anvands.

— Ta bort 6verflodigt skoljmedel ur pulpakammaren.

e H piva dev TepIOTPEPETAI OTNV TTOAPIKN KOIAOTNTA UE TO HIKPOKIVNTAPO:

- To MM.control dev Aeitoupyei pe piveg Twv otroiwv n Aapr gival atré TAAaTIKO 1} atré aAoupivio.

- BeBaiwbeite 6T €xer emAeyei pia Tax0TnTa. To OTITIKG Orjua TNG TaxuTnTag gival oTabepd. Midote to TAKTPo «/\» yia va
€KKIVIOETE TOV KIVNTAPA aV €ival aTTapaitnTo.

- BeBaiwBeite 611 TO KAAWSIO PETPNONG Eival CWATA CUVOEDEPEVO OTA APIOTEPG TNG CUOKEUNG OTn AEUKRA UTTod0oX1, KaBwg
Kal TO NAEKTPOBIO ETTAPNG.

® Av n pétpnon dev gival duvarn:

- (audAyapa — Payiopévo d6vTI): PTTOPEITE va XPNOIMOTIOINOETE TN OUCKEUR OTOV TPOTTO AgiToupyiag «Apex overy.
ATtro@UyeTe TNV €TTa@r] Tou SIAAUPATOG EKTTAUCNG PE TO OUAO. ZuvioTaTal n XPrion PAKTPOU yia Tnv €TTiTEUEN KAAUTEPWY
ATTOTEAECHATWV.

- AgaipéoTe To Trepicoeupa SIAAUPOTOG EKTTAUCNG OTNV TTOAQIKI) KOIAGTNTA.

® De vijl draait niet in de pulpakamer met de micromotor:

- De MM.control werkt niet met vijlen met een kunststof of aluminium heft.

- Controleer of er een snelheid is gekozen. Niet knipperend snelheidslampje. Druk op de knop "/\" om de motor aan te
zetten indien nodig.

- Controleer of het meetsnoer juist is aangesloten op de linkerkant van het apparaat op de witte plug, evenals de labiale
elektrode.

e Als de meting niet mogelijk is:

- (amalgaam - gebarsten tand): u kunt het apparaat gebruiken in de modus "Apex over". Voorkom het in contact komen
van irrigeermiddel met het tandvlees. Het plaatsen van een dam wordt aanbevolen voor het verkrijgen van de beste resul-
taten.

- Verwijder het overtollige irrigeermiddel uit de pulpakamer.

e ®dain He BpaljaeTcA B NONOCTW NynbMbl 3yd6a ¢ NOMOLLLIO MMKPOMOTOpA:

- Mpunbop MM.control He paboTaeT ¢ harnamm ¢ NNacTMacCoBbLIMU WU antOMUHUEBBIMU XBOCTOBUKAMM.

- Ybegutecb, 4TO BblOpaHa npaBUMbHAs CKOPOCTb. WHAMKATOpP CKOPOCTW AOMKEH CBETUTLCA MOCTOAHHO. [lpu
HeobXoANMOCTH HaXMUTE Ha KnasuLy «/\», 4TOObl BKMIOYUTL MOTOP.

- Y6eputechb, YTO M3MEpPUTENbHBIN NPOBOA NPaBUIbHO NOACOEANHEH K GenoMy pa3bEemy C NeBov CTOPOHbI Npubopa u K
3arybHomy anekTpoay.

e Ecnu nsmepeHns HEBO3MOXHbI:

- Tnomb6a, 3y6 C TpeLumHOW: Bbl MOXeTe UCMoNb3oBaTh Npnbop B pexume «Apex over». CTapanTtech, 4Tob opoluatoLas
KMOKOCTb He nonajana Ha [fecHy. [ns nonmyyeHus Hawunyywux pes3ynbTaToB PeKoMeHayeTcsi ycTaHaBnvBaTb

kodpdpepaam.
- YpansiiTe U3nuLLK/ OpoLLatoLLEN XUAKOCTM M3 NONOCTU Mynbnbl 3y6a.
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e Viila ei pyori mikromoottorissa pulpakanavassa

- MM Control ei toimi muovi-tai alumiinkahvaisten viilojen kanssa.

- Tarkista etta nopeus on valittu. Nopeuden kontrollivalo palaa

- Paina tarvittaessa « /\ » nappia kaynnistaaksesi moottorin. * Tarkista ettéd mittausjohto on kunnolla paikoillaan laitteen
vasemmalla puolella valkoisessa liittimessa, kuten my6s huulielektrodi.

e Ellei ole mahdollista mitata

- (amalgaami, haljennut hammas): voit kayttaa laitteen "apex over" tilaa.
Valta kontaktia huuhteluaineen ja kudoksen kanssa.

Suosittelemme kayttamaan Kofferdamia, parhaan tuloksen saavuttamiseksi
-Poista ylimaarainen huuhteluneste pulpakaviteetista.

e Die Feile rotiert nicht in der Pulpakammer mit dem Mikromotor:

- Feilen mit Kunststoff- oder Aluminiumgriff sind nicht fir die Verwendung mit MM.control geeignet.

- Prufen, dass eine Geschwindigkeit eingestellt wurde: Die Geschwindigkeitskontrollleuchte leuchtet permanent.
- Bei Bedarf die Taste ,* betatigen, um den Motor zu starten.

¢ Wenn eine Messung nicht moglich ist:

- (Amalgam — Zahnriss): Das Gerat kann im ,,Apex over‘-Modus verwendet werden. Den Kontakt zwischen Spiilflissigkeit
und Zahnfleisch vermeiden. Fir bessere Ergebnisse wird das Anlegen eines Kofferdams empfohlen.

- Uberschussige Spulflissigkeit in der Pulpakammer entfernen.

e Ege pulpa kavitesinde mikro motorla birlikte donmiiyor:

- MM.control plastik veya aliminyum sapli egelerle ¢alismaz.

- Hiz segimi yapilip yapilmadigini kontrol edin. Hiz 15191 sabit. Gerekirse motoru galistirmak igin « A » digmesine basin.
- Olgiim kablosunun cihazin sol tarafindan, beyaz konnektore ve de dudak elektroduna dogru baglanip baglanmadigini
kontrol edin.

e Qlgiim yapilamiyorsa:

- (Amalgam - gatlak dis): Cihazi “K&k ucu 6tesi” modunda kullanabilirsiniz. Yikama sivisinin diseti ile temas etmesinden
kacinin. En iyi sonug icin bir lastik 6rtu yerlestiriimesini tavsiye ederiz.

- Pulpa kavitesindeki fazlalik yikama sivisini bertaraf edin.

e Pilnik nerotuje v kavité diené pomoci mikromotoru:

- Zafizeni MM.control nepracuje s pilniky, které maji plastové nebo hlinikové rukojeti.

- Zkontrolujte, zda byly zvoleny otacky. Indikator otacek trvale sviti. V pfipadé potfeby stisknéte tlacitko ,A\“ pro zapojeni
motoru.

- Zkontrolujte spravné pfipojeni méficiho kabelu na levé strané zafizeni k bilé zasuvce a labialni elektrodé.

® Neni-li méFeni mozné:

- (amalgam — praskly zub): je mozné zafizeni pouzit v rezimu ,Apex over* (pfekroCeni hrotu). Vyhnéte se kontaktu
vyplachové kapaliny s dasnémi. Pro dosazeni co nejlepsSich vysledkd doporu¢ujeme nasazeni gumové ochranné blany.
- Odstrante nadbyte€nou vyplachovou kapalinu z kavity dfené.

e Strugac se ne okrece u Supljini pulpe s mikro motorom:

- MM.control ne radi sa strugac¢ima s plasti¢nim ili aluminijskim drSkama.

- Uvjerite se da je odabrana brzina. Svijetlo brzine svijetli. Prema potrebi pritisnite tipku "A" da biste ukljuili motor.

- Uvjerite se da je vodiulja za mjerenje pravilno spojena s lijeve strane uredaja na bijeli priklju€ak, kao i na labijalnu
elektrodu.

e Ako mjerenje nije moguce:

- (amalgam — puknuti zub): uredaj mozete koristiti u nacinu rada “Apex over” (Preko apeksa). Izbjegavajte kontakt izmedu
tekucine za ispiranje i desni. Za najbolje rezultate preporu¢amo postavljanje gumene brane.

- Uklonite viSak tekucine za ispiranje iz Supljine pulpe.
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e Acul nu se roteste in cavitatea pulpara cu micro-motorul:

- Aparatul MM.control nu functioneaza cu ace cu prinderi din plastic sau aluminiu.

- Verificati daca ati selectat o turatie. Indicator luminos de turatie aprins fix. Apasati tasta « A » pentru a cupla motorul,
daca este necesar.

- Verificati daca conductorul de masurare este conectat corect pe partea stanga a aparatului la conectorul alb, precum si
la electrodul labial.

e Daca masurarea nu este posibila:

- (amalgam — dinte fisurat): puteii utiliza aparatul in modul ,Peste apex”. Evitati contactul dintre lichidul de irigare si gingie.
Va recomandam s& montati o punte din cauciuc pentru rezultate optime.

- Indepartati fluidul de irigare in exces din cavitatea pulpara .

e Pilnik sa neotaca v drenovej dutine s mikro-motorom:

- MM.control nefunguje s pilnikmi s plastovou alebo hlinikovou rac¢kou.

- Skontrolujte, €i bola zvolena rychlost. Stale svetlo rychlosti. V pripade potreby stlacte tlacidlo « A » na aktivaciu motora.
- Skontrolujte, i je meracie vedenie spravne pripojené na lavej strane zariadenia k bielemu konektoru, a tiez labialnu
elektrédu.

e Ak sa meranie neda vykonat’

- (amalgam — prasknuty zub): mézete pouzit pristroj v rezime "Apex over". Snazte sa predist kontaktu medzi zvlh¢ujucou
tekutinou a dasnom. Odportiéame pouzitie gumenej blany na dosiahnutie lepS$ieho vysledku.

- Odstrante zvysky zvlhéujucej tekutiny v drefiovej dutine.
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Caractéristiques techniques

Fabricant

MICRO-MEGA® 25000 Besancon - France

Modéle

MM.control - Mis sur le marché en 2014

Classification EN 60601-1

Classe B, Partie appliquée du type BF, IP 30

Classification 93/42 CEE

Classe lla

Alimentation

1 pack batterie rechargeable 3.6Volts 900 mAh

300 a 500 Cycles de charges et décharges

Chargeur de batteries : 9 Volts 0.66 A

Pour les batteries usagées : Utiliser les systémes de col-
lecte sélective applicable dans votre pays.

Contre angle (259)

Vitesse de rotation Maximale : 600tr/min.
Outils diameétre 2.35 - type 1
Accouplement spécial pour MM.control

Electrodes et contre angle

Autoclavable a 135° C

Longueur des cordons :

Du Micro moteur : 1,5 métres
De Mesure : 1,5 métres (Autoclavable a 135° C )

Boitier

En ABS blanc avec support pieéce a main intégré

Poids / Dimensions en mm
(HxLxP)

425grs / 97 x 186 x 80

Conditions de fonctionnement

10°C a + 35°C
30% a 75% d’humidité relative

Conditions de stockage et de trans-
port

-10°C a + 40°C
30% a 95% d’humidité relative

Service aprés vente

Pour toute intervention de maintenan%e ou de réparation, envoyez votre appareil a votre distributeur ou directement au
service aprés vente de MICRO-MEGA” (nos coordonnées sur www.micro-mega.com). Dans le cas d'un retour sous garan-

tie joignez une copie de votre facture d’achat, cela permettra un traitement plus rapide de votre demande.
Avant d’envoyer votre appareil, nettoyez, désinfectez-le et stérilisez-le conformément au mode d’emploi.

Emballez soigneusement votre appareil avant de I'expédier, nous ne pourrions étre considérés comme responsables en cas

de dommage durant le transport.

e Pour effectuer une révision compléte de votre appareil, veuillez joindre avec votre appareil le contre angle, les cordons

de mesure, le grip lime et le chargeur.
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Technical characteristics

Manufacturer

MICRO-MEGA®, 25000 Besancon - France

Model

MM.control - On the market in 2014

EN 60601-1 classification

Class B, Applied part of the BF, IP 30 type

93/42 CEE classification

Class lla

Power source

3.6 Volt 900 mAh rechargeable battery pack

300 to 500 charge and discharge cycles

Battery charger: 9 Volts 0.66 A

For used batteries: Please dispose of these through the
waste recycling scheme applicable in your country.

Contra angle (259)

Maximum rotation speed: 600 rpm
Diameter of tools 2.35 - type 1
Special coupling for MM.control

Electrodes and contra angle

Autoclavable at 135° C

Length of leads:

Micro motor: 1.5 metres
Measurement: 1.5 metres (Autoclavable at 135° C)

Control box

Made from white ABS with integral hand part rest

Weight / Dimensions in mm
(HxLxD)

425gm / 97 x 186 x 80

Operating conditions

10°C to + 35°C
30% to 75% relative humidity

Storage and transport conditions

-10°C to + 40°C
30% to 95% relative humidity

After Sales Service

For all maintenance or repairs, send your appliance to your distributor or directly to the MICRO-MEGA® Service department
(our address is on www.micro-mega.com). For a return under warranty please attach a copy of your invoice; this will help

your request to be handled more quickly.

Before dispatching your equipment, clean, disinfect and sterilise it as explained in the user instructions.

Wrap your appliance carefully before dispatching it; we cannot accept responsibility in the event of damage during

transport.

e For your appliance to receive a complete overhaul, please send the contra angle, the measurement leads, the file grip

and the charger as well.
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Caracteristicas técnicas

Fabricante

MICRO-MEGA®, 25000 Besancon - France

Modelo

MM.control - En el mercado en 2014

Clasificacion EN 60601-1

Clase B, Parte aplicada del tipo BF, IP 30

Clasificacion 93/42 CEE

Clase lla

Alimentacion

1 pack bateria recargable 3.6Voltios 900 mAh

300 a 500 ciclos de carga y descarga

Cargador de baterias: 9Voltios 0.66 A

Para las pilas / baterias usadas: Utilice los sistemas de re-
cogida selectiva aplicable en su pais.

Contra angulo (259)

Velocidad de rotacion Maxima: 600 r.p.m.
Herramientas diametro 2.35 - tipo 1
Acoplamiento especial para MM.control

Electrodos y contra angulo

Pueden esterilizarse en el autoclave a 135° C

Longitud de los cordones:

Del micro motor: 1,5 metros
De Medida: 1,5 metros (Pueden esterilizarse en el autocla-
ve a 135° C)

Caja

De ABS blanco con soporte pieza de mano integrado

Peso/Dimensiones en mm.
(AxXLxP)

425grs / 97 x 186 x 80

Condiciones de funcionamiento

10°C a + 35°C
un 30% al 75% de humedad relativa

Condiciones de almacenamiento y
transporte

-10°C a +40°C
un 30% al 95% de humedad relativa

Servicio postventa

Para toda intervencion de mantenimiento o reparacion, envie su aparato a su distribuidor o directamente al servicio post-
venta de MICRO-MEGA?® (nuestras sefias en www.micro-mega.com). En caso de una devolucion en el periodo de garan-
tia adjunte una copia de su factura de compra, esto permitira un tratamiento mas rapido de su peticion.
Antes de enviar su aparato, limpielo, desinféctelo y esterilicelo de acuerdo con el modo de empleo.

Embale cuidadosamente su aparato antes de expedirlo, no seremos responsables en caso de dafios durante el transpor-

te.

e Para efectuar una revisién completa de su aparato, sirvase adjuntar a su aparato el contra angulo, los cordones de

medida, el grip lima y el cargador.
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Caratteristiche tecniche

Fabbricante

MICRO-MEGA®, 25000 Besancon - Francia

Modello

MM.control - Sul mercato nel 2014

Classificazione EN 60601-1

Classe B, Parte applicata di tipo BF, IP 30

Classificazione 93/42 CEE

Classe lla

Alimentazione

1 pack batterie ricaricabile 3,6 V, 900 mAh

300 a 500 cicli di carica e scarica

Caricabatterie: 9V, 0,66 A

Per le pile/batterie consumate: fare ricorso ai sistemi di rac-
colta differenziata in uso nel proprio Paese.

Contrangolo (25g)

Velocita di rotazione massimale: 600 rpm
Strumento diametro 2,35 - tipo 1
Accoppiamento speciale per MM.control

Elettrodi e contrangolo

Autoclavabile a 135 °C

Lunghezza dei cavi:

del micromotore: 1,5 metri
di misurazione: 1,5 metri (autoclavabilia 135 °C )

Corpo

In ABS bianco con supporto manipolo integrato

Peso/Dimensioni in mm (H x L x P)

4259 / 97 x 186 x 80

Condizioni di funzionamento

da+10°Ca+40°C
dal 30% al 75% di umidita relativa

Condizioni di stoccaggio e di
trasporto

da-10°Ca+35°C
dal 30% al 95% di umidita relativa

Servizio di Assistenza

Per qualsiasi intervento di manutenzione o di riparazione, inviare I'apparecchio al distributore o direttamente al servizio di
assistenza MICRO-MEGA® (le nostre coordinate sono reperibili al sito www.micro-mega.com). Nel caso di una
restituzione sotto garanzia, allegare una copia della fattura di acquisto: cid consentira un trattamento piu rapido della

pratica.

Prima di inviare I'appareccchio, pulirlo, disinfettarlo e sterilizzarlo conformemente alle istruzioni per I'uso.
Imballare con cura I'apparecchio prima di spedirlo:non potremo essere ritenuti responsabili in caso di danneggiamenti

durante il trasporto.

[ ]
di misurazione, la grip lima e I'alimentato

Per effettuare una revisione completa dell’apparecchio, si prega di accludere con I'apparecchio il contrangolo, i cavetti

re di ricarica.
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Caracteristicas técnicas

Fabricante MICRO-MEGA®, 25000 Besancon - Franga

Modelo MM.control - No mercado em 2010

Classificagao EN 60601-1 Classe B, Parte aplicada do tipo BF, IP 30
Classificagao 93/42 CEE Classe lla

Alimentacao 1 pack de baterias recarregaveis 3,6 Volts 900 mAh

300 a 500 ciclos de carga e descarga

Carregador de baterias: 9 Volts 0.66 A

Para pilhas / baterias usadas: Utilizar os sistemas de
recolha selectiva aplicaveis no seu pais.

Contra-angulo (25 g) Velocidade de rotagdo maxima: 600 rpm.
Ferramentas diametro 2.35 - tipo 1
Acoplamento especial para MM.control

Eléctrodos e contra-angulo Autoclavavel a 135 °C

Comprimento dos cabos: Do micromotor: 1,5 metros
De medigao: 1,5 metros (Autoclavavel a 135 °C)

Caixa Em ABS branco com suporte de pega de mao incorporado

Peso / Dimensbes em mm (AxCxP) |425g / 97 x 186 x 80

Condigdes de funcionamento 10°Ca+35°C

30% a 75% de humidade relativa
Condigdes de armazenamento e -10°Ca+40°C
transporte 30% a 95% de humidade relativa

Servigo pés-venda

Para qualquer intervengdo de manutencéo ou reparagéo, enviar o seu aparelho para o seu distribuidor ou directamente
ao servigo pos-venda da MICRO-MEGA® (os nossos dados estdo em www.micro-mega.com). No caso de uma devolugdo
sob garantia, anexe uma copia da sua factura de compra, o que permitira um tratamento mais rapido do seu pedido.
Antes de enviar o seu aparelho, limpa-lo e esteriliza-lo em conformidade com as instrugdes de utilizagéo.

Embalar cuidadosamente o seu aparelho antes de o enviar, ndo poderemos ser considerados como responsaveis em
caso de danos durante o transporte.

e Para efectuar uma revisdo completa do seu aparelho, anexar com o seu aparelho o contra-angulo, os cabos de
medicao, o porta-lima e o carregador.
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Dane techniczne

Producent

MICRO-MEGA®, 25000 Besancon - Francja

Model

MM.control - Na rynku w 2010 r.

Klasyfikacja EN 60601-1

Klasa B, Czes¢ stosowana typu BF, IP 30

Klasyfikacja 93/94 EEC

Klasa lla

Zasilanie

1 zespdt baterii (akumulator) tadowanych 3,6Volts 900 mAh
300 do 500 cyklach tadowania i roztadowywania
tadowarka: 9Volts 0.66 A

Zuzyte baterie/akumulatorki : nalezy zutylizowaé w
wyznaczonych punktach zbiérki w swoim kraju.

Katnica (259g)

Maksymalna predkosc¢ obrotow: 600 obrotow/min
Srednica narzedzi 2,35 - typ 1
Specjalne sprzegto MM.control

Elektrody i katnica

Sterylizowane w autoklawie w temperaturze do 135° C

Dtugosc¢ przewodoéw:

mikro silnika: 1,5 m
pomiarowy: 1,5 m (Sterylizowane w autoklawie w
temperaturze do 135° C)

Korpus

Wykonany z tworzywa ABS ze zintegrowanym stojakiem

Masa / Wymiary w mm (WxSxG)

425grs / 97 x 186 x 80

Warunki pracy

10°C do + 35°C
wilgotno$¢ wzgledna 30% do 75%

Warunki przechowywania i
transportowania

-10°C do + 40°C
wilgotnos¢ wzgledna 30% do 95%

Serwis posprzedazny

W razie potrzeby przeprowadzenia prac konserwatorskich lub naprawy nalezy skontaktowac sie z dystrybutorem lub
bezposrednio z serwisem posprzedaznym firmy MICRO-MEGA® (dane kontaktowe sg dostepne na naszej stronie
www.micro-mega.com). W przypadku zwrotu na gwarancji nalezy zatgczy¢ kopie faktury zakupu, co usprawni

przetworzenie Panstwa wniosku.

Przed wystaniem aparatu, nalezy go wyczysci¢, zdezynfekowaé i wysterylizowac zgodnie z instrukcjg obstugi.
Nalezy starannie zapakowac¢ urzagdzenie - nie ponosimy odpowiedzialno$ci za uszkodzenia powstate w czasie transportu.

® Celem dokonania kompleksowego przegladu urzgdzenia prosimy o dotgczenie do niego katnicy, przewodow
pomiarowych, uchwytu pilnika oraz tadowarki.
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Tekniska egenskaper

Tillverkare MICRO-MEGA®, 25000 Besancon - Frankrike

Modell MM.control - P4 marknaden 2010

Klassificering enligt EN 60601-1 |Klass B, typ BF tillampad del, IP 30

Klassificering 93/42/EEG Klass lla

Strémférsoérjning Ett uppladdningsbart batteripack, 3,6 V 900 mAh

300 till 500 laddningar och urladdningar

Batteriladdare: 9V 0,66 A

For uttjanta batterier: Anvand kallsorteringssystemet som ar
tilldmpligt i Ditt land.

Motvinkel (25 g) Hogsta varvtal: 600 v/min.
Verktygsdiameter 2,35 — typ 1
Sarskild koppling fér MM.control

Elektroder och motvinkel Kan steriliseras i autoklav vid 135°C

Sladdarnas langd: Till mikromotorn: 1,5 meter
For matning : 1,5 meter (kan steriliseras i autoklav vid 135°C)

Holje Vit ABS-plast med inbyggt stod fér handenhet
Vikt/matt i mm (HxBxD) 425 g /97x 186 x 80
Driftférhallanden 10°C till + 35°C

30-75 % relativ luftfuktighet

Forhallanden vid forvaring och | -10°C till + 40°C
transport 30-95 % relativ luftfuktighet

Eftermarknadsservice

For service eller reparation, skicka apparaten till din aterforsaljare eller direkt ftill MICRO-MEGA® serviceavdelning
(kontaktuppgifter finns pa www.micro-mega.com). Bifoga en kopia av inkdpsfakturan vid garantiretur for att vi ska kunna
behandla arendet snabbare.

Rengor, desinficera och sterilisera apparaten enligt bruksanvisningen innan den skickas i vag.

Forpacka apparaten omsorgsfullt innan den skickas. Vi ansvarar inte for eventuell transportskada.

® For en komplett 6versyn av apparaten, skicka med motvinkel, matsladdar, filfattning och laddare.
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TeXVIKA XOAPAKTNPIOTIKA

Kataokevaotig MICRO-MEGA®, 25000 Besancon - France

Movtéro MM.control - Ztnv ayopd to 2010

Toa&wvounon EN 60601-1 Koatyopia B, Epappocpévo pépog tov tomov BF, IP 30
Ta&wounon 93/42 CEE Kamyopia Ia

Tpogodocia 1 mok enavagoptilopevov umatapidv 3.6 Volts 900 mAh

300 £mwg 500 KOKAOVG PAPTIONG KOl ATOPOPTIONG

Doptiotg uratopidv: IVolts 0.66 A

TMa tig moAég pratapieg wog ypnons / enavoeopTiCOUEVEG
pmotapies: ¥pNOLOTOLEITE Ta KEVTPO EMAEKTIKNG SLOAOYNG TTOV
VILAPYOVY OTN YDPO GOG.

Avtifen yovia (25g) Méyiom toydnra tepiotpoens: 600tr/min.
Epyodeia drapétpov 2.35 - tomov 1
Edwn 60levén yio MM.control

HAektpddia kat avtifetn yovia Emdéyeton amooteipwong o1o avtdkieioto otovg 135° C

MNKo¢ TV KOA®diwv: Tov pikpoxwvnipa: 1,5 pétpa
Métpnong: 1,5 pétpa (Emdéyeton amooteipwong 610 avtdKkAEloTo
otovg 135° C)

Kipaotio e ABS Aevkd pe evoopatopévn Baon yeporapng epyareion

Bdpoc / Awotdoeig oe mm (HxLxP) [425grs / 97 x 186 x 80

YuvOnkeg Aettovpyiag 10°C éwg + 35°C
30% £mg 75% oyetikng vypaciog

YvvOnreg amobfkevong kat petapopds | -10°C éng + 40°C
30% £wg 95% oyetikng vypaociog

MeTayopaoTikh e§uTnpéTnon

MNa otoiodrToTe €MEUBACN OUVIAPNONG 1 ETTIOKEUNG, OTEIATE T OUOKEUR 0OG OTO dIaVOPEd OOG i ateubeiag oTnv
UTTNPECIa PETAYOPACTIKAG €EUTTNPETNONG TNG MICRO-MEGA® (Ba Bpeite Ta OTOIKEIO POG OTNV I0TOOEAIdO Www.micro-
mega.com). e TEPITITWON KAAUWNG oTmd TNV €yyunan, ETOUVAWTE €va avTiypa®o Tou TIHOAoyiou ayopdg, yia va
EMTPEWETE TNV TaxUTEPN ETTEEEPYOTia TOU AITAPATOG OOG.

[Mpiv va oTTo0TEIAETE TN OUOKEUR O0ag, KABaPIioTeE TNV, OTTOAUPAVETE TNV KOl OTTOOTEIPWOTE TN CUPGWVA UE TIG 0dnyieg
Xxenong.

JUOKEUAOTE TTPOCEKTIKG T OUCKEUN OOG TIPIV va TNV oTTooTEIAEeTE, dev Ba BewpnBolpe utrelBuvol oe TTePITTTWon ¢nUIGg
KATA TN METAPOPA.

e [a TAAPn €mMBewpPNON TNG CUOKEUAG 0OG, TOTTOBETAOTE Padi PE TN OUOKEUR 0OG TNV AVTIBETN ywvia, Ta KOAWdIa
pétpnong, Tn AafR Tng pivag Kai To YopTICTH.
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Technische kenmerken

Fabrikant MICRO-MEGA®, 25000 Besangon - Frankrijk
Model MM.control - Op de markt in 2010

Classificatie EN 60601-1 Klasse B, toegepast gedeelte van type BF, IP 30
Classificatie 93/42 CEE Klasse lla

Voeding 1 oplaadbaar batterijpack 3,6 Volt 900 mAh

300 tot 500 opgeladen en ontladen

Batterijlader: 9 Volt 0,66 A

Lege batterijen en accu’s : maak gebruik van het selectieve
vuilophaal systeem van kracht in uw land.

Contrahoek (25g) Maximale rotatiesnelheid: 600 omw./min.
Diameter gereedschappen 2,35 - type 1
Speciale koppeling voor MM.control

Elektroden en contrahoek Met autoclaaf te behandelen op 135°C

Lengte van de snoeren: Van de micromotor: 1,5 meter
Voor de meting: 1,5 meter (met autoclaaf behandelbaar op
135°C)

Kastje Van wit ABS met geintegreerde steun voor handgereed-
schap

Gewicht / Afmetingen in mm 425 gr / 97 x 186 x 80

(HxBxD)

Werkomstandigheden 10°C tot + 35°C

30% tot 75% relatieve vochtigheid

Transport- en opslagvoorwaarden |-10°C tot + 40°C
30% tot 95% relatieve vochtigheid

Klantenservice

Voor elke handeling voor onderhoud of reparatie, uw apparaat opsturen naar uw distributeur of rechtstreeks naar de MI-
CRO-MEGA® klantenservice (adresgegevens op www.micro-mega.com). In geval van een retour onder garantie, een
kopie van de aankoopfactuur meesturen, hierdoor kan uw aanvraag sneller verwerkt worden.

Voor het opsturen van het apparaat, het reinigen, desinfecteren en steriliseren volgens de gebruiksaanwijzing.

Uw apparaat goed verpakken voor het verzenden, wij zijn niet verantwoordelijk in geval van schade tijdens het transport.

® Om een volledige revisie van uw apparaat uit te voeren, de contrahoek, meetsnoeren, vijlgreep en de oplader bij het
apparaat meeleveren.
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TexHun4yeckne XapakKTepucTukun

MN3rotoBuTtenb

MICRO-MEGA®, 25000 Besangon - ®paHuuns

Mopenb

MM.control - Ha peiHke B 2010 rogy

Knaccudpmkauymm no EN 60601-1

Knacc B, yactb, npuknageiBaemas k teny, tvn BF, |IP 30

Knaccudumkaums no 93/42 CEE

Knacc lla

MuTtanne

1 6nok akkymynstopos 3,6 BonbT, 900 MA-Y

Ot 300 oo 500 umknoB 3apsaakn 1 paspsaaku
BapsaHoe yctponctio: 9 BonbT, 0,66 A
Wcnonb3oBaHHble HaTapenkn/akkyMmynsaTopbl:
BOCMOJ1b30BaTbLCS CUCTEMAMU CeNeKTUBHOIo cbopa,
OencTByoLWMMN B Ballel CTpaHe.

YrnoBow HakoHeYHUK (25 r)

MakcumanbHas ckopocTb BpalueHus: 600 06/MuH
WNHcTpymeHThbl anametpom 2,35 - tun 1
CneumanbHoe coeguHeHne anst MM.control

OneKTPoAbl U YriOBOWM HAKOHEYHUK

Ctepvnusauusi B aBToknase npu 135°C

[nvHa npoBoaos

MwukpomoTop: 1,5 meTpa
NameputenbHbin: 1,5 meTpa (ctepunusaums B aBToKnase
npn 135°C)

Kopnyc

W3 6enoro akpunoHTpun-6ytagmeH-ctupona co
BCTPOEHHbIM AepXaTeneM Ans HakoHeYHUKa

Bec / Paamepbl B MM (B x [] x T)

425r1/97 x 186 x 80

Pabouve ycnosusi

OT110°C po 35°C
OTHocuTenbHas BnaxHoctb oT 30% o 75%

YcnoBusa xpaHeHus u
TpaHCNoOpPTUPOBKU

OT1-10°C po 40°C
OTHocuTenbHas BnaxHoctb oT 30% 0o 95%

MocnenpogaxHoe obcnyxnBaHue

Ecnu Baww npubop HyxaaeTcs B KAKOM-TMGO TEXHUYECKOM 0BNY>KMBaHUM UMW PEMOHTE, OTNPaBLTE €ro AUCTPUOLIOTEPY, Y
KOTOpOro Bbl €ro npvobpenu, unuM HenocpeACTBEHHO B LIEHTP nocrenpogaxHoro obcnyxueaHus komnanun MICRO-
MEGA® (Haww koopaMHaThl yKa3aHbl Ha cariTe www.micro-mega.com). Ecnu npubop BosBpalyaeTcs Ham Anst peMoHTa

Mo rapaHTuu, NPUINOXUTE K HEMY KOMWIO TOBAPHOrO Yeka, U Toraa Balla 3asiBka CMOXeT 6biTb obpaboTaHa bbicTpee.

Mpexae 4eM oTNpaBnsiTb Ham NpUBop, OUUCTUTE, AE3UHMDULMPYIATE U CTEPUNUIYITE €ro, KaK ykasaHo B MHCTPYKLUMMU MO

aKcnnyaTtauun.

Mepen oTnpaBkoi NpuGop HEOBXOAMMO TLLATENBHO YNakoBaTh, TaK Kak Mbl He HECEM OTBETCTBEHHOCTM 3a MOBPEXAEHNS,

NPUYMHEHHBIE MPU TPAHCTIOPTUPOBKE.

® YTtoBbl Mbl MOFMM MOMHOCTHIO MPOBEPUTH Ball MPUMBOP, MPUIOXUTE K HEMY YrMOBOW HAKOHEYHWK, M3MepUTENbHbIE

npoBoaa, AepxaTesb (paifos U 3apsiaHoe YCTPOWCTBO.
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Tekniset ominaisuudet

Valmistaja: Micro-Mega, 25000 Besancon - France

Malli MM.control - Markkinoilla 2014

EN 60601 -2 luokittelu Luokka B, sovellettu osa BF, IP 30 tyyppi

93/42 CEE luokittelu Luokka Il a

Virtalahde 1 3.6 Volt 900 mah ladattavat patterit, 300 - 500 lataustaja
purkausta.

Patterien laturi: 9 volts 0.66A. Kaytetyt patterit :
havitapaikallisen kierratysohjelman mukaisesti.

Kulmakappale (25g) Maksimikierrosnopeus: 600 rpm
Instrumenttien halkaisija 2,35 - tyyppi 1
Erikoisliitdntd MM Controlliin

Elektrodit ja kulmakappale Autoklavoitava 135° C

Johtojen pituudet: Mikromoottori: 1,5 metria
Mittausjohdot. 1,5 metria ( voidaan steriloida autoklaavissa
135° C)

Konsoli Valmistettu ABS-muovista jossa integroitu tuki kasikappa-
leelle

Paino/halkaisijat mm (KxPxS) 425 g /97 x 186 x 80

Toimintaymparistd 10°C - + 35°C
30 % - 75 % suhteellinen kosteus

Sailytys ja kuljetusolosuhteet "-10°C - + 40°C"

30 % - 95 % suhteellinen kosteus

Myynnin tuki

Huolto tai korjausasioissa ota yhteys jalleenmyyjaan ja laheta laite sinne tai suoraan Micro-Megan huolto-osastolle. Yhtey-
stiedot www.micro-mega.com.

Takuun voimassaollessa liitd mukaan laskukopio nopeuttamaan asian hoitamista.

Ennen laitteen lahettamista, puhdista, desinfioi ja steriloi kayttdohjeen mukaisesti.
Pakkaa laite huolellisesti ennen lahettamista.
Emme ole vastuussa vahingosta, joka syntyy kuljetuksen aikana.

e | dheta laitteen mukana kaikki osat, myds kulmakappale, mittausjohdot, viilaliitin, huulielektrodi seka laturi.
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Technische Daten

Hersteller MICRO-MEGA® 25000 Besangon - Frankreich
Modell MM.control — Markteinfiihrung 2014
Klassifizierung EN 60601-1 Klasse B, Anwendungsteil Typ BF, IP 30
Klassifizierung 93/42/EWG Klasse lla

Stromversorgung 1 aufladbarer Akku 3,6 Volt 900 mAh

300 bis 500 Lade- und Entladezyklen

Akkuladegerat: 9 Volt 0,66 A

Fir verbrauchte Akkus: Die Entsorgungs- und Abfalltrenn-
systeme im jeweiligen Benutzerland nutzen.

Winkelstiick (25 g) Maximale Rotationsgeschwindigkeit: 600 U/min
Instrumente mit Durchmesser 2,35 — Typ 1
Spezielles Kupplungssystem flir MM.control

Elektroden und Winkelstlick Autoklavierbar bei 135 °C

Lange der Kabel Kabel des Mikromotors: 1,5 Meter
Messkabel: 1,5 Meter (autoklavierbar bei 135 °C)

Motoreinheit Aus weillem ABS mit integrierter Handstuickhalterung
Gewicht/Abmessungen in mm 425 g/97 x 186 x 80

(HxBXT)

Betriebsbedingungen 10 °C bis + 35 °C

30 % bis 75 % relative Feuchtigkeit

Lager- und Transportbedingungen |- 10 °C bis + 40 °C
30 % bis 95 % relative Feuchtigkeit

Kundendienst

Bitte senden Sie Ihr Geréat fur Wartungs- oder Reparatureingriffe an lhren Handler oder direkt an den MICRO-MEGA®-
Kundendienst (Kontaktdaten unter www.micro-mega.com). Im Fall der Riicksendung eines Gerats unter Garantie legen
Sie bitte eine Kopie der Kaufrechnung bei; dies ermdglicht eine schnellere Bearbeitung Ihrer Anfrage.

Bitte reinigen, desinfizieren und sterilisieren Sie Ihr Gerat vor der Einsendung entsprechend der Bedienungsanleitung.
Verpacken Sie das Gerat sorgfaltig vor dem Versand, wir lehnen jede Verantwortung fiir Transportschaden ab.

e  Bitte legen Sie fiir eine vollstéandige Uberholung lhres Geréts das Winkelstiick, die Messkabel, den Feilenclip und das
Ladegerat bei.
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Teknik ozellikler

Uretici MICRO-MEGA®, 25000 Besangon - Fransa
Model MM.control - 2014'te piyasada

EN 60601-1 siniflandirmasi Sinif B, BF uygulanmis parga, IP 30 tip
93/42 CEE siniflandirmasi Sinif lla

3,6 Volt 900 mAh sarj edilebilir batarya paketi

300 - 500 sarj ve desarj dongusu

Batarya sarj cihazi: 9 Volt 0,66 A

Kullanilmis bataryalar icin: Bunlari lutfen tlkenizde
gecerli olan atik geri donisim

uygulamalarina goére bertaraf edin.

Gug kaynagi

Maksimum doénus hizi: 600 rpm
Acili baglik (25g) Alet ¢caplari 2,35 - tip 1
MM.control i¢in 6zel baglantilar

Elektrotlar ve agili bashk 135° C'de otoklav edilebilir

. Mikro motor: 1,5 metre
Kablo uzunlugu: Olgii: 1,5 metre (135° C'de otoklav edilebilir)

Kontrol kutusu ABS'den uretilmistir, entegre tutma yeri ile

Agirhk / mm cinsinden boyutlar
(YUks.xUzun.xDerin.) 425gm /97 x 186 x 80

10°C ile + 35°C arasinda

Calisma kosullari Bagil nem %30 ile %75 arasinda

-10°C ile + 40°C arasinda

Saklama ve tasima kosullar Bagil nem %30 ile %95 arasinda

Satis Sonrasi Servis

Her turli bakim ve onarim igin cihazinizi distribiitorinize veya MICRO-MEGA® Servis departmanina gonderin (adresimiz
www.micro-mega.com sitesindedir). Garanti kapsamindaki iadeler igin lutfen faturanizin bir kopyasini ekleyin; bu,
talebinizin daha ¢abuk islemden gegirilmesine yardimci olur.

Ekipmaninizi géndermeden 6nce, kullanici talimatlarinda agiklandigi sekilde temizleyin, dezenfekte edin ve sterilize edin.
Cihazinizi géndermeden 6nce, 6zenli bir sekilde paketleyin; tasima esnasinda olusacak hasarlar igin sorumluluk kabul
edemiyoruz.

e  Cihazinizin timuyle elden gegirebilmesi igin, lUtfen agili baglidi, l¢ciim kablolarini, ege tutucusunu ve sarj cihazini da
gonderin.
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Technické vlastnosti

Vyrobce MICRO-MEGA®, 25000 Besangon — Francie
Model MM.control — uveden na trh v roce 2014
Klasifikace dle EN 60601-1 Tfida B, aplikovana &ast BF, IP 30 typ
Klasifikace dle 93/42 CEE Ttida lla

Dobijeci bateriovy modul 3,6 V /900 mAh

300 az 500 nabijecich/vybijecich cykll

Zdroj napajeni Nabijecka baterii: 9 V /0,66 A

Pouzité baterie: Likvidujte prostfednictvim
schématu recyklace odpadu platného ve vasi zemi.

) Maximalni otacky: 600 ot/min
Uhlovy nastavec (259g) Primér nastroji 2,35 — typ 1
Specialni spojky pro zafizeni MM.control

Elektrody a uhlovy nastavec Moznost pouziti autoklavu pfi teploté 135 °C
Mikromotor: 1,5 m

Délka kabelu: Méreni: 1,5 m (moznost pouziti autoklavu pfi teploté
135°C)

Vyrobeno z bilého plastu ABS s integrovanym

Ridici skfii odkladacim drzakem pro ruéni éast

Hmotnost / rozméry v mm (VxDxH) 425 g /97 x 186 x 80

, , 10 °C a2 35 °C
Provozni podminky Relativni vihkost 30 % a2 75 %

-10°C az40°C

Podminky skladovani a prepravy Relativni vihkost 30 % a2 95%

Poprodejni servis

V pfipadé jakékoli udrzby nebo oprav zasilejte své zafizeni distributorovi nebo pfimo servisnimu oddéleni spole¢nosti
MICRO-MEGA® (naSe adresa je uvedena na strankach www.micro-mega.com). Pfi vraceni v ramci zaruky pfiloZte prosim
kopii faktury; pomuze to zrychlit vyfizeni vaSeho pozadavku.

Pfed odeslanim vaSe zafizeni oCistéte, dezinfikujte a sterilizujte podle postupu uvedeného v uzivatelskych pokynech.
Pfed odeslanim zafizeni peclivé zabalte; nemizeme prevzit odpovédnost v pfipadé poSkozeni béhem prepravy.

-Aby bylo mozné provést kompletni udrzbu nebo opravu zafizeni, zaslete spole¢né se zafizenim uhlovy nastavec, méfici
kabely, rukojet pilniku a nabijecku.
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Tehnicke znacajke

Proizvodad MICRO-MEGA®, 25000 Besancgon - Francuska
Model MM.control - Stavljeno na trziSe 2014.

EN 60601-1 razred Razred B, primijenjeni dio BF, IP 30 tip

93/42 CEE razred Razred lla

3.6 volti 900 mAh punjivi komplet baterija

300 do 500 ciklusa punjenja i praznjenja

Punjac¢ baterije: 9 volti 0,66 A

Za iskoriStene baterije: Molimo zbrinite ih na nacin
propisan za recikliranje otpada koji se primjenjuje u
vasoj zemlji.

Izvor napajanja

Maksimalna brzina okretanja: 600 o/min
Kontra kut (25 g) Promijer alata 2,35 - tip 1
Posebna spojka za MM.control

Elektrode i kontra kut Moze se autoklavirati na 135 °C

Mikro motor: 1,5 metara

Duljina vodilja: Mijerenje: 1,5 metara (moguce autoklaviranje na
135°C)
Upravljacka kutija Izradena od bijelog ABS s ugradenim rukonaslonom

Tezina / Dimenzije umm (VxD x S) | 425g/97 x 186 x 80

10°C do + 35°C

Radni uvjetl od 30% do 75% relativne vlage

-10°C do +40°C

Uvjeti prilikom pohrane i prijevoza od 30% do 95% relativne viage

Usluge servisa

Za sve popravke i poslove odrzavanja, uredaj poSaljite svom distributeru ili izravno u servisnu sluzbu tvrtke MICRO-
MEGA® (adresu mozete pronaéi na www.micro-mega.com). Za povratak pod jamstvom prilozZite kopiju racuna. Time cete
ubrzati obradu vaseg zahtjeva.

Prije otpreme, opremu ocistite, dezinficirajte i sterilizirajte, kao $to je objasnjeno u korisni€kom priru¢niku.

Pazljivo omotajte uredaj prije otpreme. Ne mozemo prihvatiti odgovornost u slu€aju ostecenja tijekom prijevoza.

- Za potpunu rekonstrukciju uredaja poSaljite takoder i kontra kut, vodilje za mjerenje, dr8ku strugaca i punjac.
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Caracteristici tehnice

Producator MICRO-MEGA®, 25000 Besangon - Franta
Model MM.control - Disponibil pe piata din 2014
Clasificare EN 60601-1 Clasa B, Parte aplicata a BF, tip IP 30
Clasificare 93/42 CEE Clasa lla

Acumulator reincarcabil de 3,6 volti 900 mAh

intre 300 si 500 de cicluri de incarcare si descarcare
Sursa de alimentare Incarcator baterie: 9 volti 0,66 A

Pentru baterii uzate: Eliminati-le prin

schema de reciclare a deseurilor aplicabila in tara dvs.

Turatie maxima de rotire: 600 rpm
Piesa contraunghi (25 g) Diametru instrumente 2,35 - tip 1
Cupla speciala pentru MM.control

Electrozi si piesa contraunghi Lavabil in autoclava la 135 °C

Micro-motor: 1,5 metri

Lungimea conductorilor: Masurare: 1,5 metri (Lavabil Tn autoclava la 135 °C )

Fabricat din ABS alb cu suport incorporat pentru

Panou de comanda ; A >
piesele de mana

Greutate/Dimensiuni in mm (IxLxA) 425 g/97 x 186 x 80

10°C-+35°C

Conditii de functionare Umiditate relativa 30% - 75%

-10°C-40°C

Conditii de depozitare si transport Umiditate relativa 30% - 95%

Service post-vanzare

Pentru toate operatiile de intretinere sau reparatie, trimiteti aparatul la distribuitorul dvs. sau direct la Departamentul de
Service MICRO-MEGA® (adresa noastra poate fi gasita pe site-ul www.micro-mega.com). Pentru o returnare in garantie,
atasati o copie a facturii; in acest fel, solicitarea dvs. va fi solutionata mai repede.

Inainte de a expedia echipamentul, curatati-l, dezinfectati-l si sterilizati-l conform cu instructiunile de utilizare.

Impachetati aparatul cu grija inainte de a-l expedia; nu ne asumam raspunderea pentru daunele provocate in timpul
transportului.

- Pentru o inspectie completa a aparatul, trimiteti piesa contraunghi, conductorii de masurare, dispozitivul de prindere a
acului, precum si incarcatorul .
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Technické vlastnosti

Vyrobca MICRO-MEGA®, 25000 Besancgon - France
Model MM.control - na trh priSiel v roku 2014
klasifikacia EN 60601-1 Trieda B, aplikovana Cast BF, typ IP 30
klasifikacia 93/42 CEE Trieda lla
3,6 V 900 mAh nabijatelna jednotka batériovych
zdrojov
zdroj energie Nabiacka baterie: OV 0.60 A

Pouzité batérie: Likvidujte ich v sulade s
planom recyklacie odpadu platnym vo vasej krajine.

Maximalna rychlost rotacie: 600 ot/min
Kontra uhol (25 g) Priemer nastrojov 2,35 - typ 1
Specialne spojenie MM. control

Elektrédy a kontra uhol Autoklavovatelné pri 135° C

Mikro-motor: 1,5 metra

Dizka vedent: Meranie: 1,5 metra (autoklavovatefné pri 135° C )

Vyrobené z bieleho ABS s integrovanym prvkom na

Riadiaca jednotka odpocinutie ruky

Hmotnost/rozmery v mm (VxDxH) 425 gm /97 x 186 x 80
. . . 10°C az + 35°C
Prevadzkove podmienky relativna vihkost 30 % az 75 %
. . -10°C az + 40°C
Podmienky skladovania a prepravy relatl'vng vihkost 30 % aZ 95 %

Popredajny servis

V pripade udrzby alebo opravy zaslite zariadenie vaSmu distribatorovi alebo priamo oddeleniu sluzieb spolo¢nosti MICRO-
MEGA® (nasa adresa je na stranke www.micro-mega.com). Pre vratenie tovaru, ktory je v zaru¢nej dobe, prilozte kdpiu
faktdry. Pomdze nam to rychlo vybavit vasu poziadavku.

Pred odoslanim zariadenia ho vycistite, dezinfikujte a sterilizujte podl'a postupu uvedeného v pokynoch pre uzivatela.

Pre odoslanim zariadenia ho dékladne zabalte. Nepreberame zodpovednost za jeho poSkodenie pocas prepravy.

- Spolu so zariadenim zaslite aj kontra uhol, meracie vedenia a tiez nabijacku, aby sa mohla vykonat Uplna oprava.
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micro 1 \/

Logo du fabricant
Logotipo del fabricante
Logétipo do fabricante
Tillverkarens logotyp
Logo van de fabrikant

Manufacturer's logo

Logo del fabbricante

Logo producenta

A\OyOTUTTO TOU KATAOKEUAOTH
Jlorotun nsrotoButens

Touche « Mode »
Tecla “Modo”
Tecla «Modo»
Knappen Mode
Toets "Modus"

« Mode » key

Tasto «Modalita»
Przycisk "Tryb/Mode"
MAAKTPO «Mode»
Knaeuwa «Mode»

Touche de diminution des valeurs
Tecla de disminucién de los valores
Tecla de diminuigdo dos valores
Knapp for att minska varden

Toets voor verlagen van waarden

Key for reducing values

Tasto di diminuzione dei valori
Przycisk zmniejszania wartosci
MAAKTPO pEIWONG TWV TIHWV
KnaBuwwa ymeHbLIEHNS 3HaYeHNI

Touche d’augmentation des valeurs
Tecla de aumento de los valores
Tecla de aumento dos valores
Knapp for att hoja varden

Toets voor verhogen van waarden

Key for increasing values

Tasto di aumento dei valori
Przycisk zwigkszania wartosci
MAAKTPO aUENONG TWV TIHWV
KnaBwvwa yBenuueHusi 3Ha4eHnin

O|0|0]6

Touche de « Sélection »
Tecla de “Seleccion”
Tecla de «Selecgao»
Knapp for att Vélja
"Selectie"-toets

« Selection » key

Tasto di «Selezione»
Przycisk "Wybér/Select"
MAAKTPO «ETmIAOYrg»
Knaeuwa «Select»

Mem. Indication de la mémoire sélectionnée Indication of the memory selected
Indicacion de la memoria seleccionada Indicazione della memoria selezionata
Indicagéo da memoria seleccionada Wskaznik wybranej pamieci
Indikering av valt minne ‘EvdeIgn TG emAeypévng pvAPNG
Aanduiding van het gekozen geheugen MHavkaums BbIGpaHHOM NamsiTn

Torque Indication du couple sélectionné Indication of the torque selected

Indicacion del torque seleccionado Indicazione della coppia selezionata -
Indicagéo do binario seleccionado Wskaznik wybranego momentu obrotowego
Indikering av valt moment ‘Evdeign TG emAeypévng poTrig
Aanduiding van het gekozen koppel MHavkaums BbIGpaHHOO KpyTSILLEro MOMEHTa

Rpm Indication de la vitesse sélectionnée Indication of the speed selected

Indicacion de la velocidad seleccionada
Indicagéo de velocidade seleccionada
Indikering av vald hastighet

Aanduiding van de gekozen snelheid

Indicazione della velocita selezionata
Wskaznik wybranej predkosci
‘Evdeign TnG emAeypévng TaxuTnTog
MHaukaums BeIGpaHHON CKOPOCTMH

Témoin batterie
Piloto bateria
Avisador de bateria
Kontrollampa batteri
Batterijlampje

Battery indicator

Spia batteria

Kontrolka baterii

EvOeIKTIKA Auyvia ytratapiog
MHavkaTop aneMeHToB NUTaHus
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Témoin de charge batterie
Piloto de carga bateria
Avisador de carga de bateria
Kontrollampa batteriladdning
Oplaadlampje batterij

Battery charge indicator

Spia di carica batteria

Kontrolka tadowania baterii

EvOeIKTIKr) Auxvia @OpTIONG UTTaTapiag
NHavkaTop 3apsakv 9N1eMeHTOB NuTaHus

Rotation inverse du moteur
Rotacion opuesta del motor
Rotagéo inversa do motor
Omvand motorrotation
Omgekeerde draaiing van motor

Reverse motor rotation

Rotazione inversa del motore

Bieg wsteczny silnika

AvTioTPO®N TTEPICTPOPT| TOU KIVNTAPO
O6paTHoe BpaLleHns MmoTopa

Er.

Témoin erreur de mesure
Piloto error de medida -
Avisador de erro de medigao
Kontrollampa matfel

Lampje voor meetfout

Measurement error indicator

Spia errore di misurazione
Kontrolna btednego pomiaru
EvoeikTikr) Auxvia AdBoug pétpnong
WHavkaTop owmnbku namepeHms

©)

Témoin ajustement du volume
Piloto ajuste del volumen
Avisador de ajuste do volume
Kontrollampa volymjustering
Lampje voor volumeaanpassing

Volume adjustment indicator
Spia regolazione del volume
Kontrolka regulacji gtosnosci
EvOeIKTIKr) Auxvia TTpOCapuOYyiG TNG EvTiaong
NHaukaTop perynupoBKy 3ByKOBOTO CUrHana

Auto Indication du mode « Auto » Indication of the « Auto » mode
Indicacion del modo “Auto” Indicazione di modalita «Auto»
Indicagéo do modo «Auto» Wskaznik trybu "Auto”
Indikering av laget Auto ‘Evdeign Tou TpdTTou Acitoupyiag «Autox
Aanduiding van de modus "Auto" Mugukatop pexuma «Auto»
Run Indication du mode « Run » Indication of the « Run » mode
Indicacion del modo “Run” Indicazione di modalita «Run»
Indicagéo do modo «Run» Wskaznik trybu "Run"
Indikering av laget Run ‘Evdeign Tou TpdTTOU AgiToupyiag «Run»
Aanduiding van de modus "Run" MugukaTop pexuma «Runy
Indication du mode « Apex over » Indication of the « Apex over » mode
Apex over Indicacion del modo “Apex over” Indicazione di modalita «Apex over»
Indicagdo do modo «Apex over» Wskaznik trybu "Apex over"
Indikering av laget Apex over ‘Evdeign Tou TpoTTOU AsiToupyiag «Apex overy
Aanduiding van de modus "Apex over" MHoukaTop pexuma «Apex overy»
Stérilisable a 135°C maximum en autoclave Sterilisable at 135°C max. in an autoclave
Esterilizable a 135°C maximo en autoclave Sterilizzabile a 135 °C al massimo in autoclave
Esterilizavel a 135° C maximo em autoclave Sterylizacja autoklawem w temperaturze 135°C max
135°C Kan steriliseras i autoklav vid hégst 135°C EmdéxeTal amoaTeipwan otoug 135°C maximum og

§§8

Te steriliseren op maximaal 135°C in een
autoclaaf

QAUTOKAEIOTO
Crepunusyetcsi B aBTOKINaBe npu TemrepaType He
Bbiwe 135°C
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micro 1 \/

Valmistajan logo
Uretici logosu
Logotip proizvodaca
Logo vyrobcu

Geadl jlas

Logo des Herstellers
Logo vyrobce
Sigla producatorului

i 1 R RUbR

Tila "Mode" nappi

« Mode » (Mod) digmesi
Tipka "Mode" (Nacin rada)
Tlacidlo « Mode »

,Mode“-Taste
Tlacgitko ,Mode"” (rezim)
Tasta « Mod »

« Mode » ##

S 3"Mode"
Alenna arvoja nappi Taste zur Reduzierung der Werte
Degerleri azaltma dugmesi Tlagitko pro zmenseni hodnot
@ Tipka za smanjivanje vrijednosti Tasta pentru micgorarea valorilor
Tlagidlo na zniZovanie hodnét VRN B
adll s )
Lisaa arvoja nappi Taste zur Erhéhung der Werte
Degerleri artirma dugmesi Tlacitko pro zvySeni hodnot
Tipka za povecanije vrijednosti Tasta pentru marirea valorilor
Tlagidlo na zvySovanie hodnbt TR
aidll 33L 3y 5
Valitse "Select" nappi Auswahltaste
« Selection » (Segim) digmesi Tlagitko ,Selection” (volba)
@ Tipka "Selection" (Odabir) Tasta « Selectare »
Vyberové tlacidlo « ReZim » « Selection »%
_)"Sélection”

Valittu muistipaikka
Segcilen bellek gostergesi

Angabe des ausgewahlten gespeicherten Pro-
gramms

Mem. Naznaka odabrane memorije Indikace zvolené paméti
Oznacenie zvolenej pamate . Indicator pentru memoria selectata
Rl S S S5 SRR AR
Valittu vaantdmomentti Angabe des ausgewahlten Drehmoments
Segilen tork gostergesi Indikace zvoleného krouticiho momentu
Torque Naznaka odabranog momenta Indicator pentru cuplul selectat
Oznacenie zvoleného krutiaceho momentu 48 = Fr k%6
G sl pe e
Valittu nopeus Angabe der ausgewahlten Geschwindigkeit
Segcilen hiz géstergesi Indikace zvolenych otacek
Rpm Naznaka odabrane brzine Indicator pentru turatia selectata

Oznacenie zvolenej rychlosti
slaiiall Ao ull ydise

EERN I prite 3t

Patterin merkkivalo
Batarya gostergesi
Indikator baterije
Ukazovatel batérie
A el ¢ sun

Kontrollleuchte Akku
Indikator baterii
Indicator baterie

NN
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Patterin latausvalo
Batarya sarji gostergesi
Indikator napunjenosti baterije
Ukazovatel nabijania batérie
At i s

Kontrollleuchte Ladezustand des Akkus
Indikator nabiti baterii
Indicator de incarcare a bateriei

HLI 7S F AR s A

Moottori pyorii reverse suuntaan
Motorun ters donusu

Obrnuto okretanje motora
Reverzna rotacia motora

Al el ) sl

Wechsel der Rotationsrichtung des Motors
Zpétny chod motoru
Rotire inversa motor

AL A eds

Er.

Mittausvirheen valo
Olglim hatasi gostergesi
Indikator pogreske pri mjerenju
Ukazovatel chyby merania )
ool B Uad ) jady 6 geim

Kontrollleuchte Messfehler
Indikator chyby méreni
Indicator eroare de masurare

MER RIS 4

©)

Aanen valinta valo
Ses ayar gostergesi
Indikator podeSavanja glasnoce
Ukazovatel nastavenia hlasitosti
;nj..a]l Jasa & g

Kontrollleuchte Einstellung des Tonsignals
Indikator nastaveni hlasitosti
Indicator reglare volum

B RS

Auto mode Anzeige der Betriebsart ,Auto®
(Otomatik) mod gostergesi Indikace rezimu ,Auto” (automaticky)
Auto Indikator nacina rada "Auto" (Automatski) Indicator mod « Automat »
Oznacenie reZimu « Auto » 87 « Auto » Kzt
L )-:'}4"Aut0" H/. -
Run mode Anzeige der Betriebsart ,Run”
(Calisma) mod gostergesi Indikace rezimu ,Run® (spusténi)
Run Indikator nacina rada "Run" (Pokretanje) Indicator mod « Functionare »
Oznacenie rezimu « Run » $87 « Run » #i
.Lai ‘)‘:}“"Run"
Apex over |Apexover mode Anzeige der Betriebsart ,Apex over*
p (Kok ucu otesi) mod gostergesi Indikace rezimu ,Apex over* (pfekroCeni hrotu)
Indikator nacina rada "Apex over" (Preko Indicator mod « Peste apex »
apeksa) HE7R « Apex over » 1
Oznacenie rezimu « Apex over »
Lo i35<"Apex over”
Steriloitavissa 135 ° C max. autoklaavissa Sterilisierbar im Autoklaven bei maximal 135 °C
Azami 135°C'de otoklavda sterilize edilebilir Moznost sterilizace pomoci autoklavu pfi max. teploté
135°C Moguce steriliziranje putem autoklaviranjana 135 °C

§58

maksimalno 135 °C
Je mozné sterilizovat v autoklave pri max.
135°C .

b sall (4 5 A 33 135 5] g pand

Sterilizabil la max. 135 °C in autoclava
AR 135°C [ BV R A N K
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® MM.control est conforme a la directive Européenne 93/42/CEE et aux normes harmonisées applicables. Il est conforme
aux directives ROHS (2011/65/CE) et DEEE (2002/96/UE) en vigueur. Marquage obtenu en 2014.

® The MM.control conforms to European Directive 93/42/EEC and to the applicable standard normatives. It is in conformity
with ROHS (2011/65/CE) and DEEE (2002/96/UE) directives in force. Labeling obtained in 2014.

® E| MM.control se ajusta a la Directiva Europea 93/42/CEE. y a las normativas estandar aplicables. Es en conformidad
con ROHS (2011/65/CE) y DEEE (2002/96/UE) directivas en aplicacion. Etiquetado obtenido en 2014.

® MM.control & conforme alla Direttiva Europea 93/42/CEE. e alle norme armonizzate applicabili. E conforme alle direttive
ROHS (2011/65/CE) e DEEE (2002/96/UE) in vigore. Etichettatura ottenuto nel 2014.

® O MM.control esta conforme a Directiva Europeia 93/42/CEE. e as normas harmonizadas aplicaveis. Esta em
conformidade com as diretivas ROHS (2011/65/CE) e DEEE (2002/96/UE) em vigor. Marcando obtido em 2014.

® Urzadzenie MM.control jest zgodne z wymogami Dyrektywy 93/42/EEC. i z odpowiednimi normami zharmonizowanymi.
Jest on zgodny z obowigzujgcymi dyrektywami RoHS (2011/65/EC) i WEEE (2002/96/EC). Etykietowania uzyskane w
2014 roku.

® MM.control uppfyller kraven enligt europeiskt direktiv 93/42/EEG. och harmoniserade standarder. Den &verensstammer
med RoHS-direktiven (2011/65/EC) och WEEE (2002/96/EG) i sin helhet. Markning erhallits under 2014.

® To MM.control cuppop@wveTal TTPOG TNV EUPWTTAIKA 0dnyia 93/42/EOK. kal ata IoxUovTa evapuoviouéva TTpoTuTra. Eivai
aUu@wvn PE TIG I0XUouaeg 0dnyieg ROHS (2011/65/EK) kai AHHE (2002/96/EE). ZAuavon 1ou Aaupaveral 1o 2014.

® De MM.control is conform de Europese richtlijn 93/42/CEE. en met de van toepassing zijnde geharmoniseerde normen.
Voldoet aan de vigerende Richtlijnen ROHS (2011/65/EG) en DEEE (2002/96/EU). Labeling verkregen in 2014.

® [Mpnbop MM.control oTBevaeT TpeboBaHusim EBponerickolt ampektusbl 93/42/CEE. 1 NnpyMeHMMbIM YHUDULMPOBAHHbLIM
ctaHpgaptam. CooTBeTcTBYeT AencTBylowmM avpektream ROHS (2011/65/CE) n DEEE (2002/96/UE). MapkupoBka,
nonyyeHHbix B 2014 rogy.

® MM Control tayttdad Euroopan Direktiivin 93/42/EEC vaatimukset ja soveltuvat yndenmukaiset standardit. Se on yhden-
mukainen nykyisten Euroopan direktiivien RoHS (2011/65/EC) ja WEEE (2002/96/EC) kanssa. Merkinta saatu 2014.

® MM.control entspricht der europaischen Richtlinie 93/42/EWG und den anwendbaren harmonisierten Normen. Es ent-
spricht den geltenden Richtlinien RoHS (2011/65/EG) und WEEE (2002/96/EG). Kennzeichnung im Jahr 2014 erhalten.

® MM.control 93/42/EEC Avrupa Direktifi'ne ve ilgili standart normatiflerine uygundur. Yirirlikte olan ROHS (2011/65/CE)
ve DEEE (2002/96/UE) direktiflerine uygundur. Etiket 2014'te elde edilmistir.

® Zafizeni MM.control vyhovuje smérnici 93/42/EEC a pfislusnym normam. Je v souladu s platnymi smérnicemi ROHS
(2011/65/CE) a DEEE (2002/96/UE). Znacka ziskana v roce 2014.

® MM.control zadovoljava zahtjeve europske Direktive 93/42/EEZ i vazeée standarde u pogledu normativa. On je u skladu
s RoHS (2011/65/CE) i DEEE (2002/96 / UE) direktivama na snazi. Ozna¢avanje obavljeno u 2014 godini.

® Aparatul MM.control este conform cu directiva europeana 93/42/CEE si cu normele standard aplicabile. Este conform cu
directivele ROHS (2011/65/CE) si DEEE (2002/96/UE) in vigoare. Etichetare obtinuta in 2014.

® MM.control je v sulade s Eurédpskou smernicou 93/42/EEC a platnymi Standardnymi normativmi. Zodpoveda platnym
smerniciam ROHS (2011/65/CE) a WEEE (2002/96/UE). Znacka ziskana v roku 2014.

® MM.control ¢ 93/42/EEC Kk ¥R 4 L RSE FIARHEHEN . 774 304T ROHS (2011/65/CE) 5 DEEE (2002/96/UE) 154 .
2014 fEEUGhR%E
Lo sl Jal 391 Al Ll sy s A ) A8ial) daall s 93/42/CEE (23,5591 Sai a5l a1 sSsl MM.control (b siss:

REpil (2002/96/UE) Lt g IV 5 Al el il jagailly (alall e sil) e (2011/65/CE) 5 _ykaall 3l sall (30 22l ) 4l )
2014 Akl e Jad

Classe Il - Clase Il - Klasa Il - Klass Il - Katnyopia Il - Klasse Il - Knacc Il - Luokka Il - Sinif Il - T¥ida Il -
Razred Il - Clasa Il - Trieda Il - 11 2 - Il <iiall

Conserver au sec - Keep dry - Mantenga seco - Conservare in luogo asciutto

Manter em local seco - Chroni¢ przed wilgocig - Forvara torrt - AlatnprioTe 10 oTeyVO - Droog te houden
XpaHuTb B cyxoMm MecTe - Pidettava kuivana - Trocken lagern - Kuru tutun - Udrzujte v suchu
Odrzavajte suhim - A se feri de umiditate - Udrzujte suché - fRIFFT 4 - Gl S 3 Lasa)
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Attention veuillez consulter les documents ci-joints.
Warning, please read the attached documents.

Atencion, sirvase consultar los documentos adjuntos.
Attenzione: consultare i documenti allegati.

Atencao: consultar os documentos anexos.

Uwaga - nalezy zapoznac¢ sie z zatgczonymi dokumentami.
Viktigt: studera bifogade dokumentation.

Mpoooxn: dloBdoTe Ta cuvnuuéva £yypaga.

Let op: lees de bijgevoegde documenten

BHUMaHWe: 03HaKOMbTECH C MpUNaraoLLMMnCs JOKyMeHTaMU.
Varoitukset, lue liitteena olevat asiakirjat

Achtung: Bitte lesen Sie die beigefligten Unterlagen.

Uyari: Litfen ekteki belgeleri okuyun

Varovani: pfectéte si pfilozené dokumenty.

Upozorenje, procitajte dokumente u prilogu.

Avertisment, cititi documentele atasate

Upozornenie, precitajte si prilozené dokumenty

ke, 1 DR I R B SORY

gk 438 L4l L;ISJ.\\‘_,,J‘:&M‘M > Ola

Type BF - BF type - Tipo BF - Typ o BF - BF typ - Typ BF - Tutog BF - BF type - BF Tun
Tyyppi BF - BF tip - Typ BF - BF tip - Tip BF - typ BF - BF 357 - BF

Traitements des appareils électriques et électroniques en fin de vie.

Processing of electrical and electronic appliances at end of life.

Tratamientos de los aparatos eléctricos y electronicos al final de su vida util.

Trattamento degli apparecchi elettrici ed elettronici a fine vita.

Tratamento dos aparelhos eléctricos e electronicos em fim de vida.

Postepowanie ze zuzytymi urzadzeniami elektrycznymi i elektronicznymi.

Hantering av forbrukad elektrisk och elektronisk utrustning.

Alayeipion Twv NAEKTPIKWV Kal NAEKTPOVIKWY CUCKEUWV aTo TEAOG TG didpkelag {wAG Toug
Behandeling van elektrische en elektronische apparaten aan het einde van de levensduur
JIMkBugaums anekTpryecknx 1 SNeKTPOHHbLIX NPUGOPOB MO OKOHYAHWMM CpoKa CrTyXObl.
Kaytettyjen elektronisten laitteiden kasittely

Entsorgung von elektrischen und elektronischen Altgeraten

Omiirlerinin sonuna gelmis elektrik ve elektronik cihazlarin islemden gegirilmesi.
Zpracovani elektrickych a elektronickych zafizeni na konci Zivotnosti.

Zbrinjavanje elektriénih i elektronickih uredaja na kraju vijeka trajanja.

Procesarea aparatelor electrice si electronice la sfarsitul duratei de viata.

spracovanie elektrickych a elektronickych zariadeni po uplynuti ich Zivostnosti.

AEBRR R RS S TR

el Al (8 A5 IV 5 A 5eSl) ol agail) Andlas
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Electromagnetic emissions

1.6 Test Conditions and Results - Conducted Emissions

CISPR 11 TEST: Limits of mains terminal disturbance voltage Verdict
Method: The AMN placed 0,8 m from the boundary of the unit under test and bonded to a ground
reference plane. This distance was between the closest points of the AMN and the EUT. All other units
of the EUT and associated equipment were at least 0,8 m from the AMN. All power was connected to P
the system through Artificial Mains Network (AMN). Conducted voltage measurements on mains lines
were made at the output of the AMN.
Laboratory Parameters Required prior to the test During the test
Ambient Temperature 10 to 40 °C 22 °C
Relative Humidity 10 to 90 % 57%
. Frequency range on each side of line Measurement Point
Fully configured sample scanned over
he following f n n
the following frequency range 150kHz to 30MHz Mains
Limits - Group 1 and 2 - Class B - EUT Configuration mode 2
Limit dB (uV)
Frequency (MHZ)
Quasi Peak Result * Average Result *
0,15 to 0,50 66 to 56 12 56 to 46 2
0,50 to 5 56 7,1 46 0,2
5 to 30 60 16,8 50 6,8
Supplementary information: The result in this table is the minimum margin to the limit.
1.7 Test Conditions and Results - Radiated Emissions
CISPR 11 TEST: Limits for radiated disturbance 30 MHZ - 1 GHZ Verdict
Method: Measurements were made in a 10-meter Open Area Test Site that complies to CISPR 16.
Preliminary (peak) measurements were perfomied at an antenna to EUT separation distance of 10 meter.
The EUT was rotated 360° about its azimuth with the receive antenna located at various heights in
horizontal and vertical polarities. Final measurements (quasi-peak) were then performed by rotating the P
EUT 360 and adjusting the receive antenna height from 1 to 4 m All frequencies were investigated in
both horizontal and vertical antenna polarity where applicable.
Laboratory Parameters Required prior to the test During the test
Ambient Temperature 10 to 40 °C 20 °C
Relative Humidity 10 to 90 % 57%
Fully configured sample scanned over Frequency range on each side of line Measurement Point
the following frequency range 30MHz to 1GHz 10 m measurement distance

Limits - Group 1 - Class B - EUT Configuration mode 1

Limit dB (uv/m)
Frequency (MHZ)

Quasi Peak Results *
30 to 230 30 4dB
230 to 1000 37 No frequency observed

Limits - Group 1 - Class B - EUT Configuration mode 2

Limit dB (uVv/m)

Frequency (MHZ)

Quasi Peak Results *
30 to 230 30 3dB
230 to 1000 37 No frequency observed

Supplementary information: The result in this table is the minimum margin to the limit
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Electromagnetic emissions

1.8 Test Conditions And Results - Limits for Harmonic Current Emissions

61000-3-2

TEST: Limits for Harmonic current emissions (IEC 61000-3-2: - use latest edition)

Verdict

Method: This test consists on the measurement of harmonics components of the input current which may be produced by

connected to public low-voltage distribution systems. The equipment is tested under specified conditions of

equipment having an input current up to and including 16 A per phase, and intended to be

operation.

Laboratory Parameters Required prior to the test During the test

Ambient Temperature 15to 35 °C -

Relative Humidity 30 to 60 % -

Power interface mode 230V 50Hz

Equipment mode EUT configurations mode 2

Operation mode 2

Classification of Equipment Class A

Supplementary information: This 10W equipement is compliant for harmonic current emissions without measurement. (p<75W)

1.9 Test Conditions and Results - Limitation of Voltage Fluctuations and Flicker

61000-3-3

TEST: Limitation of Voltage Fluctuations And Flicker (IEC 61000-3-3: - use latest edition)

Verdict

Method: The test circuit consists of a test supply voltage, reference impedance, the equipment under test
and a flicker meter compliant with IEC 60868 The equipment shall be tested in the condition in which the

manufacturer supplies it.

Laboratory Parameters Required prior to the test During the test
Ambient Temperature 15to 35 °C -
Relative Humidity 30 to 60 % -
Power interface mode 230V 50Hz
Equipment mode EUT configurations mode 2
Operation mode 2

Supplementary information: This equipment is unlikely to produce voltage fluctuation and flicker. This equipment is compliant

without
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Electromagnetic emissions

1.10 Test Conditions and Results - Immunity to Electrostatic Discharges

61 000-4-2

TEST: Electrostatic discharges (IEC 61000-4-2:- use latest edition) Verdict

Method: The test is intended to demonstrate the immunity of equipment subiected to static electricity
discharges from operators directly and to adjacent objects. The tabletop equipment under test is placed on a
0.8 mon the table. The EUT and the cables are isolated from the coupling plane by an insulating

support 0.5 mm thick. The floor standing equipment is isolated from the ground reference plane by an P

insulating support about 0.1 m thick. The vertical coupling plane (VCP) of dimensions 0.5 m x 0.5 mis placed

parallel to, and positioned at a distance of 0.1 m from, the EUT.

Laboratory Parameters

Required prior to the test

During the test

Ambient Temperature

15to 35 °C

21 °C

Relative Humidity

30 to 60 %

50%

Test Levels

Discharge type

Discharge Level (kV)

Number of discharges per location (each polarity)

Positive Negative
Air-Direct 2,4,8 2,4,8 10
Contact-Direct 2,4,6 2,4,6 10
Contact-Indirect 2,4,6 2,4,6 10

Discharge type

See photo documentation of the test set-up
All external locations accessible by hand Horizontal plate (HCP)
Vertical coupling plate (VCP)

Supplementary information: EUT powered at one of the Nominal input voltages and frequencies: 3.6V DC in configuration mode 1
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Electromagnetic emissions

1.11 Test Conditions and Results - Immunity to Radio Frequency Electromagnetic Fields
61 000-4-3 TEST: RF electromagnetic fieids (IEC 61000-4-3: - use latest edition) Verdict
Method: The test allows estimating of the radiated immunity of electrical and electronic equipment to
electromagnetic disturbances coming from intended radio-frequency (HF) transmitters in the frequency
range 30 MHz to 1000 MHz. The interference is applied on the enclosure of the equipment by using P
transmitting antennas.
Laboratory Parameters Required prior to the test During the test
Ambient Temperature 15to 35 °C 21 °C
Relative Humidity 30 to 60 % 49%
Test specifications

1.5 mx 1.5 m, 16 points with a minimum UFA size

0.5mx0.5m
Calibration Requirements Uniform field
area (UFA) 75 % of calibration points within specifications if UFA
is larger than 0.5 m x 0.5 m. 100 % (all 4 points) in
the specifications for 0.5 x 0.5 m UFA
Frequency bandwidth 80 MHZ to 2500 MHZ
3V/m

I Non-Life 80 %/ 1 KHz sine wave

2 S rti .

g E“"'.’° ing Amplitude 900 MHz and 1800 MHz Pulse at 80% AM - 200Hz

quipment .
nodulation
Controls, monitors or measures a physiological
parameter, (80 % / 2 Hz)
10V/m
2 Life 80 %/ 1 KHz sine wave
2 Supporting )
]
- Equipment Amplitude 900 MHZ and 1800 MHZ Pulse at 80% AM - 200HZ
modulation

Frequency step

Controls, monitors or measures a physiological
parameter, (80 % / 2 Hz)

1% with 3s dwell time

Supplementary information: EUT powered at one of the Nominal input voltages and frequencies: 3.6V DC in configuration mode 1.
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Garantie

La garantie est valable a compter de la date d’achat de votre produit pour une période de deux ans pour le boitier avec
moteur et d’un an pour les accessoires et la batterie. Sont exclus de la garantie tout non respect des consignes du mode
d’emploi, ainsi que les piéces d'usures. Toute intervention sur votre appareil par une personne non accréditée par MICRO
-MEGA® annule la garantie. Les dégats liés au non respect du mode d’emploi ou I'usure normale des piéces sont exclus
de la garantie. Dans le cas d’un retour sous garantie joignez une copie de votre facture d’achat, cela permettra un traite-
ment plus rapide de votre demande. Avant d’envoyer votre appareil, nettoyez, désinfectez-le et stérilisez-le conformément
au mode d’emploi. Pour une gestion rapide d’intervention, veuillez retourner le bon de garantie joint a cette notice des
réception de votre machine.

Emballez soigneusement votre appareil avant de I'expédier, nous ne pourrions étre considérés comme responsables en
cas de dommage durant le transport.

Warranty

The warranty is valid for a period of two years for the unit with the motor and for one year for the accessories and the bat-
tery starting from the purchase date of your product. All cases of failure to respect the recommendations in the operating
instructions invalidate the warranty; in addition it does not cover wearing parts. Any work done on your appliance by a
person not approved by MICRO-MEGA?® invalidates the warranty. Damage linked to the non respect of the operating in-
structions or normal wear of parts are excluded from the warranty. For a return under warranty please attach a copy of
your invoice; this will help your request to be handled more quickly. Before dispatching your equipment, clean, disinfect
and sterilise it as explained in the user instructions. For quicker processing of your claim, please return the warranty certifi-
cate that was attached to this manual when you received your machine.

Wrap your appliance carefully before dispatching it; we cannot accept responsibility in the event of damage during
transport.

Garantia

La garantia es valida a partir de la fecha de compra de su producto durante un periodo de dos afios para la carcasa con
motor y de un afio para los accesorios. Quedan excluidos de la garantia los incumplimientos de las consignas del modo
de empleo, asi como las piezas de desgaste. Cualquier intervencion en su aparato por una persona no acreditada por
MICRO-MEGA?® cancela la garantia. Los dafios vinculados al incumplimiento del modo de empleo o del uso normal de las
piezas quedan excluidos de la garantia. En el caso de una devolucion en el periodo de garantia, adjunte una copia de su
factura de compra, esto permitira un tratamiento mas rapido de su peticion. Antes de enviar su aparato, limpielo, desinféc-
telo y esterilicelo de acuerdo con el modo de empleo. Para una gestion rapida de intervencion, sirvase enviar el vale de
garantia adjunto a este manual cuando reciba la maquina.

Embale cuidadosamente el aparato antes de expedirlo, no seremos responsables en caso de dafios durante el transporte.

Garanzia

La garanzia ha una validita di due anni, a partire dalla data d'acquisto del vostro prodotto, per la cassa con il motore e di
un anno per gli accessori. Sono esclusi dalla garanzia qualsiasi guasto dovuto al mancato rispetto delle raccomandazioni
contenute nelle istruzioni, nonché i pezzi soggetti a usura. Qualsiasi intervento sull’apparecchio effettuato da persona non
accreditata da MICRO-MEGA® annulla la garanzia. Nel caso di una restituzione sotto garanzia, allegare una copia della
fattura di acquisto: cid consentira un trattamento piu rapido della pratica. Prima di inviare I'appareccchio, pulirlo,
disinfettarlo e sterilizzarlo conformemente alle istruzioni per I'uso. Per una gestione piu rapida dell'intervento, si prega di
restituire il buono di garanzia allegato a queste istruzioni e ricevuto alla consegna dell’apparecchio.

Imballare con cura I'apparecchio prima di spedirlo:non potremo essere ritenuti responsabili in caso di danneggiamenti
durante il trasporto.

Garantia

A garantia é valida a partir da data da compra do seu produto por um periodo de dois anos para a caixa com motor e de
um ano para os acessorios. Estdo excluidos da garantia o desrespeito pelas recomendagdes das instrugdes de utilizagao,
bem como as pecas de desgaste. Qualquer intervengdo no seu aparelho por uma pessoa ndo acreditada pela MICRO-
MEGA® anula a garantia. Os desgastes associados ao desrespeito pelas instrugdes de utilizagéo ou elo desgaste normal
das pegas estédo excluidos da garantia. No caso de uma devolugdo sob garantia, anexe uma cdpia da sua factura de
compra, 0 que permitird um tratamento mais rapido do seu pedido. Antes de enviar o seu aparelho, limpa-lo e esteriliza-lo
em conformidade com as instrugdes de utilizagdo. Para uma gestéo rapida de intervengao, devolver o cupdo de garantia
anexo a estas instrugdes, logo que receba a sua maquina.

Embalar cuidadosamente o seu aparelho antes de o enviar, ndo poderemos ser considerados como responsaveis em
caso de danos durante o transporte.
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Gwarancja

Gwarancja obowigzuje od dnia zakupu produktu przez okres dwoéch lat na obudowe z silnikiem i jeden rok na akcesoria.
Nie podlegaja gwarancji sytuacje wynikajgce z nieprzestrzegania instrukcji obstugi oraz zuzyte czesci. Jakiekolwiek prace
przeprowadzone przez osobe nieupowazniong przez firme MICRO-MEGA® skutkujg niewaznoscig gwarancji. Straty
spowodowane nieprzestrzeganiem instrukcji obstugi lub naturalne zuzycie czgsci nie sg objete gwarancjg. W przypadku
zwrotu na gwarancji nalezy zataczy¢ kopie faktury zakupu, co usprawni przetworzenie Pafnstwa wniosku. Przed wystaniem
aparatu, nalezy go wyczyscié, zdezynfekowaé i wysterylizowaé¢ zgodnie z instrukcjg obstugi. Celem usprawnienia pracy
prosimy o dostarczenie karty gwarancyjnej dotgczonej do niniejszej instrukcji.

Nalezy starannie zapakowac urzadzenie - nie ponosimy odpowiedzialnosci za uszkodzenia powstate w czasie transportu.

Garanti

Garantin galler fran inképsdatum for din produkt under en period av tva ar for sjalva huset med motor samt ett ar for till-
behor. Garantin galler inte om anvisningar for anvandning eller avseende slitdelar inte har respekterats. Garantin upphér
attt galla om annan 4n av MICRO-MEGA® auktoriserad person utfor atgard med apparaten. Skada med anknytning till
bristande respekt for bruksanvisningen eller normalt slitage av delar omfattas inte av garantin. Bifoga en kopia av inko-
psfakturan vid garantiretur for att vi ska kunna behandla arendet snabbare. Rengér, desinficera och sterilisera apparaten
enligt bruksanvisningen innan den skickas i vag. Skicka tillbaka den garantisedel som medféljer dessa anvisningar ome-
delbart nar ni tar emot maskinen for att paskynda handlaggning.

Forpacka apparaten omsorgsfullt innan den skickas. Vi ansvarar inte for eventuell transportskada.

Eyyunon

H eyyunon 1oxUel atmd TNV NUEPOMNVIG ayopdg TOU TTPOIGVTOG 0AG YIa SIGPKEIX SUO ETWV YIa TO KIBWTIO PE TO HOTEP Kal £va
€106 yIa Ta ageooudp. E€aipeital ammd TNV €yyunon OTroIadATIOTE PN TAPNGCN TwV 0dNYIWV XPHRonG, Kabwg eTTiong Kal Ta
AvTaAAaKTIKG. OTIOIGSHTIOTE ETTEUBACT OTN CUCKEUR 0O ATTO GTOUO N dIamoTeupévo atmd v MICRO-MEGA® akupuvel
TNV gyyunon. O1 {nui€g TTou OXETICovVTal JE TN KN THPNON Twv 0dNYIWV XPAoNG A TN QUCIOAOYIKA @Bopd Twv £EapTNUATWY
eCaipouvtal aTmd TNV €yydnon. Ze TEPITITWON KGAUWNG aTrd Tnv eyydnon, €mMOUVAYTE £va avTiypapo Tou TipoAoyiou
ayopdg, yia va eTITPEWETE TNV TaxUTEPN €TTeEEpyaaia Tou aituaTdg oag. Mpiv va atTooTeileTe TN CUOKEUH Oag, kaBapioTe
TNV, OTTOAUPAVETE TNV KOl ATTOOTEIPWOTE TN CUP@Wva PE TIG odnyieg xprong. Ma taxutepn diaxeipion Tng eméppaong,
TTapakaAoUpE ETMIOTPEWTE TNV KAPTA £yyUNONG TTOU ETTICUVATITETAI €W KATA TN AW TOu PnyavApaTtég oag.

>UOKEUAOTE TTPOOEKTIKA T OUOKEUN GOG TTPIV VA TNV aTrooTeiAeTe, dev Ba BewpnBolpe utrelBuvol o TTEPITTTWAN ¢nuIGg
KATA TN HETAPOPA.

Garantie

De garantie is geldig met ingang van de datum van aankoop van uw product, gedurende een periode van twee jaar voor
het kastje met motor en één jaar voor de accessoires. Uitgesloten van garantie zijn het niet naleven van de gebruiksaan-
wijzing en verbruiksonderdelen. Elke tussenkomt op het apparaat door een persoon die niet door MICRO-MEGA® is geac-
crediteerd, annuleert de garantie. Schades voortvloeiend uit het niet naleven van de gebruiksaanwijzing of de normale
slijtage van onderdelen, zijn uitgesloten van garantie. In geval van een retour onder garantie, een kopie van de aankoop-
factuur meesturen, hierdoor kan uw aanvraag sneller verwerkt worden. Voor het opsturen van het apparaat, het reinigen,
desinfecteren en steriliseren volgens de gebruiksaanwijzing. Voor een snel beheer van de tussenkomst, het garantiecerti-
ficaat bij deze handleiding terugsturen na ontvangst van de machine.

Uw apparaat goed verpakken voor het verzenden, wij zijn niet verantwoordelijk in geval van schade tijdens het transport.

FapaHTUA

["apaHTns BCTynaeT B cUny ¢ MOMEHTa NOKynku. FapaHTuiHbIA cpok: 2 roga Ans apuratens u 1 rog Ans npoYnx getanen.
[apaHTus He JencTByeT B crnyyae noboro HecobntogeHns TpeboBaHNn MHCTPYKLMK MO 3KCNyaTauum, a Takke He
pacnpocTpaHsieTcs Ha bbicTpon3HalumBaroLwmecs getanu. [apaHTua aHHynupyeTcs B crnyyae noboro pemoHTa nunm
obcnyxmBaHus npubopa NULOM, He YNONTHOMOYEHHbIM KOMMaHuen MICRO-MEGA®. [apaHTna He pacnpocTpaHAeTcs Ha
yuepb, KOTopbI MOXET ObITb CBA3aH ¢ HecobntogeHeM TpeboBaHWI MHCTPYKLMK MO IKCMyaTaumm U ¢ HopmarnbHbIM
n3HocoM yactei. Bosspaluas Ham npubop AN peMoHTa No rapaHTuW, MPUOXMTE K HEMY KOMUIO TOBapHOro Yeka, n Toraa
Balla 3asBka cMoxeT bbITb obpaboTaHa beicTpee. NMpexae Yem oTnpaBnATbL HaM NpUBop, oYNCTUTE, AE3UHPULIMPYITE 1
CTEepUNn3ynTe ero, Kak ykazaHo B MHCTPYKLMM MO akcnnyaTauun. Ytobbl Balwa 3asiBka Morrna ObiTb BbINOnHeHa GbicTpee,
HanpaBbTe HaM rapaHTUNHbINA TarnoH, NPUIOXEHHBIN K JaHHOW MHCTPYKUMK Npy Npuémke Ballero npubopa.

lMepen otnpaBkon Npnbop HEOBXOAMMO TLLATENMbLHO YNakoBaTb, Tak Kak Mbl HE HECEM OTBETCTBEHHOCTU 3a NOBPEXAEHMS,
NPUYMHEHHBIE NPU TPAHCMOPTUPOBKE.
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Takuu

Takuu ostopaivasta 2 vuotta moottorille ja 1 vuosi lisdvarusteille .

Takuu ei ole voimassa mikali kayttdohjeita ei ole noudatettu. Takuu ei koske kuluvia osia.

Takuu ei ole voimassa jos joku muu kuin Micro-Megan valtuuttama henkild tekee muutoksia tai korjaa laitetta.

Liittakaa ostokuitti palautukseen takuuaikana asioinnin nopeuttamiseksi

Ennen laitteen lahettdmista, puhdistakaa, desinfioikaa seka steriloikaa (steriloitavat osat) laite kayttdohjeen mukaiksesti.
Pakatkaa laite huolellisesti ennen lahetysta.

Emme vastaa kuljetuksen aikana tapahtuneesta vahingosta.

Garantie

Ab dem Kaufdatum |hres Produktes gewahren wir eine Garantie von zwei Jahren auf die Motoreinheit inklusive Motor und
eine einjahrige Garantie auf das Zubehor und den Akku. Ausgeschlossen von der Garantie sind Schaden, die auf eine
Nichtbeachtung der Anweisungen der Bedienungsanleitung zuriickzufiihren sind, sowie die Verschleiteile. Jeder Eingriff
durch eine nicht von MICRO-MEGA® beauftragte Person hebt die Garantie auf. Schaden aufgrund der Nichtbeachtung
der Bedienungsanleitung oder durch normalen Verschleil der Bestandteile sind von der Garantie ausgeschlossen. Im Fall
der Riicksendung eines Gerats unter Garantie legen Sie bitte eine Kopie der Kaufrechnung bei; dies ermdglicht eine
schnellere Bearbeitung |hrer Anfrage. Bitte reinigen, desinfizieren und sterilisieren Sie Ihr Gerat vor der Einsendung ent-
sprechend der Bedienungsanleitung. Fur eine schnellere Bearbeitung Ihrer Anfragen senden Sie bitte bei Erhalt Ihres
Gerats den dieser Bedienungsanleitung beiliegenden Garantieschein zurtick.

Verpacken Sie das Gerat sorgfaltig vor dem Versand, wir lehnen jede Verantwortung fiir Transportschaden ab.

Garanti

Garanti Urininizin satin alinma tarihinden itibaren motorlu Unite igin iki yil, aksesurlar ve batarya igin bir yil sireyle
gegcerlidir. Kullanma talimatlarindaki tavsiyelere herhangi bir sekilde uyulmamasi garantiyi gegersiz kilmaktadir; buna ek
olarak, garanti asinmis parcalar kapsamamaktadir. Cihazinizin izerinde MICRO-MEGA® tarafindan onaylanmamis kisi-
ler tarafindan yapilan her tirlii galisma garantiyi gecersiz kilmaktadir. Kullanma talimatlarina uyulmamasi ile baglantil
hasar veya pargalarin normal asinmasi garantinin kapsami digindadir. Garanti kapsamindaki iadeler igin lltfen faturanizin
bir kopyasini ekleyin; bu, talebinizin daha ¢abuk islemden gegcirilmesine yardimci olur. Ekipmaninizi géndermeden 6nce,
kullanici talimatlarinda agiklandigi sekilde temizleyin, dezenfekte edin ve sterilize edin. Hak iddia taleplerinizin daha hizli
bir sekilde islemden gegiriimesi igin, litfen makinenizi teslim aldiginizda bu el kitabina ekli olan garanti sertifikasini da bize
gonderin.

Cihazinizi géndermeden 6nce, 6zenli bir sekilde paketleyin; tasima esnasinda olusacak hasarlar igin sorumluluk kabul
edemiyoruz.

Zaruka

Zaruka je platna po dobu dvou let pro jednotku s motorem a po dobu jednoho roku pro pfisluSenstvi a baterie. Za¢ina
platit dnem zakoupeni produktu. Jakékoli nerespektovani doporuceni uvedenych v pokynech k obsluze vede k ukon&eni
platnosti zaruky; kromé toho se zaruka nevztahuje na spotfebni dily. Jakakoli prace provadéna na zafizeni osobou, ktera
neni opravnéna spole¢nosti MICRO-MEGA®, vede také k ukonceni platnosti zaruky. Zaruka se nevztahuje na Skody
souvisejici s nerespektovanim pokyn( k obsluze nebo béznym opotiebenim soucéasti. PFi vraceni v ramci zaruky pfilozte
prosim kopii faktury; pomuaze to zrychlit vyfizeni vaseho pozadavku. Pfed odeslanim vaSe zafizeni ocistéte, dezinfikujte
a sterilizujte podle postupu uvedeného v uzivatelskych pokynech. V zajmu rychlejSiho zpracovani vaseho naroku prosim
zaSlete zaru€ni certifikat, ktery byl pfipojen k této pfirucce pfi dodani zafizeni.

Pfed odeslanim zafizeni peclivé zabalte; nemuZeme prevzit odpovédnost v pfipadé poskozeni béhem prepravy.

Jamstvo

Jamstvo vrijedi za razdoblje od dvije godine za uredaj s motorom, a za jednu godinu za pribor i baterije, zapo€evsi od
datuma kupnje proizvoda. Svi slu€ajevi nepostivanja preporuka u uputama ponistiti ¢e jamstvo. Osim toga, jamstvo ne
obuhvaca potrosne dijelove. Svaki zahvat na uredaju od strane osoba koje nisu odobrene od strane tvrtke MICRO-
MEGA® poniStava jamstvo. Steta povezana s nepostivanjem uputa za uporabu ili normalno tro$enje dijelova nisu
pokriveni jamstvom. Za povratak pod jamstvom priloZite kopiju raéuna. Time ¢ete ubrzati obradu vaseg zahtjeva. Prije
otpreme, opremu ocistite, dezinficirajte i sterilizirajte, kao $to je objasnjeno u korisni¢kom priru¢niku. Za brzu obradu vaseg
zahtjeva, molimo prilozite jamstveni list koji se nalazi u prilogu ovog priru¢nika a kojeg ste dobili prilikom kupnje ovog
uredaja.

Pazljivo omotajte uredaj prije otpreme. Ne mozemo prihvatiti odgovornost u slu¢aju oSteéenja tijekom prijevoza.
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Garantie

Garantja este valabila pe o perioada de doi ani pentru unitate si motor si pe o perioada de un an pentru accesorii Si
baterie, incepand de la data achizitionarii produsului. Toate situatiile de incalcare a recomandarilor din instructiunile de
utilizare conduc la anularea garantiei; in plus, garantia nu acopera piesele de uzura. Orice lucrare efectuata la aparat de
catre o persoana care nu este autorizata de MICRO-MEGA® determina anularea garantiei. Deteriorarile cauzate de lipsa
respectarii instructiunilor de utilizare sau de uzura normala a pieselor sunt excluse din garantie. Pentru o returnare in
garantie, atasati o copie a facturii; in acest fel, solicitarea dvs. va fi solutionatd mai repede. Inainte de a expedia
echipamentul, curatati-l, dezinfectati-l si sterilizati-l conform cu instructiunile de utilizare. Pentru procesarea mai rapida a
solicitarii dvs., returnati certificatul de garantie care era atasat acestui manual in momentul receptiei echipamentului.
Impachetati aparatul cu grija inainte de a-l expedia; nu ne asumam raspunderea pentru daunele provocate in timpul
transportului .

Zaruka

Zaruka je platna pocas obdobia 2 rokov na jednotku motora a jeden rok na prislusenstvo a batériu. Zacina plynat dfiom
nakupu vyrobku. VSetky pripady nedodrzania odporucani prevadzkovych pokynov rusia platnost zaruky. Zaroven zaruka
nezahffia spotrebné diely. Kazdy vykon vykonany na pristroji osobou neautorizovanou spolo¢nostou MICRO-MEGA® rusi
platnost’ zaruky. PoSkodenie spojené s nedodrzanim prevadzkovych pokynov alebo beznym opotrebenim dielov nie je
sucastou zaruky. Pre vratenie tovaru, ktory je v zaruénej dobe, prilozte képiu faktury. Pom6ze nam to rychlo vybavit vasu
poziadavku. Pred odoslanim zariadenia ho vycistite, dezinfikujte a sterilizujte podla postupu uvedeného v pokynoch pre
uzivatela. Pre rychlejSie spracovanie vaSej ziadosti, zaSlite spat zaruény list, ktory tvori prilohu tohto navodu pri dodani
vyrobku.

Pre odoslanim zariadenia ho dékladne zabalte. Nepreberame zodpovednost za jeho poskodenie pocas prepravy.
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BON DE GARANTIE - WARRANTY CERTIFICATE - VALE DE GARANTIA - BUONO DI GARANZIA - CUPAOV DE GARANTIA
KARTA GWARANCYJNA - GARANTISEDEL - KAPTA EIMYHZHZ - GARANTIECERTIFICAAT - TAPAHTUMHBIN TAJTIOH
TAKUUTODISTUS - GARANTIESCHEIN - GARANTI SERTIFIKASI - ZARUCNI CERTIFIKAT - JAMSTVENI LIST - CERTIFICAT DE

GARANTIE - ZARUCNY LIST - JRFHEF - Oladll i

NOM - NAME - NOMBRE - COGNOME - APELIDO - NAZWISKO - EFTERNAMN - EMIQNYMO - NAAM - ®AMUMWS - SUKUNIMI
ADI - JMENO - IME - NUME - MENO - {4 - 4lilal) aul

Prénom - Forename - Nombre - Nome - Nome - Imi¢ - Férnamn -Ovopa - Voornaam - Mms - Etunimi - Vorname - Soyadi
Kiestni jméno - Prezime - Prenume - Krstné meno - 4% - oY)

Adresse - Address - Direccion - Indirizzo - Morada - Adres - Adress - AigiBuvon - Adres - Agpec - Osoite
-Adres - Adresa - Adresa - Adresa - Adresa - ik - &) il

Postnummer - Taxudpouikdg kwdikag - Postcode - MouToBbIN nHaekc - Postinumero - PLZ
Posta Kodu - Postovni kéd - Postanski broj - Cod postal - PSC - 4 - ¢ 3«

Ville - Town - Ciudad - Citta - Cidade - Miasto - Ort - M6An - Plaats - Fopopg
Kaupunki - Ort - Sehir - Mésto - Grad - Oras - Mesto - IR4# - 4l

Pays - Country - Pais - Paese - Pais - Kraj - Land - Xwpa - Land - CtpaHa
Maa - Ulke - Stat - Zemlja - Tara - Stat - FHZK -

Date d’achat & n° de série - Date of purchase and serial number - Fecha de compra y n° de serie - Data di acquisto e n° di serie
Data de compra e n.° de série - Data zakupu i nr seryjny - Datum for ink6p och serinummer - Huepopnvia ayopdg & oeiplakog
apiBuog - Aankoopdatum en serienr. - [lata NOKynKu u cepuiiHbIin HoMep - Ostopaiva ja sarjanumero Kaufdatum und Serien-

nummer - Satin alma tarihi ve seri numarasi - Datum zakoupeni a sériové ¢islo - Datum kupnje i serijski broj -

I Code Postal - post Code - Codigo Postal - Codice Postale - Codigo postal- Kod pocztowy
I Data achizitiei si seria - Datum nakupu a sériové &islo - JE HHIEFHIE - labedl) ad g £ pdd) fo s
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MICRO-MEGA®

5 - 12 rue du Tunnel
25006 Besancon Cedex
France
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ad Micro-MEGA®
5 -12 rue du Tunnel
25006 Besangon Cedex
France

Tel: +33 (0)3 81 54 42 43 - Fax: +33 (0)3 81 54 42 30

E-mail: mmb@micro-mega.com

C € Année apposition marquage CE : 2014
0459 Year of CE-marking: 2014

CE-Kennzeichnung: 2014

WWW.micro—mega.com

Ref. 60300758-C 01/16
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